Ek 1
IMALAT, TEST, MONTAJ VE MUAYENE GEREKLIiLiKLERI
BOLUM 1. TANIMLAR
Bu Ekte asagidaki tarifler ve tanimlar gegerlidir:
1.1. Takograf cihaz1

Karayolu araclarmin hareketinin ve siirliciilerinin belli ¢alisma siirelerinin detaylarmni otomatik veya yart
otomatik olarak gdostermek ve kaydetmek icin bu tiir araglara monte edilmesi tasarlanan kayit cihazi.

1.2. Kayit sayfasi

Takograf cihazi i¢ine yerlestirilecek olan ve kaydedilen veriyi kabul etmek ve saklamak i¢in tasarimlanmis olan
ve takograf cihazinin isaretleme aksaminin kaydedilecek bilgilerin siirekli bir kaydini iizerinde bulunduracagi
bir sayfa.

1.3. Takograf cihaz sabiti

Katedilen bir kilometrelik mesafeyi gostermek ve kaydetmek igin gerekli giris sinyali degerini veren sayisal
karakter; bu sabit, kilometrede devir cinsinden (k=...... devir/lkm) veya kilometrede darbe cinsinden
(k=...... darbe/km) ifade edilmelidir.

1.4. Karakteristik katsayisi

Normal test kosullarinda, kilometre olarak 6l¢iilmiis bir mesafede seyrederken (Bu Ek’te Boliim 6 Kisim 6.4)
aracin takograf cihazina baglandig1 pargasi (vites kutusu ¢ikis mili veya dingili) tarafindan yayilan ¢ikis sinyali
degerini veren sayisal karakteristik. Karakteristik katsayisi, kilometrede devir cinsinden (w= ...... devir/km)
veya kilometrede darbe cinsinden (w=...... darbe/km) ifade edilir.

1.5. Tekerlek lastiklerinin etkin ¢evresi
Araci hareket ettiren birden ¢ok tekerlek (tahrikli tekerlekler) ile bir tam devir sirasinda katedilen mesafelerin
ortalamasidir. Bu mesafenin 6lgiilmesi, normal test kosullarinda yapilmali (Bu Ek’te B6liim 6 Kisim 6.4) ve |
=.... mm olarak ifade edilmelidir.
BOLUM 2. TAKOGRAF CIHAZININ GENEL KARAKTERISTIKLERI VE FONKSIYONLARI
Cihaz asagidakileri kaydedebilmelidir:

1. Aracin kat ettigi mesafeyi;

2. Aracin hizini;

3. Siirlis zamanini;

4. Diger ¢alisma veya hazir bulunma siirelerini;

5. Calisma aralarii ve giinliikk dinlenme siirelerini;

6. Kayit sayfast bulunan mahfazanin agilmasini;

7. Mesafe ve hiz sensorlerinden elektriksel olarak aktarilan sinyaller ile ¢alisan cihaz olan elektronik takograf
cihazlarinda, takograf cihazinin gii¢ kaynagindaki (aydinlatma hari¢) ve mesafe ve hiz sensoriiniin giig
kaynagindaki 100 milisaniyeyi asan herhangi bir kesintiyi ve mesafe ve hiz sensoriine giden sinyaldeki
herhangi bir kesintiyi.

iki siirlicii tarafindan kullanilan araglarda, cihaz, es zamanl fakat ayr1 ayri olacak sekilde iki ayr1 sayfaya
yukarida 3. 4. ve 5. maddelerde belirtilen siirelerin ayrintilarin1 kaydedebilmelidir.
BOLUM 3. TAKOGRAF CiHAZI IMALAT GEREKLIiLIKLERI
3.1. Genel hususlar
1. Takograf cihazi asagidakileri kapsamalidir:
1.1. Gorsel cihazlar asagidakileri gostermelidir:

1.1.1. Kat edilen mesafe (mesafe kaydedici),

1.1.2. Hiz (hiz 6lger),

1.1.3. Zaman (saat)

1.2. Kaydetme cihazlar1 asagidakilerden olugmalidir:
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1.2.1. Kat edilen mesafe kaydedicisi,
1.2.2. Hiz kaydedicisi,

1.2.3. Bu Ek’te Bolim 3 Kisim 3.3 (4)’de belirtilen gereklilikleri karsilayan bir veya daha fazla
zaman kaydedicisi.

1.3. Miinferit olarak kayit sayfasinda gosterilen isaretleme durumlart:
1.3.1. Sayfalarin bulundugu mahfazanin her agilisi,

1.3.2. Bu Ek’te Boliim 2 madde 7°de tarif edildigi sekilde, elektronik takograf cihazi icin, gii¢
kaynagini (aydinlatma haric) tekrar devreye almadan once, takograf cihazinin gii¢ kaynaginda, 100
milisaniyeyi asan herhangi bir gii¢ kesintisi,

1.3.3. Bu Ek’te Boliim 2 madde 7°de tarif edildigi sekilde, elektronik takograf cihazi igin, mesafe ve
hiz sensorlerinin gilic kaynagindaki 100 milisaniyeyi asan herhangi bir kesinti ve mesafe ve hiz
sensoriine giden sinyaldeki herhangi bir kesinti.

2. Takograf cihazina yukarida listelenenlere ilave bir cihaz eklenirse, zorunlu cihazlarin diizgiin ¢alismasini
veya bunlarin okumasini bozmamalidir.

Cihaz, onay i¢in bu tiir ilaveler ile birlikte biitiin olarak sunulmalidir.
3. Malzemeler

3.1. Takograf cihazini olusturan biitiin parcalar, yeterli kararlilikta ve mekanik olarak dayanimli ve
elektriksel ve manyetik karakteristikleri kararli malzemelerden yapilmalidir.

3.2. Cihazi olusturan bir parg¢ada veya bu cihazin imalatinda kullanilan malzemelerin yapisindaki herhangi
bir degisiklik, imalatta uygulanmadan once, cihazi Bakanliga onay i¢in sunmalidir.

4. Katedilen mesafenin él¢iilmesi
Katedilen mesafe agagidaki yontemlerden birisiyle 6l¢iilebilir ve kaydedilebilir:
4.1. Tleri ve geri hareketi kapsayacak sekilde, veya
4.2. Sadece ileri hareketi kapsayacak sekilde.
Geri hareketlerin biitiin kayitlari, diger kayitlarin okunakligint ve dogrulugunu hig bir sekilde etkilememelidir.
5. Hizin él¢iilmesi
5.1. Hiz dlgme araligi tip onay belgesinde belirtildigi sekilde olmalidir.

5.2. Olgme cihazimin dogal frekans: ve soniimlenmesi, hiz1 gosteren ve kaydeden cihazlar, kabul edilebilir
toleranslar dahilinde 2 m/s*’ye kadar olan ivme degisimlerini, 6lgme aralig: igerisinde, takip edebilecek
sekilde olmalidir.

6. Zamann 6l¢iilmesi (saat)

6.1. Saatin sifirlanma mekanizmasinin kumandasi, kayit sayfasinin bulundugu mahfazanin igine
yerlestirilmelidir; mahfazanin her acgilisi, kayit sayfasina otomatik olarak kaydedilmelidir.

6.2. Kayit sayfasinin ileri hareket mekanizmasi, saat ile kumanda ediliyorsa, saatin tam olarak
kurulmasindan sonra dogru caligsma siiresi, cihazin azami sayfa yiikiine karsilik gelen kayit araligindan en
az % 10 fazla olmalidir.

7. Aydinlatma ve koruma
7.1. Takograf cihazinin gorsel cihazlari, gozleri kamastirmayacak kadar yeterli aydinlatmayi saglamalidir.

7.2. Normal kullanim kosullarinda, cihazin biitiin i¢ parcalari, neme ve toza karsi korunmalidir. Ayrica,
damgalanabilir mahfazalar ile miidahalere karsi1 dayanikli yapilmalidir.

3.2. Gorsel cihazlar
1. Katedilen mesafe gostergesi (mesafe kaydedici)

1.1. Katedilen mesafeyi gosteren cihazin, en kiigiikk derecelendirme degeri 0,1 kilometre olmalidir.
Hektometreleri gosteren rakamlar, tam kilometreleri gdsteren rakamlardan agikga ayirt edilebilmelidir.

1.2. Mesafe kaydedici lizerindeki rakamlar, acik¢a okunabilir ve en az 4 mm’lik goriiniir yiikseklige sahip
olmalidir.

1.3. Mesafe kaydedici, en az 99999,9 kilometreye kadar okuyabilmelidir.
2. Hiz gostergeleri (Hiz dlger)



2.1. Olgme araliginda, hiz skalasi, 1 kilometre/saat, 2 kilometre/saat, 5 kilometre/saat veya 10
kilometre/saat’lik diizgiin artan araliklarla isaretlenmis olmalidir. Hizin artan aralik degeri (birbirini takip
eden iki igaret arasindaki bosluk), skalada goriinen azami hizin % 10’unu asmamalidir.

2.2. Olgiilmesi istenilenlerin disindaki araliklar rakamlarla isaretlenmeyebilir.

2.3. 10 kilometre/saat‘lik hiz farkini temsil eden skaladaki her boslugun uzunlugu 10 milimetreden az
olmamalidir.

2.4. Bir ibreli gostergede, ibre ile gdsterge ylizeyi arasindaki mesafe {i¢ milimetreyi agmamalidir.
3. Zaman gostergesi (saat)

Zaman gostergesi, gostergenin digindan goriilebilir olmali ve net, belirgin ve siipheye yer vermeyecek bir
okuma saglamalidir.

3.3. Kaydetme cihazlari
1. Genel hususlar

1.1. Kayit sayfasinin bigimi nasil olursa olsun (serit veya disk), biitiin cihazlarda, saatin gosterdigi zaman
ile sayfadaki zaman isaretinin karsilikli gelmesini saglayacak sekilde, kayit sayfasmin dogru olarak
takilmasini saglayan bir isaret bulunmalidir.

1.2. Kayit sayfasini hareket ettiren mekanizma, sayfa oynamadan hareket etmeli ve sayfanin kolayca
takilip ¢ikartilmasini saglamalidir.

1.3. Disk seklindeki kayit sayfalarinda, cihazin ileri hareketi, saat mekanizmasi ile kontrol edilmelidir. Bu
durumda, sayfanin donme hareketi, hiz kayit bolgesinin kenarini ¢evreleyen ¢izginin i¢ sinirinda 6lgiilen
sayfa hizi asgari yedi milimetre/saat olacak sekilde, siirekli ve tek diize olmalidir.

Serit seklindeki cihazlarda, sayfanin ileri hareket cihazi, saat mekanizmasi ile kontrol ediliyorsa, dogrusal
ileri hareket hizi en az 10 milimetre/saat olmalidir.

1.4. Katedilen mesafenin, ara¢ hizinin ve kayit sayfasi veya sayfalarinin bulundugu mahfazanin her
acilisinin kaydi otomatik olarak yapilmalidir.

2. Katedilen mesafenin kaydedilmesi

2.1. Katedilen mesafenin her kilometresi, kayit iizerinde, karsilik gelen koordinatta en az bir milimetre
degisim ile temsil edilmelidir.

2.2. Olgme araliginn iist simirina ulasan hizlarda bile, mesafelerin kaydedilmesi okunakli olmalidir.
3. Hizin kaydedilmesi

3.1. Kayit sayfasinin bi¢imi nasil olursa olsun, hiz kaydeden ¢izici ucu normal olarak diiz bir dogru
iizerinde ve kayit sayfasinin hareket yoniine gore dik agilarda hareket etmelidir.

Bununla birlikte, asagidaki kosullar saglanirsa ignenin hareketi egrisel olabilir:

3.1.1. Cizici ucun biraktig1 iz, hiz kayd: igin ayrilmis alanin (disk bi¢imindeki sayfalarda) ortalama
gevresine veya (serit bigimindeki sayfalarda) eksenine dik olmalidir,

3.1.2. Kayit sayfasinin bigimi nasil olursa olsun, ¢izici ucun biraktigi izin egrilik yarigapinin hiz kaydi
icin ayrilmig alanin genisligine oran1 2,4/1 den daha az olmamalidir,

3.1.3. Zaman skalas tizerindeki isaretlemeler, kayit alanini, ¢izici ucun biraktig: izin yarigapi ile ayni
yarigaptaki bir egri iizerinde kesmelidir. Zaman skalasi iizerindeki isaretlemeler arasindaki bosluk, bir
saati gegcmeyen siireleri temsil etmelidir.

3.2. Her 10 kilometre/saat’lik bir hiz degisimi, kayit tizerinde bu hiz degisimine karsilik gelen koordinatta
en az 1,5 milimetrelik degisim ile belirtilmelidir.

4. Zamanin kaydedilmesi

4.1. Takograf cihaz, siiriis siiresini otomatik olarak siirekli kaydedecek ve gerekirse bir anahtar cihazi
kullanilarak, bu Yonetmeligin 10 uncu maddesinin altinci fikrasinin (b) bendinin 2 inci, 3 {incii ve 4 {incii
alt bendinde belirtilen diger siirelerin ayr1 ayr1 kaydedilmesini miimkiin kilacak sekilde imal edilmelidir.

4.2. Degisik zaman araliklarini, izlerin karakteristiklerinden, izafi konumlarindan ve gerekirse bu
Yonetmeligin 10 uncu maddesinde belirtilen sembollerle birbirinden agikg¢a ayirmak miimkiin olmalidir.

Degisik zaman araliklari, ilgili izlerin kalinliklar1 arasindaki farklar ile veya, kaydin okunabilirligi ve
kolay yorumlanabilmesi bakimindan en azindan esdeger etkinlige sahip bagka bir sistem ile, kayit
tizerinde, birbirinden farklilagtirilmalidir.



4.3. Birden fazla siiriiciiden olusan miirettebata sahip araclarda, madde 4.1°de belirtilen kayitlar, her
sayfanin bir siiriiciiye ait oldugu iki ayr1 sayfaya yapilmalidir. Bu durumda, ayr1 sayfalarin ileri hareketi,
tek bir mekanizma ile veya ayr1 es zamanli mekanizmalar ile saglanmalidir.

3.4. Cihazin Muhafazasi

1. Kayit sayfasi veya sayfalar1 ve saatin sifirlanmasini saglayan mekanizma kumandasmin bulundugu
mahfazanin kilidi olmalidir.

2. Kayit sayfast veya sayfalar1 ve saatin sifirlanmasini saglayan mekanizma kumandasmin bulundugu
mahfazanin her acilisi, sayfa veya sayfalara otomatik olarak kaydedilmelidir.

3.5. isaretlemeler

1. Asagidaki isaretlemeler, takograf cihazinin kadrani tizerinde goriinmelidir:
1.1. Mesafe kaydedici tarafindan gosterilen rakamin yaninda, “km” kisaltmasi ile gosterilen mesafe Slgme
birimi,
1.2. Hiz skalasinin yaninda “km/h” isaretlemesi,

1.3. “Vmin ...km/h, Vmax ... km/h” bi¢ciminde hiz 6lgerin 6lgme aralig1. Bu isaretleme, cihazin agiklama
etiketinde yer aliyorsa gerekli degildir.

2. Aciklayict etiket, cihaz {iizerine yerlestirilmeli ve cihaz monte edildiginde goriilebilir olmasi gereken
asagidaki isaretlemeleri gostermelidir:

2.1. Cihazin imalat¢isinin adi ve adresi,

2.2. Imalatc1 numarasi ve imal yili,

2.3. Cihaz tipi i¢in onay isareti,

2.4. “k= ... devir/km” veya “k=...darbe/km” bigiminde cihaz sabiti,

2.5. Istege baglh olarak, yukaridaki paragraf 1°de belirtildigi bicimdeki iz 6lgme aralig,

2.6. Cihazin egim agisina hassasiyeti, cihaz tarafindan verilen okumalari miisaade edilen toleranslarin
otesinde etkileyebiliyorsa, miisaade edilen agilar asagidaki sekilde ifade edilmelidir:
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Burada cihazin kalibre edildigi o acisi, takograf cihazinin 6n yiiziiniin (sag tarafi yukariya tutturulmus)
yatay konumundan 6l¢iilen agidir. B ve vy ise sirasiyla, a kalibre agisina gore yukariya ve asagiya miisaade
edilen azami sapmalar1 temsil eder.

3.6. Azami toleranslar (gorsel ve kaydedici cihazlar)

1. Montajdan dnce test tezgahinda:
1.1. Katedilen mesafe: 1 km ve iistii mesafe i¢in gercek mesafeden %1 fazla veya az;
1.2. Hiz: Gergek hizdan 3 km/h fazla veya az;

1.3. Zaman: Saatin ¢aligma siiresinin 7 giinden az olmadigt durumlarda 7 giin i¢in en ¢ok 10 dakika;
giinde +2 dakika.

2. Montajda:
2.1. Katedilen mesafe: 1 km ve iistii mesafe i¢in gercek mesafeden %2 fazla veya az;
2.2. Hiz: Gergek hizdan 4 km/h fazla veya az;
2.3. Zaman: Giinde +2 dakika veya yedi giinde =10 dakika.

3. Kullanimda:
3.1. Katedilen mesafe: 1 km ve iistii mesafe i¢in gercek mesafeden %4 fazla veya az;
3.2. Hiz: Gergek hizdan 6 km/h fazla veya az;
3.3. Zaman: Giinde £2 dakika veya her yedi giinde +10 dakika.

4. Yukandaki 1., 2. ve 3. paragraflarda belirtilen azami toleranslar, cihazin yakininda &lgiilmek kaydiyla
sicaklik degeri, 0°C ile 40°C arasindaki sicakliklarda gegerlidir.



5. Yukaridaki 2. ve 3. paragraflarda belirtilen azami toleranslarin 6l¢iilmesi, Bu Ek’te Bo6liim 6°da yer alan
kosullar altinda gergeklestirilmelidir.

BOLUM 4. KAYIT SAYFALARI

4.1. Genel hususlar

1. Kayit sayfalar1 cihazin normal ¢alismasina engel olmayacak sekilde olmali ve igerdikleri kayitlar silinmez,
kolayca okunabilir ve anlasilabilir olmalidir.

Normal nem ve sicaklik kosullar1 altinda, kayit sayfalari, boyutlarini ve iizerindeki kayitlar1 korumalidir.

Ayrica, sayfaya zarar vermeksizin ve kayitlarin okunabilirligini etkilemeden, bu Yonetmeligin 10 uncu
maddesinin yedinci fikrasinda belirtilen bilgileri, sayfalarin tizerine yazmak miimkiin olmalidir.

Normal saklama kosullarinda, kayitlar, en az bir yil i¢in agik¢a okunabilirligini korumalidir.
2. Bigimi nasil olursa olsun, sayfalarin asgari kayit kapasitesi 24 saat olmalidur.

Gorevlinin miidahalesine gerek kalmaksizin kesintisiz kayit kapasitesini artirmak amaciyla, birden fazla disk
birbirine baglanmissa, bu diskler arasindaki baglantilar, bir diskten digerine aktarim sirasinda kayitlarda kesinti
veya ¢akisma olmayacak sekilde olmalidir.

4.2. Kayit alanlar1 ve bunlarin derecelendirilmesi
1. Kayit sayfalarinda asagidaki kayit alanlar1 bulunmalidir:
1.1. Sadece hizla ilgili veri i¢in ayrilmis alan,
1.2. Sadece katedilen mesafe ile ilgili veri i¢in ayrilmis alan,

1.3. Siirlis zamani, diger calisma siireleri ve ¢aligmaya verilecek aralarin varligi ve siiriiciilerin dinlenme
stireleri ile ilgili veri i¢in bir veya daha fazla alan.

2. Hizin kaydedildigi alan, 20 kilometre/saat veya daha diisiik bolimlerde derecelendirilmelidir. Skaladaki her
isarete karsilik gelen hiz, bu isarete karsilik gelen rakamla gosterilmelidir. “km/h” sembolii, bu alan i¢inde en az
bir kez gosterilmelidir. Skaladaki son isaret 6lgme araliginin iist sinir1 ile gakigmalidir.

3. Katedilen mesafenin kaydedildigi alan, katedilen kilometre miktar1 kolayca okunabilecek sekilde
diizenlenmelidir.

4. Yukaridaki 1. paragrafta belirtilen siireleri kaydetmek icin ayrilmis alan veya alanlar, cesitli zaman
araliklarini birbirinden agikga ayirabilecek sekilde isaretlenmelidir.

4.3. Kayit sayfalarma yazdirilacak bilgiler
Her sayfada yazili halde asagidaki bilgiler bulunmalidir:
1. Imalat¢inin ads, adresi veya ticari markasi,
2. Sayfa 6rnegi icin onay isareti,
3. Sayfanin kullanilabilecegi cihaz tipi veya tipleri i¢in onay isareti,
4. Hiz 6lgme araliginin kilometre/saat olarak yazilmus {ist siniri.

Kiiglik ilave gereklilikler olarak; her sayfa, her beg dakikalik araliklarin zorlanmadan tayin edilebildigi zamanin
on bes dakikalik araliklarla dogrudan okunabilecegi sekilde derecelendirilmis bir zaman skalasini basili halde
tasimalidir.

4.4. El yazisi ile bilgi girmek icin birakilan bos alan
Sayfalarin {izerinde, siiriicliniin asgari asagidaki detaylar1 yazabilecegi sekilde bos bir alan bulunmalidir:
1. Siiriiciiniin soyad1 ve ad,
2. Sayfanin kullanilmaya baslandig: tarih ve yer, kullanimin bittigi tarih ve yer,
3. Bu sayfanin kullanimu sirasinda siiriiciiniin gorevlendirildigi arag ve araglarin tescil numaralari,
4. Bu sayfanin kullanimi sirasinda siiriiciiniin gorevlendirildigi arag ve araglarin kilometre sayaci okumalari,

5. Her hangi bir ara¢ degisiminin yapildigi zaman.



BOLUM 5. TAKOGRAF CIHAZININ MONTAJI

1. Takograf cihazi, siiricliniin, hiz &lger, mesafe kaydedici ve saati siiriicii koltugundan agikga gorebilecegi
sekilde ve ayni zamanda, siiriisle ilgili pargalar dahil bu cihazlarin biitiin parcalari, beklenmedik kazalara kars1
korundugu sekilde, araca yerlestirilmelidir.

2. Takograf cihazi sabitini, adaptor olarak bilinen uygun bir cihazla, aracin karakteristik katsayisina uyarlamak
miimkiin olmalidir.

Arka dingil oranlari iki veya daha fazla olan araglara bir anahtar cihazi takilmalidir. Bu vesileyle, bu degisik
oranlarin cihazin araca uyarlandigi oran ile ayni1 ¢izgiye otomatik olarak getirilebilmesi saglanir

3. Cihazin montaj kontrolii yapildiktan sonra, cihazin yaninda arag {izerine veya cihazin iizerine, agikca
goriilebilecek sekilde bir montaj etiketi yerlestirilmelidir. Servis ve montajc1 tarafindan, cihazin yeniden
ayarlanmas: i¢in gerekli olan degisiklikler nedeniyle yapilan her muayeneden sonra, 6ncekinin yerine yeni bir
etiket yerlestirilmelidir.

Etikette, en az asagidaki bilgiler bulunmalidir:
3.1. Servis ve montajcinin adi, adresi veya ticari adi,
3.2.'w=...... devir/km’ veya ‘w=...... darbe/km’ bi¢ciminde aracin karakteristik katsayisi,
3.3. ‘I=...mm’ bigiminde tekerlek lastiklerinin etkin gevresi,

3.4. Aracin karakteristik katsayisinin belirlendigi ve tekerlek lastiklerinin etkin g¢evresinin Sl¢iildiigi
tarihler,

4. Damgalama
Asagidaki pargalar damgalanmalidir:
a. Uzerindeki isaretler hasarlanmadan sokiilemeyecek sekilde takilmamissa, montaj etiketi,
b. Takograf cihazi ucu ile arag arasindaki baglantinin iki ucu,
c. Adaptoriin kendisi ve devreye irtibatlandirildigi noktasi,
d. Dingil orani iki veya daha fazla olan araglarda anahtar mekanizmast;
e. Adaptdr ve anahtar mekanizmasini cihazin diger kisimlari ile birlestiren baglantilar;
f. Bu Ek Béliim 3 Kisim 3.1 (7.2)’ye gore gerekli mahfazalar.
g. Takograf cihazi sabitini, aracin karakteristik katsayisina uyarlayan araglara erigsimi saglayan kapaklar;

Belirli durumlarda, cihaz tipinin onayinda ilave damgalar gerekebilir ve onay belgesinde bu damgalarin konumu
belirtilmelidir.

Takograf cihazmin giivenilir ve dogru sekilde ¢alismasini stirdiirmesi sartiyla ve bir hiz sinirlayici veya yol
giivenligini etkileyen baska herhangi bir cihaz takildiktan sonra servis ve montajci tarafindan hemen veya diger
durumlarda yedi giin i¢inde tekrar damgalanmasi kaydiyla, (b), (c) ve (e) paragraflarinda bahsedilen damgalarin
sOkiilmesine asagidaki durumlarda miisaade edilir:

a. Acil durumlarda,

b. Hiz sinirlayict bir cihazi veya yol giivenligini etkileyen herhangi bir cihazi monte etmek, ayarlamak veya
tamir etmek amaciyla.

Damgalarin agildigi her durumda, damgalarin neden agildigini belirten yazili ifade hazirlanmali ve yetkili
otoriteler i¢in hazir tutulmalidir.

5. Takograf cihazimi aktariciya baglayan kablolar, kivrimli uglari bulunan, plastik kapli, paslanmaya karsi
korunmus, kesintisiz gelik spiral ile korunmalidir. Hiz veya mesafe sensoriinden gelen elektronik veriyi
degistirerek veya kisa devre yaparak veya keserek, takograf cihazinin dogru ¢aligmasini énlemeyi amaglayan ve
takograf cihazinin dogru g¢aligmasi i¢in gerekli olmayan herhangi bir cihazin varhigini algilayabilen diger
yollarla (6rnegin sinyal sifrelemenin elektronik izlenmesi) miidaheleye kars1 esdeger bir koruma saglanmissa bu
tir bir korumaya ihtiya¢ yoktur. Damgali baglantilardan olusan bir baglantinin bu Yo6netmeligin amaci
dogrultusunda kesintisiz oldugu kabul edilir.

Yukarida bahsedilen elektronik izleme, hiz ve mesafe sensdriiniin sinyalinden bagimsiz olarak, takograf
cihazinin aracin her hareketini kaydedebilmesini saglayan elektronik kumanda ile degistirilebilir.

Bu maddenin uygulanmasi amaci1 dogrultusunda, M; ve N; araglari, 70/156/AT Motorlu Araglar ve Romorklari
Tip Onay1 Yonetmeligi EK Il de tarif edilen araglardir. Bu Yonetmelige uygun takograflarla donatilan ve mesafe
ve hiz sensorleri ile takograf cihazi arasinda zirhli kablo montaji i¢in tasarimlanmamis araglarda, mesafe ve hiz
sensorlerine miimkiin oldugunca yakin yere bir adaptor takilmalidir.

Adaptorden takograf cihazina kadar zirhli kablo takilmalidir.
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BOLUM 6. KONTROL VE MUAYENELER
Taraf iilkeler, kontrol ve muayene yapacak kuruluslari tayin etmelidir.
6.1. Yeni veya tamir edilmis cihazlarin belgelendirilmesi

Yeni veya tamir edilmis olmasina bakilmaksizin, her bir cihaz, Bu Ek B6liim 3 Kisim 3.6 (1)’de belirtilen
sinirlar dahilinde, Bu Ek Boliim 5 (4) (f)’ye gore damgalanarak, dogru ¢aligtigi, okumalarinin ve kayitlarinin
dogrulugu bakimindan belgelendirilmelidir.

Bu amagcla taraf iilkeler, yeni veya tamir edilmis bir cihazin, tip onayli 6rnege ve/veya YoOnetmelik ve
eklerindeki gerekliliklere uygun oldugunun dogrulanmasint ve kontroliinii kapsayan, bir baslangic dogrulamasi
ongorebilir, veya bu belgelendirme yetkisini imalat¢ilara veya onlarin yetkili temsilcilerine devredebilir.

6.2. Montaj

Cihaz ve tiim donanimi, bir araca takildiginda, Bu Ek Bolim 3 Kisim 3.6 (2)’de yer alan azami toleranslarla
ilgili hiikiimlere uygun olmalidir.
Muayene testleri, servis ve montajci tarafindan veya onlarin sorumlulugu altinda gergeklestirilmelidir.

6.3. Periyodik muayeneler

a) Araglara takili cihazin periyodik muayeneleri en az iki yilda bir yapilmalidir, bu muayeneler, aracin yol
uygunluk testleri ile birlikte gerceklestirilebilir.

Bu muayeneler asagidaki kontrolleri kapsamalidir:
1. Cihazin dogru ¢alistiginin kontrolii,
2. Cihazda tip onay isaretinin bulundugunun kontrolii,
3. Montaj etiketinin takili oldugunun kontroli,
4. Cihazdaki ve montajin diger pargalarindaki damgalarin bozulmamis oldugunun kontrolii,
5. Lastiklerin gergek ¢evresinin kontrolii.

b) Kullanimdaki azami toleranslar ile ilgili Bu Ek B6liim 3 Kisim 3.6 (3)’iin hiikiimlerine uygunlugu saglamak
i¢in yapilacak bir muayene, her taraf iilke kendi sinirlart dahilinde tescil edilmis araglar i¢in daha kisa siireler
veya benzeri muayeneler ongérmis olsa bile, en az alt1 yilda bir yapilmalidir. Bu tiir muayeneler montaj
etiketinin degistirilmesini de kapsamalidir.

6.4. Hatalarin olciilmesi

Montajda ve kullanimda olusan hatalarin Sl¢limii, standart test kosullari olarak kabul edilen asagidaki
kosullarda yapilmalidir:

1. Arag yiiksiiz, normal ¢alisir durumda,
2. Lastik basing¢lar1 imalat¢inin talimatlarina uygun,
3. Lastik aginmasi yasalarin miisaade ettigi sinirlarda,

4. Aracin hareketi; arag, kendi motoru ile tahrik edilerek, diizgiin bir hat boyunca ve diiz bir ylizey
tizerinde, 50 £ 5 km/h hizla ilerlemelidir; test, karsilagtirilabilir dogrulukta olmasi halinde, uygun test
tezgahinda gergeklestirilebilir.



Ek IB
IMALAT, TEST, MONTAJ VE MUAYENE GEREKLILiKLERIi
BOLUM 1. TARIFLER
Bu ekte agagidaki tarifler gecerlidir.
1.1. Faal hale getirme

Takograf cihazinin tamamen c¢alisir hale gecmesi ve gilivenlik fonksiyonlar: dahil olmak {izere, biitiin
fonksiyonlarini yerine getirir duruma gelmesi asamasi.

Bir takograf cihazinin faal hale gelmesi, bir servis kartinin kullanilmasi ve bu kartin PIN kodunun girilmesini
gerektirir.

1.2. Orijinallik dogrulamasi

Iddia edilen tanitim1 olusturmak ve dogrulamak icin tasarlanmis bir fonksiyon.
1.3. Orijinallik

Bilginin, tanmitim1 dogrulanabilen bir taraftan geldigini gosteren 6zellik.

1.4. Yerlesik test (BIT-“Built-in Test”)

Istendiginde bir operatdr veya harici bir cihaz tarafindan baslatilan testler.

1.5. Takvim giinii

Saat 00.00’dan 24.00’a kadar gegen bir giin. Biitiin takvim giinleri UTC (Universal Time Coordinated)
(koordine edilmis evrensel zaman) saatine goredir.

1.6. Kalibrasyon

Veri hafizasinda tutulacak arag parametrelerinin giincellenme veya dogrulanmasi. Ara¢ parametreleri, arag
tamtimi  (VIN, VRN ve tescil eden taraf iilke) ve ara¢ karakteristiklerini (w, k, 1, lastik ebadi,
(uygulanabiliyorsa) hiz sinirlayici cihaz ayarlari, gegerli UTC saati, gegerli kilometre sayaci degeri) kapsar.

Bir takograf cihazinin kalibrasyonu, bir servis kartinin kullanilmasini gerektirir.

1.7. Kart numarasi

Takograf kartini, bir taraf iilkede, 6zgiin bir sekilde tamitan 16 alfasayisal karakterli say1. Bu kart numarasi
(uygulanabiliyorsa) ardisik bir endeksi, bir yenileme endeksini ve bir siire uzatimi endeksini igerir.
Dolayistyla, bir kart, kart1 veren taraf tilkenin kod numarasi ve kart numarasi ile 6zgiin bir sekilde tanitilir.

1.8. Kart ardisik endeksi

Birden ¢ok takograf kart1 verilen bir sirkete veya kurulusa verilen farkli kartlari ayirt etmek i¢in kullanilan, bir
kart numarasinin 14. alfa sayisal karakteri. S6z konusu sirket veya kurulus, kart numarasinin ilk 13 karakteri ile
0zgiin bir sekilde tanitilir.

1.9. Kart siire uzatimi endeksi

Bir takograf kartinin her siire uzatiminda bir artirilan, bir kart numarasinin 16. alfasayisal karakteri.
1.10. Kart yenileme endeksi

Bir takograf kartinin her yenilenmesinde artirilan, bir kart numarasinin 15. alfasayisal karakteri.
1.11. Aracin karakteristik katsayisi

Standart test kosullarinda, (Bu Ek Bolim 6 Kisim 6.5) arag bir kilometrelik mesafeyi katederken, aracin
takograf cihazina bagl (vites kutusu ¢ikis mili veya dingil) kismindan yayilan ¢ikis sinyallerinin degerini veren
sayisal karakteristik. Bu karakteristik katsay1 kilometre bagina darbe olarak gosterilir (w = ....... darbe/km).

1.12. Sirket karti

Taraf iilkelerin yetkili kuruluslar tarafindan, takograf cihazi takili ara¢ sahiplerine veya hamillerine verilen bir
takograf kart1.

Sirket karti, sirketi tanitir ve sirketin araglarinda takili bulunan takograf cihazinda hafizaya alinan verinin
goriinmesini, indirilmesini ve yazdirilmasini saglar.

1.13. Takograf cihazi sabiti

Katedilen bir kilometrelik mesafede kaydetmek ve gostermek icin gereken giris sinyali degerini veren sayisal
karakteristik. Bu sabit kilometre basina darbe olarak gosterilir (k= ....... darbe/km).



1.14. Kesintisiz siiriis zamam

Takograf cihazi igerisinde agagidaki sekilde hesaplanir.

Kesintisiz siiriis zaman1 ve toplam ara verme zamaninin bu sekilde hesaplanmasi, takograf cihazi icerisinde,
kesintisiz slirliy zamani uyarisint hesaplamaya yarar. Bu hesaplama, bu zamanlarin hukuki yorumunu
engellemez.

Kesintisiz siirlis zamani, belirli bir siiriiciiniin en son 45 dakika veya daha fazla HAZIR BULUNMA veya ARA
VERME/DINLENME veya BILINMEYEN siiresinin (bu siire 15 dakikalik veya daha fazlalik birkag zaman
araligina ayrilabilir) bitiminden sonraki bu siiriiciiniin gegerli toplam siiriis zamanlar1 olarak hesaplanir.
BILINMEYEN siireler, siiriicii kartinin bir takograf cihazina takilmadig1 ve siiriicii faaliyetlerinin manuel olarak
girilmedigi stirelere karsilik gelir.

Bu hesaplamalarda, ihtiyac olursa, siiriicli kart1 hafizasina alinmig olan gegmis faaliyetler de géz Oniine alinir.
Siiriicii kartin1 takmamigsa, hesaplamalar kartin takili olmadigi gegerli siire ve ilgili yuvaya iligkin veri hafiza
kayitlar1 esas alinarak yapilir.

1.15. Denetim karti

Bir taraf iilkenin yetkili kuruluslarinca, ulusal yetkili denetim otoritesine verilen takograf kart.

Denetim kart1 denetim otoritesini ve muhtemelen denetim yetkilisini tanitir ve veri hafizasinda veya siiriicii
kartlarinda hafizaya alinmig veriyi okumak, yazdirmak ve/veya indirmek icin bu veriye erigsmek amaciyla
kullanilir.

1.16. Toplam ara verme zamani

Takograf cihazi igerisinde asagidaki sekilde hesaplanir

Kesintisiz siirlis zamani ve toplam ara verme zamaninin bu sekilde hesaplanmasi, takograf cihazi igerisinde,
kesintisiz siiriiy zamani uyarisini hesaplamaya yarar. Bu hesaplama, bu zamanlarin hukuki yorumunu
engellemez.

Siiriis zamanindan toplam ara verme zamani, belirli bir siiriciniin en son 45 dakika veya daha fazla HAZIR
BULUNMA veya ARA VERME/DINLENME veya BILINMEYEN siiresinin (bu siire 15 dakikalik veya daha
fazlalik birka¢ zaman araligina ayrilabilir) bitiminden sonraki bu siirliciiniin 15 dakika veya daha fazla HAZIR
BULUNMA veya ARA VERME/DINLENME veya BILINMEYEN siirelerinin gegerli toplamm olarak
hesaplanur.

BILINMEYEN siireler, siiriicii kartinin bir takograf cihazina takilmadig ve siiriicii faaliyetlerinin manuel olarak
girilmedigi siirelere karsilik gelir.

Bu hesaplamalarda, ihtiyag olursa, siiriicii kart1 hafizasina alinmig olan ge¢mis faaliyetler de géz Oniine alinir.
Iki takograf cihazi arasindaki zamammn cakismasi nedeniyle olusan eksi zamamn BILINMEYEN siireleri
(BILINMEYEN siirenin baslangici1 > BILINMEYEN siirenin bitimi) bu hesaplamada dikkate alinmaz.

Siiriicii kartin1 takmamigsa, hesaplamalar kartin takili olmadig1 gegerli siire ve ilgili yuvaya iliskin veri hafiza
kayitlar1 esas alinarak yapilir.

1.17. Veri bellegi
Takograf cihazi igerisine kurulmus, elektronik veriyi kaydetme cihazi.
1.18. Sayisal imza

Bir veri blogunun alicisina, bu blogun 6zgiinliiglinii ve biitiinliiglinii kanitlamaya yarayan ve bu veri bloguna
ilave edilen veya bu bloga sifreli olarak aktarilan veri.

1.19. indirme

Aracin veri bellegine veya bir takograf kartinin hafizasina alinmis verinin sayisal imzasiyla birlikte bir kisminin
veya tamaminin kopyalanmasi.
Indirme, hafizaya alinan herhangi bir veriyi degistiremez veya silemez.

1.20. Siiriicii kart

Bir taraf iilkenin kuruluslar1 tarafindan belirli bir siirticiiye verilen takograf karti.
Stirticti kart1 siiriiciiyii tanitir ve siiriicii faaliyeti verisinin hafizaya alinmasina yarar.

1.21. Tekerlek lastiklerinin etkin ¢evresi

Araci hareket ettiren tekerleklerin her birinin (tahrikli tekerlekler) bir tam doniis boyunca katettigi mesafelerin
ortalamasi. Bu mesafelerin 6l¢iilmesi, standart test kosullarinda yapilmali (Bu Ek Boliim 6 Kisim 6.5) ve I =....
mm seklinde ifade edilmelidir. Ara¢ imalatgilari, bu mesafelerin 6lgiilmesi yerine, ara¢ yiiksiiz ve normal
¢alisma durumundayken dingiller tizerindeki agirligin dagilimini dikkate alan teorik hesaplamalar1 kullanabilir.
Bu tiir teorik hesaplama yontemleri, Motorlu araglarin ve rémorklarinin belirli siniflarinin kiitleleri ve boyutlari
ile ilgili olan ve 70/156/AT sayili Yonetmeligi degistiren 97/27/AT sayili Yonetmeligin R.G.de yayimlannis
son segviyesine uygun olmali ve yetkili bir taraf iilke kurulusu tarafindan onaylanmalidir.



1.22. Olay
Takograf cihazi tarafindan tespit edilen ve bir sahtecilik tesebbiisiinden kaynaklanabilecek anormal ¢aligma.
1.23. Hata

Takograf cihazi tarafindan tespit edilen ve bir cihazin yanlis ¢alismasi veya bozulmasindan kaynaklanan
anormal ¢aligma.

1.24. Montaj

Takograf cihazinin bir araca takilmasi islemi.

1.25. Hareket sensorii

Arag hizin1 ve/veya katedilen mesafeyi gosteren sinyali saglayan ve takograf cihazinin bir pargasi olan cihaz.
1.26. Gegerli olmayan kart

Hatal1 olarak tespit edilen veya baslangi¢ orijinallik dogrulamas1 basarisiz olan veya gegerliliginin basladig
tarih heniiz gelmemis olan veya gegerliliginin bittigi tarih ge¢gmis olan kart.

1.27. Kapsam dis1
Bu Yonetmeligin 2 nci maddesine gore takograf cihazinin kullanilmasina gerek olmadigi durum.
1.28. Asir1 hiz

Aracin izin verilen hizinin agilmasi. Aracin Ol¢iilen hizinin, taraf {ilkeler igerisinde motorlu araglarin belirli
smiflar i¢in hiz siurlayicr cihazlarin takilmasi ve kullanilmasina iligkin, 27/6/2001 tarih, 24445 sayili Resmi
gazetede yayimlanan “Motorlu Tasitlarda Hiz Sinirlayicilarinin Onayi ile Ilgili Teknik Diizenlemeye Iliskin
Teblig” de belirtilen, hiz sinirlayici cihazlarin ayarlandigi smiri agtigi 60 saniyeden daha fazla olan herhangi bir siire
olarak tarif edilir.

1.29. Periyodik muayene

Takograf cihazinin diizgiin bir sekilde galistigini ve ayarlarinin arag parametrelerine karsilik geldigini kontrol
etmek amaciyla gergeklestirilen bir dizi islem.

1.30. Yazia
Takograf cihazinin, hafizadaki verinin ¢iktilarin1 génderen bir pargasi.
1.31. Takograf cihazi

Monte edildigi araglarin hareketlerinin ve siiriiciilerinin belirli ¢aligma siirelerinin detaylarini, otomatik veya
yart otomatik olarak gostermek, kaydetmek ve hafizaya almak icin karayolu araclarina monte edilmesi
planlanan cihaz biitiinii.

1.32. Siire uzatim

Mevcut takograf kartinin gecerliliginin bittigi tarih geldiginde veya hatali ¢alistiginda ve kart1 veren kurulusa
iade edildiginde yeni bir takograf kart1 verilmesi. Siire uzatimi, her zaman ayni anda iki gegerli kartin kesinlikle
mevcut olamayacagi anlamina gelir.

1.33. Tamir

Bir hareket sensoriiniin veya arag iinitesinin, gii¢ kaynagi ile baglantisinin kesilmesi veya diger takograf cihazi
aksamindan ayrilmasi veya agilmasini gerektirecek her hangi bir tamir.

1.34. Yenileme

Mevcut bir takograf kartinin kaybedildigi, ¢alindigi veya hatali ¢alistigi beyan edildiginde ve karti veren
kurulusa iade edilmediginde bu kartin yerine gececek bir takograf kartinin verilmesi. Yenileme, her zaman aym
anda iki gecerli kartin mevcut olma riskini tasir.

1.35. Giivenlik belgelendirmesi

Inceleme altindaki takograf cihazimin (veya aksamini) veya takograf kartimin, ilave 10 Jenerik Giivenlik
Hedeflerinde tarif edilen giivenlik gerekliliklerini karsiladiginin, Ortak bilgi teknolojisi giivenlik degerlendirme
kriterlerine iligkin 7/4/1995 tarih ve 95/144/EC sayili Konsey Yonetmeligi’ne uygun olarak, bir ITSEC
belgelendirme kurulusu tarafindan belgelendirilmesi islemi.

1.36. Oz test

Hatalar1 tespit etmek amaciyla takograf cihazi tarafindan ¢evrimli ve otomatik olarak yapilan testler .
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1.37. Takograf karti

Takograf cihazi ile birlikte kullanilmak iizere tasarlanan akilli kart. takograf kartlar, kart hamilinin tanitiminin
(veya tanitim grubunun) takograf cihazi tarafindan taninmasini ve veri aktarimi ve hafizaya alinmasini saglar.
Bir takograf kart1 asagidaki tiplerden birisi olabilir:

1. Sirtict kart,
2. Denetim karti,
3. Servis karti,
4, Sirket kart.

1.38. Tip onay1

Inceleme altindaki takograf cihazinin (veya aksaminin) veya takograf kartinin bu Yénetmelikte tarif edilen
gereklilikleri karsiladiginin bir taraf iilke tarafindan belgelendirilmesi islemi.

1.39. Lastik ebat1

Lastiklerin boyutlarinin (tahrikli dis tekerlekler) 25/4/2000 tarihli ve 24030 sayili Resmi Gazete’de yayimlanan
“Motorlu Araglar ve Romorklarin Lastikleri ve Bu Lastiklerin Takilmasi ile flgili Tip Onay1 Yonetmeliginin (92/23/AT)”
son seviyesine uygun olarak gosterilmesi.

1.40. Arag tanitim

Araci tanitan numaralar: Tescili yapan taraf {ilkeyi goésteren arag tescil numarast (VRN) ve ara¢ tanitim
numarast (VIN). Bu numaralar, 24/2/2001 tarihli ve 24328 sayili Resmi Gazete’de yayimlanan, “Motorlu
Araclarin ve Romorklarinin Zorunlu Tanitim Levhalari ve Etiketleri, Takilma Yerleri ve Yontemleri ile Tlgili
Tip Onay1 Yonetmeliginin (76/114/AT)” son seviyesine uygun olmalidir.

1.41. Arac iinitesi (VU)

Hareket sensorii ve hareket sensoriine baglanan kablolar haricindeki takograf cihazi. Arag¢ iinitesi, bu
Yonetmeligin giivenlik gerekliliklerini karsiladig siirece, tek bir {inite veya aracin i¢inde dagitilmig birden ¢ok
tiniteler olabilir.

1.42. Takograf cihazindaki hesaplamalarda kullanilan, “hafta”
Pazartesi saat 00:00’dan (UTC) Pazar saat 24:00°e (UTC) kadar olan siire.
1.43. Servis karti

Bir taraf iilke tarafindan onaylanan, bir takograf cihazi imalat¢isina, bir ara¢ imalatgisina veya servis ve
montajciya bu taraf iilkenin yetkili kuruluslari tarafindan verilen bir takograf karti.
Servis kart1 kart hamilini tanitir ve takograf cihazinin testini, kalibrasyonunu ve/veya indirilmesini saglar.

1.44. Adaptor
1. Siirekli olarak aracin hizini ve/veya katedilen mesafeyi belirten bir sinyal veren,

2. Sadece ilk kez 1/5/2006 tarihi ile 31/12/2013 tarihi arasinda hizmete sokulan (70/156/AT sayil1 Yontmeligin
Ek II’de tanimlanan sekilde) M1 ve N1 tiirii araglara monte edilen ve bunlarda kullanilan,

3. Mekanik ag¢idan mevcut bagka higbir tiir hareket sensoriine takilmasi miimkiin olmayan ancak bunun disinda
bu Ek ve Ilavelerine uygun olan yerlere takilan,

4. Arag iinitesi ile hiz/mesafe tahriklerinin entegre sensorler ya da alternatif baglantilar ile iiretildigi yer arasina
takilan,
takograf cihazinin bir pargasi.

Bir arag iinitesinden bakildiginda, adaptdriin gérevi, bu Ek’in ve Tlavelerinin hiikiimlerine uygun bir hareket
sensOrliniin arag iinitesine bagli oldugundaki goérevi ile aynidir.

Bu tiir bir adaptoriin yukarida tarif edilen araglarda kullanimi, bu Ek’te 6ngoriilen tiim gerekliliklere uygun
bir arag {initesinin montaj1 ve dogru kullanimina olanak saglayacaktir.

Bu araglarda, takograf cihazi, kablolar, adaptor ve arag iinitesinden olusur.

BOLUM 2. TAKOGRAF CiIHAZININ GENEL KARAKTERISTIiKLERi VE FONKSiYONLARI

000: Bu EK’in hiikiimlerini yerine getiren takograf cihazinin monte edildigi herhangi bir aracin, bir hiz
gostergesi ve kilometre sayaci olmalidir. Bu fonksiyonlar takograf cihazi icerisinde olabilir.

2.1. Genel karakteristikler

Takograf cihazinin amaci siiriicii faaliyetleri ile ilgili veriyi kaydetmek, hafizaya almak, goriintilemek,
yazdirmak ve ¢ikt1 olarak gondermektir.
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001: Takograf cihazi, kablolar, hareket sensorii ve arag tinitesinden olusur.

002: Arag tnitesi, islemci tnitesi, veri bellegi, ger¢cek zaman saati, iki akilli kart arayiiz cihazi (siiriicii ve
yardimcl siiriicii), yazici, ekran, gorsel ikaz, kalibrasyon/indirme baglanti elemani ve kullanici girdilerinin
girilmesi i¢in donanimdan olusur.

Takograf cihazi ilave baglanti elemanlariyla diger cihazlara baglanabilir.

003: Herhangi bir fonksiyon, cihaz veya cihazlar, onaylanmis veya onaylanmamus, takograf cihazina dahil
edildiginde veya baglandiginda, takograf cihazimin uygun ve giivenli caligmasina ve bu Yonetmeligin
hiikiimlerine aykir1 olmamali veya aykirilik tegkil edememelidir.

Takograf cihazi kullanicilart kendilerini cihaza takograf kartlar1 araciligiyla tanitir.

004: Takograf cihazi, kullanicilarin tiplerine ve/veya tanitimlarina uygun verilere ve fonksiyonlara gore erisim
haklar1 sunar.

Takograf cihazi, veriyi veri belleginde ve takograf kartlarinda kaydeder ve hafizaya alir.

Bu, kisisel verinin igslenmesi ve bu tiir verinin serbest dolagimi bakimindan kisilerin korunmasi hakkindaki
24/10/1995 tarih ve 95/46/EC sayili Konsey Yonetmeligine uygun bir sekilde yapilir.

2.2. Fonksiyonlar

005: Takograf cihaz1 asagidaki fonksiyonlar1 saglamalidir:
. Kartlarin takilmalar1 ve ¢ikarilmalarinin izlenmesi,

. Hizin ve mesafenin 6lgiilmesi,

. Zamanin Sl¢iilmesi,

. Stiriicii faaliyetlerinin izlenmesi,

. Siirlis durumunun izlenmesi,

o o1~ W N P

. Stirtictilerin manuel olarak girdikleri;

6.1. Giinliik ¢aligma siirelerinin basladig1 ve/veya bittigi yerlerin girilmesi,
6.2. Siiriicii faaliyetlerinin manuel olarak girilmesi,
6.3. Ozel kosullarm girilmesi,

7. Sirket kilitlerinin yonetilmesi,
8. Kontrol faaliyetlerinin izlenmesi,
9. Olaylarin ve/veya hatalarin tespit edilmesi,
10. Yerlesik ve 6z testler,
11. Veri belleginden yapilan okuma,
12. Veri bellegine kaydetme ve hafizaya alma,
13. Takograf kartlarindan okuma,
14. Takograf kartlarina kaydetme ve hafizaya alma,
15. Gortlintiileme,
16. Yazdirma,
17. ikaz etme,
18. Harici ortama veri indirme,
19. Ilave harici cihazlara veriyi gikt1 olarak génderme,
20. Kalibrasyon,
21. Zaman ayarlamasi.
2.3. Calistirma modlar1
006: Takograf cihazi dort ¢alistirma moduna sahip olmalidir:
1. Calisma modu
2. Kontrol modu
3. Kalibrasyon modu
4. Sirket modu.

007: Takograf cihazi, kart arayliz cihazina takilan gecerli takograf kartlarina uygun asagidaki galistirma
modlarina ge¢melidir:
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Calistirma modu Stirlict yuvast
Kart yok Siiriicii karti Denetim kart1 Servis karti Sirket karti
7 | Kart yok Calisma Calisma Kontrol Kalibrasyon Sirket
~ § Siiriicii karti Calisma Calisma Kontrol Kalibrasyon Sirket
‘é :;‘ Denetim karti Kontrol Kontrol Kontrol (*) Caligma Calisma
S .2 | Servis Karti Kalibrasyon Kalibrasyon Calisma Kalibrasyon(*) | Caligma
fj =§ Sirket karti Sirket Sirket Calisma Caligma Sirket (*)
008: (*) Bu durumlarda, takograf cihazi, sadece siiriicli yuvasina takilan takograf kartini kullanmalidir.

009: Takograf cihazi, gecerliligi bitmis olmas1 muhtemel bir kartta tutulan veriyi goriintiilemek, yazdirmak veya
indirmek haricinde gegersiz kartlarin takilmasini yoksaymalidir.

010: Bu Ek Boliim 2 Kisim 2.2°de listelenen biitiin fonksiyonlar, asagidaki istisnalarla herhangi bir ¢alistirma
modunda ¢aligmalidir:

1. Kalibrasyon fonksiyonu sadece kalibrasyon modunda erisilebilirdir.

2. Zaman ayarlama fonksiyonu kalibrasyon modu haricinde kisitlanir.

3. Siirticii manuel giris fonksiyonlart sadece ¢alisma veya kalibrasyon modlarinda erisilebilirdir.

4. Sirket kilitleri yonetim fonksiyonu sadece sirket modunda erisilebilirdir.

5. Kontrol faaliyetlerini izleme fonksiyonu sadece kontrol modunda caligir.

6. Indirme fonksiyonu ¢alisma modunda erisilebilir degildir (gereklilik 150°deki belirtilenler harig).

011: Takograf cihazi, agsagidaki istisnalarla, herhangi bir veriyi goriintiiye, yaziciya veya harici arayiizlere ¢ikt
olarak gonderebilir:

1. Calisma modunda, takilan takograf kartina karsilik gelmeyen herhangi bir kisisel tanitim (soyadi ve adi
(adlar1)) bos birakilmal1 ve takilan takograf kartina karsilik gelmeyen herhangi bir kart numarasi kismen bos
birakilmalidir (soldan saga — her bir tek karakter — bos birakilmalidir).

2. Sirket modunda, siiriicii ile ilgili veri (gereklilikler 081, 084 ve 087), sadece, (sirket kart numarasinin ilk
13 basamaginda belirtildigi sekliyle) baska bir sirket tarafindan kilitlenmemis siireler igin ¢ikti olarak
gonderilebilir.

3. Takograf cihazina hi¢ bir kart takilmamugsa, siiriicii ile ilgili veri, sadece gegerli ve dnceki 8 takvim glinii
icin ¢ikt1 olarak gonderilebilir.

2.4. Giivenlik

Sistem giivenligi, yetkisiz olarak veriye erisilmesi ve verinin degistirilmesini dnleyecek ve bu tiir tesebbiisleri
tespit edecek bir sekilde veri bellegini korumayi, hareket sensérii ile arag¢ {initesi arasinda alig veris edilen
verinin biitiinliiglinii ve 6zgilinliglini korumay1, takograf cihazi ile takograf kartlar1 arasinda alig veris edilen
verinin biitiinligiinii ve 6zgiinligiinii korumay1 ve indirilen verinin biitiinliigiinii ve 6zgiinliigiinii dogrulamay1
hedefler.

012: Sistem giivenligini saglamak amaciyla, takograf cihazi, hareket sensorii ve ara¢ iinitesi jenerik giivenlik
hedeflerinde (ilave 10) belirtilen giivenlik gerekliliklerini karsilamalidir.

BOLUM 3. TAKOGRAF CiHAZININ YAPISI VE FONKSiYONEL GEREKLIiLiKLERIi
3.1. Kartlarin takilmasinmin ve ¢ikarilmasinin izlenmesi

013: Takograf cihazi, kart takilmas1 ve ¢ikarilmasini tespit etmek amaciyla kart arayiiz cihazlarini izlemelidir.
014: Kartin takilmasiyla, takograf cihazi, takilan kartin gegerli bir takograf kart1 olup olmadigini tespit etmeli ve
boyle bir durumda kart tipini belirlemelidir.

015: Takograf cihazi, takograf kartlarinin kart arayiiz cihazlarina uygun bir sekilde takildiklarinda yerlerinde
kilitlenecekleri sekilde tasarimlanmalidir.

016: Takograf kartlari, sadece ara¢ durduruldugunda ve ilgili veri kartlarda hafizaya alinmis oldugunda serbest
birakilabilir. Kartin serbest birakilmasi kullanicinin olumlu hareketini gerektirmelidir.

3.2. Hiz ve mesafe olciilmesi

017: Bu fonksiyon, arag tarafindan katedilen toplam mesafeye karsilik gelen kilometre sayaci degerini kesintisiz
bir sekilde 6lgmeli ve sunabilmelidir.

018: Bu fonksiyon, aracin hizini kesintisiz bir sekilde 6lgmeli ve sunabilmelidir.

019: Hiz 6l¢me fonksiyonu, aracin hareket halinde oldugunu veya durdugunu gdsteren bilgiyi de sunmalidir.
Fonksiyon, hareket sensoriinden, en az bes saniye siireyle 1 darbe/saniye’den daha fazla bir deger tespit eder
etmez aracin hareket halinde oldugu kabul edilmelidir, aksi halde aracin durdugu kabul edilmelidir.
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Bu Yonetmeligin hiikiimlerini yerine getiren bir takograf cihazi monte edilmis herhangi bir araca monte edilen
hiz goriintilleyen cihazlar (lizdlger) ve katedilen mesafeyi gosteren cihazlar (kilometre sayaci), bu Ek’te
(Boliim 3 Kisim 3.2.1 ve Boliim 3 Kisim 3.2.2) belirtilen azami toleranslar ile ilgili gereklilikleri karsilamalidir.

3.2.1. Katedilen mesafenin él¢iilmesi

020: Katedilen mesafe agagidakilerden biriyle dl¢tilmelidir:
1. Hem ileri hem de geri hareketleri toplayacak sekilde veya
2. Sadece ileri hareketi dahil edecek sekilde.

021: Takograf cihazi mesafeyi 0 km’den 9999999.9 km’ye kadar 6l¢melidir.
022: Olgiilen mesafe, asagidaki toleranslar dahilinde olmalidir (en az 1000 m’lik mesafeler).

1. Montajdan 6nce + % 1.

2. Montaj ve periyodik muayene sirasinda + % 2.

3. Kullanim sirasinda + % 4.
023: Olgiilen mesafe, 0.1 km’den daha iyi veya buna esit bir hassasiyete sahip olmalidir.
3.2.2. Hiz ol¢iilmesi

024: Takograf cihazi hiz1 0 km/h’den 220 km/h’ye kadar 6l¢melidir.

025: Takograf cihazi, kullanim sirasinda goriintiilenen hiz i¢in azami + 6 km/h’lik bir toleransi saglamak
amaciyla ve asagidaki toleranslar1 da dikkate alarak, 20 km/h ile 180 km/h arasindaki hizlar i¢cin ve 4000
darbe/km ile 25000 darbe/km arasindaki ara¢ karakteristik katsayilart i¢in hizi (sabit hizda) + 1 km/h’lik bir
toleransla 6l¢melidir:

1. Girdi degisiklikleri (lastik degisiklikleri, ...) igin + 2 km/h’lik bir tolerans,
2. Montaj ve periyodik muayeneler sirasinda yapilan dlgmelerde + 1 km/h’lik bir tolerans.

Not: Veriyi hafizaya alma i¢in hassasiyet, takograf cihazi tarafindan hafizaya alinan hiza ilave £ 0.5 km/h’lik
bir tolerans getirir.

025a: Hiz, normal toleranslar dahilinde, hizin 2 m/s®’ye kadar olan bir oranda degistigindeki bir iz degisimi
bitiminden itibaren 2 saniye igerisinde dogru bir sekilde 6lgiilmelidir.

026: Hizin 6l¢iilmesi 1 km/h’ye esit veya bundan daha iyi bir hassasiyete sahip olmalidir.

3.3. Zaman ol¢iilmesi

027: Zamanin Slgiilmesi fonksiyonu, UTC tarih ve saatini siirekli olacak sekilde 6lgmeli ve sayisal olarak
sunmalidir.

028: UTC tarih ve saati, takograf cihazinin tamaminda (kayitlar, ¢iktilar, veri alig verisi, gorlintii, ... ) tarih
vermek i¢in kullanilmalidir.

029: Yerel saati goriintillemek amaciyla, goriintillenen saat farklarini, yarim saatlik adimlarla degistirmek
miimkiin olmalidir.

030: Zaman sapmasi, tip onay1 kosullarinda, giinde £ 2 saniye olmalidir.

031: Olgiilen zamanin 1 saniyeye esit veya daha iyi bir hassasiyeti olmalidir.

032: Zamanimn Olgiilmesi, tip onayr kosullarinda, 12 aydan az bir harici glic kaynag kesintisinden
etkilenmemelidir.

3.4. Siiriicii faaliyetlerinin izlenmesi

033: Bu fonksiyon, bir siiriicii ve bir yardimec siiriiciiniin faaliyetlerini siirekli ve ayr bir sekilde izlemelidir.
034: Siiriicii faaliyeti, SURUS, CALISMA, HAZIR BULUNMA ve ARA VERME/DINLENME olmalidir.

035: Siiriicii ve/veya yardimer siiriicii i¢in manuel olarak CALISMA, HAZIR BULUNMA veya ARA
VERME/DINLENME’yi segmek miimkiin olmalidir.

036: Arag hareket halindeyken, siiriicii icin SURUS otomatik olarak secilmeli ve yardimer siiriicii i¢in HAZIR
BULUNMA otomatik olarak se¢ilmelidir.

037: Arag durdugunda, siiriicii icin CALISMA otomatik olarak secilmelidir.

038: Aracin durmasindan dolay1 otomatik olarak CALISMA’ya ge¢mesinden sonraki 120 saniye igerisinde
faaliyette olusan ilk degisiklik, aracin durdugu anda olmus gibi kabul edilmelidir (dolayistyla muhtemelen
CALISMA’ya gecis iptal edilir).

039: Bu fonksiyon, faaliyetteki degisiklikleri, kayit fonksiyonlarina, bir dakikalik bir hassasiyetle ¢ikt1 olarak
gondermelidir.

040: Bir takvim dakikas1 icin, herhangi bir SURUS faaliyeti bu dakika icerisinde olusmussa, bu dakikanin
tamami1 SURUS olarak kabul edilmelidir.

041: Bir takvim dakikasi i¢in, bu dakikanin hemen Oncesindeki ve hemen sonrasindaki dakika igerisinde
herhangi bir SURUS faaliyeti olusmussa, bu dakikanin tamami SURUS olarak kabul edilmelidir.
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042: Onceki gerekliliklere gore SURUS olarak kabul edilmeyen bir takvim dakikasi, tiim dakika, bu dakika
icerisinde olusan en uzun kesintisiz faaliyet ile (ya da esit uzunlukta olanlarin en sonuncusu ile) aym faaliyet
tipinde olarak kabul edilmelidir.

043: Bu fonksiyon, siiriiciiniin kesintisiz slirlis zamanin1 ve toplam ara verme zamanini da siirekli olarak
izlemelidir.

3.5. Siiriis durumunun izlenmesi

044: Bu fonksiyon, siirtis durumunu siirekli ve otomatik olarak izlemelidir.
045: Cihaza iki gecerli kart takildiginda MURETTABAT siiriis durumu secilmelidir, diger herhangi bir
durumda TEK siiriis durumu segilmelidir.

3.6. Siiriiciilerin manuel olarak girdigi veriler
3.6.1. Giinliik ¢alisma siirelerinin basladig1 ve/veya bittigi yerlerin girilmesi

046: Bu fonksiyon, bir siiriicii ve/veya bir yardimer siiriicli igin giinliik ¢aligma siirelerinin bagladig1 ve/veya
bittigi yerlerin girilmesine izin vermelidir.

047: Yerler, iilke, uygulanabiliyorsa, ilave olarak bdlge olarak tarif edilir.

048: Bir siiriicli (veya servis) kartinin ¢ikarildigi zamanda, takograf cihazi (yardimei) siiriciiden “gilinliik
calisma siiresinin bittigi yer”in girilmesi i¢in talepte bulunmalidir.

049: Takograf cihazi, bu talebin gozard: edilebilmesine izin vermelidir.

050: kart yokken veya kartin takildigi veya cikarildigindan bagka zamanlarda, giinliik calisma siirelerinin
bagladig1 ve/veya bittigi yerlerin girilmesi miimkiin olmalidir.

3.6.2. Siiriicii faaliyetlerinin manuel olarak girilmesi
050a: Siiriicii (veya servis) kart1 takildiginda ve sadece o anda, takograf cihazi:
1. Kart hamiline, kartin1 son ¢ikardigi tarih ve saati hatirlatmali ve

2. Kart hamilinden, hali hazirdaki takmanin gegerli giinlik caligma siiresinin bir devamini temsil edip
etmedigini belirtmesini talep etmelidir.

Takograf cihazi, soruya cevap vermeden gozardi etmesi i¢in veya olumlu cevap vermesi ig¢in veya olumsuz
cevap vermesi i¢in kart hamiline izin vermelidir:

1. Kart hamili soruyu goézardi ederse, takograf cihazi, kart hamilinden, “giinliik ¢aligma siiresinin basladig1
yer” i¢in talepte bulunmalidir. Takograf cihazi bu talebin gbzardi edilmesine izin vermelidir. Bir konum
girildiyse, bu, veri bellegine ve takograf kartina kaydedilmeli ve kartin takilma zamam ile
iligkilendirilmelidir.

2. Olumsuz veya olumlu bir cevap verilirse, takograf cihazi, kart hamilinin, sadece kartin son ¢ikarilmasi ile
hali hazirdaki takilmasi anina kadar olan siireye tam olarak dahil olan ve sadece CALISMA, HAZIR
BULUNMA veya ARA VERME/DINLENME arasindan segilen faaliyetleri, baslangic ve bitim tarih ve
saatleri ile birlikte, bu faaliyetlerin karsilikli olarak ¢akismasina izin vermeden, manuel olarak girmesini
beklemelidir. Bu agagidaki yontemlerle yapilmalidir.

2.1. Kart hamili soruya olumlu cevap verirse, takograf cihazi, kart hamilinin, kartin son ¢ikarilmasi ile
hali hazirdaki takilmasi anina kadar olan siire i¢in, faaliyetleri manuel olarak, kronolojik sirayla
girmesini beklemelidir. Bu islem manuel olarak girilen bir faaliyetin bitim zamani kartin takilmasi
zamant ile esit oldugunda bitmelidir.

2.2. Kart hamili soruya olumsuz cevap verirse, takograf cihazi:

2.2.1. Kart hamilinin, faaliyetleri, kartin ¢ikarilmasi zamanindan ilgili giinliik ¢alisma siiresinin
(veya gilinlik calisma siiresi bir kayit sayfasi iizerinde devam ediyorsa ayni aracin ilgili
faaliyetlerinin) bitimi zamanma kadar, kronolojik sirasiyla, manuel olarak girmesini
beklemelidir. Takograf cihazi, dolayistyla, kart hamilinin her bir faaliyeti manuel olarak
girmesine izin vermeden once, kart hamilinin, son kayith faaliyetin bitim zamaninin bir 6nceki
calisma siiresinin bitim zamanini gdsterip gostermedigini belirtmesini beklemelidir (agagidaki
nota bakiniz).

Not: Kart hamili, bitim zamani kartin takilmasi zamanina esit olan bir faaliyeti, dnceki siire
bittiginde beyan edememisse ve manuel olarak girmisse, takograf cihazi:

2.2.1.1. Kartin gikarilmasindan sonraki ilk DINLENME siiresinin baslamasiyla (veya
BILINMEYEN olarak kalmastyla) veya hi¢ bir DINLENME siiresi girilmemigse (hi¢ bir
sire BILINMEYEN olarak kalmiyorsa) kartin ¢ikarilmasi zamaminda giinliik ¢alisma
stiresinin bittigini kabul etmelidir.

2.2.1.2. Baslama zamaninin (asagitya bakiniz) kartin takilmasi zamanina esit oldugunu
kabul etmelidir.
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2.2.1.3. Asagidaki basamaklarla devam etmelidir:

2.2.2. Daha sonra, ilgili ¢aligma siiresinin bitim zamani kartin ¢ikarilmasi zamanindan farkliysa,
veya bu zamanda hi¢ bir giinliik calisma siiresinin bittigi yer girilmemisse, kart hamilinin,
“glinliik ¢aligma siiresinin bittigi yerin dogrulanmasini veya girmesini” beklemelidir (takograf
cihazi bu talebin gozardi edilebilmesine izin vermelidir). Bir konum girilmigse, bu, sadece kartin
cikarilmasinda (girilmisse) girilenden farkliysa, sadece takograf kartina kaydedilmeli ve ¢alisma
sliresinin bittigi zamanla iliskilendirilmelidir.

2.2.3. Daha sonra, kart hamilinin, gegerli giinliik calisma siiresinin (veya bu siire boyunca, kart
hamilinin dnceden bir kayit sayfast kullandig1 durumda hali hazirdaki arag ile ilgili faaliyetlerin)
“bir baglama zamanini girme”sini beklemeli ve kart hamilinden, “ giinliik ¢alisma siiresinin
basladig1 yeri” beklemelidir (takograf cihazi bu talebin gézardi edilebilmesine izin vermelidir).
Bir konum girilmigse, takograf kartina kaydedilmeli ve bu baslama zamam ile
iligkilendirilmelidir. Bu baslama zamani kartin takilmasi zamanina esitse, konum ayni zamanda
veri bellegine kaydedilmelidir.

2.2.4. Daha sonra, baglama zamani kartin takilmasi zamanindan farkliysa, kart hamilinin,
faaliyetleri baslama zamanindan kartin takilmasi zamanina kadar, kronolojik sirasiyla manuel
olarak girmesini beklemelidir. Bu islem manuel olarak girilen bir faaliyetin bitim zamani kartin
takilmas1 zamant ile esit oldugunda sona ermelidir.

2.3. Takograf cihazi, daha sonra, 6zel bir komut se¢ilmesiyle gecerli kilinana kadar, manuel olarak
girilen herhangi bir faaliyeti degistirmesi i¢in kart hamiline izin vermelidir ve daha sonra bu tiir
degisiklikleri yasaklamalidir.

2.4. 11k soruya verilen ve hig bir faaliyet girisi ile takip edilmeyen cevaplar, takograf cihazi tarafindan,
kart hamili soruyu gézardi etmis seklinde yorumlanmalidir.

Biitiin islem sirasinda, takograf cihazi, asagidaki zaman bitimlerinden daha ge¢ olmayan girisler igin
beklemelidir:

3. Bir dakika boyunca cihazin insan makine arayiizii ile bir etkilesim olmamigsa (30 saniye sonra gorsel, ve
muhtemelen isitsel, bir ikaz ile), veya

4. Kart ¢ikarilmigsa ve bagska bir siiriicii (veya servis) kart1 takilmigsa, veya
5. Arag harekete baslar baglamaz.
Bu durumda, takograf cihazi, hali hazirda yapilan girigleri gegerli kilmalidir.
3.6.3. Ozel kosullarin girilmesi
050b: Takograf cihazi, siiriicliniin, asagidaki 6zel kosullari, gercek zamanda, girmesine izin vermelidir.:
1. “KAPSAM DISI” (baslangici, bitimi)
2. “FERIBOT/TREN TASIMASI”.

Bir “KAPSAM DISI” kosulu agilmissa, bir “FERIBOT/TREN TASIMASI” gerceklesmeyebilir.
Agilan bir “KAPSAM DISI” kosulu, bir siiriicii kart1 takildiginda veya ¢ikarildiginda, takograf cihazi tarafindan
otomatik olarak kapatilmalidir.

3.7. Sirket kilitlerinin yonetilmesi

051: Bu fonksiyon, sirket modunda veri erisimini kisitlamak amaciyla bir sirket tarafindan yerlestirilen kilitlerin
yonetilmesine izin vermelidir.

052: Sirket kilitleri, bir baslama tarih/saatini (kilitlenme) ve sirket kart numarasinda gosterilen (kilitlenme)
sirketin tanitimi ile beraber sona erme tarih/saatini (kilidin kaldirilmasi) igermelidir.

053: Kilitler, sadece gergek zamanda “kilitlenir” veya “kilit kaldirtlir”.

054: Kilidin kaldirilmasi, sadece “kilitleyen” sirket i¢in (sirket kart numarasinin ilk 13 basamaginda belirtildigi
sekliyle) miimkiin olmalidir.

055: Baska bir sirket kilitlerse mevcut kilidin kaldirilmas1 otomatik olmalidir.

055a: Bir sirket kilitlerse ve dnceki kilit ayn1 girketin ise, Onceki kilit “kaldirilmamis™ ve zaten “kilitli” olarak
kabul edilmelidir.

3.8. Kontrol faaliyetlerinin izlenmesi

056: Bu fonksiyon, kontrol modundayken uygulanan GORUNTULEME, YAZDIRMA, VU ve Kart ile
INDIRME faaliyetlerini izlemelidir.

057: Bu fonksiyon, kontrol modundayken, ASIRT HIZ KONTROL faaliyetlerini de izlemelidir. Bir asir1 hiz
kontrolii, kontrol modundayken, “asir1 hiz” ¢iktis1 yaziciya veya goriintiiye gonderildiginde veya “olaylar ve
hatalar” verisi VU veri belleginden indirildiginde olmus olarak kabul edilir.
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3.9. Olaylarin ve/veya hatalarin tespit edilmesi
058: Bu fonksiyon, agagidaki olaylar1 ve/veya hatalar1 tespit etmelidir:
3.9.1. ‘Gegersiz bir kartin takilmas1’ olay1

059: Bu olay, herhangi bir gegersiz kart takildiginda ve/veya siiresi gecen bir gegerli kart takildiginda
tetiklenmelidir.

3.9.2. ‘Kart ¢eliskisi’ olay1

060: Bu olay, asagidaki ¢izelgede X ile gosterilen herhangi gecerli kartlarin bilesimi olustugunda
tetiklenmelidir.

Kart celiskisi Siiriicii yuvasi
Kart yok | Siiriicii karti | Denetim kart1 | Servis kart1 | Sirket karti
_ =z | Kart yok
g E Siiriicii kart1 X
S .5 | Denetim karti X X X
= 2 | Servis karti X X X X
‘% | Sirket kart: X X X

3.9.3. ‘Zaman cakismas1’ olay1

061: Bu olay, bir stiriicii kartinin son ¢ikarilmasi tarih/saati, karttan okundugu sekliyle, kartin takildig: takograf
cihazinin gegerli tarih/saatinden daha ge¢ oldugunda tetiklenmelidir.

3.9.4. ‘Uygun bir kart olmadan siiriis’ olay1

062: Bu olay, siiriicii faaliyeti SURUS e degistiginde veya siiriicii faaliyeti SURUS iken ¢alistirma modunda bir
degisiklik oldugunda, asagidaki cizelgede X ile gosterilen herhangi takograf kartlart bilesimi igin
tetiklenmelidir.

. Siiriicii yuvasi
Uygun bir kart Kart yok
olmadan siiriis . Siiriicii kart1i | Denetim kart1 | Servis kart1 | Sirket karti
(gecersiz kart)

3 Kart yok
g (gegersiz kart) X X X
2 Z | Siiriicii karti X X X X
2 5 | Denetim kart X X X X X
E Servis karti X X X X
> Sirket karti X X X X X

3.9.5. ‘Siiriis sirasinda kartin takilmasr’ olayi
063: Bu olay, siiriicii faaliyeti SURUS iken herhangi bir yuvaya bir takograf kart1 takildiginda tetiklenmelidir.
3.9.6. ‘Son kart oturumu diizgiin kapatilmadr’ olay1

064: Bu olay, takograf cihazina bir kartin takilmasi, Bu Ek B6liim 3 Kisim 3.1°de belirtilen hiikiimlere ragmen,
onceki kart oturumunun diizgiin kapatilmadigini (biitlin ilgili veri kartta hafizaya alinmadan kart ¢ikarildiginda)
tespit ettiginde tetiklenmelidir. Bu olay, sadece siiriicii ve servis kartlari ile tetiklenmelidir.

3.9.7. ‘Asir1 iz’ olay1
065: Bu olay, her bir asir1 hiz i¢in tetiklenmelidir.
3.9.8. ‘Gii¢ kaynaginin kesilmesi’ olay:

066: Bu olay, hareket sensdriiniin ve/veya arag {initesinin gii¢ kaynaginin 200 milisaniyeden daha fazla siiren
herhangi bir kesintiye ugradiginda, kalibrasyon modunda degilken, tetiklenmelidir. Kesinti esigi imalatci
tarafindan tarif edilmelidir. Aracin motorunu ¢aligtirirken olusan giic kaynagi diismesi bu olay1
tetiklememelidir.

3.9.9. ‘Hareket verisi hatasr’ olay:

067: Bu olay, hareket sensorti ile arag {linitesi arasindaki normal veri akigindaki kesinti durumunda veya hareket
sensoril ile arag {initesi arasindaki veri alig verisi sirasinda veri biitiinliigii ve orijinallik dogrulamasi hatasi
durumunda tetiklenmelidir.

3.9.10. ‘Giivenlik ihlali tesebbiisii’ olay1

068: Bu olay, hareket sensorii ve/veya arag tinitesinin giivenligini, bu aksamin jenerik giivenlik hedeflerinde
belirtildigi sekliyle, etkileyen herhangi baska bir olay icin, kalibrasyon modunda degilken, tetiklenmelidir.
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3.9.11. ‘Kart hatasr’
069: Bu hata, ¢alisma sirasinda bir takograf kart1 bozulmasi olursa tetiklenmelidir.
3.9.12. ‘Takograf cihazr’ hatasi

070: Bu hata, asagidaki bozulmalardan herhangi biriyle, kalibrasyon modunda degilken, tetiklenmelidir.
1. VU dahili hatasi,
2. Yazici hatasi,
3. Gorlinti hatasi,
4. Indirme hatast,
5. Sensor hatast.

3.10. Yerlesik ve 6z testler

071: Takograf cihazi, asagidaki ¢izelgeye uygun bir sekilde, 6z testler ve yerlesik testler araciligiyla hatalari
kendiliginden tespit etmelidir:

Teste tabi tutulacak alt-montaj Oz test Yerlesik test
Yazilim Biitiinliik
Veri bellegi Erisim Erigim, Veri biitiinligii
Kart arayliz cihazlar Erigim Erisim
Klavye Manuel kontrol
Yazic (Imalatg1 karar verir) | Yazict
Goriintii Gorsel kontrol
Indirme (sadece veri indirme sirasinda yapilir) | Diizgiin ¢alisma
Sensor Diizgiin ¢aligma Diizgiin ¢alisma

3.11. Veri belleginden yapilan okuma

072: Takograf cihazi,veri belleginde hafizaya alinan herhangi bir veriyi okuyabilmelidir.
3.12. Veri bellegine kaydetme ve hafizaya alma

Bu Maddenin amaglar1 dogrultusunda,

1. “365 giin”, bir aragta ortalama siiriiciilerin faaliyetlerinin 365 takvim giinii olarak tarif edilir. Bir aracta
giin bagina ortalama faaliyet, en az alt1 siiriicli veya yardimci siiriicii, alt1 kart takma ¢gikarma ¢evrimi ve 256
faaliyet degisikligi olarak tarif edilir. Dolayisiyla “365 giin”, 2190 (yardimci) siirliciiyii, 2190 kart takma
¢ikarma ¢evrimini ve 93440 faaliyet degisikligini igerir.

2. Zamanlar, bagka bir sekilde belirtilmedigi siirece, bir dakikalik bir hassasiyette kaydedilir.
3. Kilometre sayact degerleri bir kilometrelik bir hassasiyette kaydedilir.
4. Hizlar 1 km/h’lik bir hassasiyette kaydedilir.

073: Veri belleginde hafizaya alinan veri, tip onayi kosullarinda, 12 aydan az bir harici giic kaynagi
kesintisinden etkilenmemelidir

074: Takograf cihazi, agagidakileri, veri belleginde tahmini veya kesin olarak kaydedebilmeli ve hafizaya
alabilmelidir:

3.12.1. Cihaz tamitim verisi
3.12.1.1. Arag iinitesi tanitim verisi
075: Takograf cihazi, veri belleginde, agagidaki arag {initesi tanitim verisini hafizaya alabilmelidir:
1. Imalatginin ads,
. Imalatginin adresi,

. Parca numarasi,

2

3

4. Seri numarasi,
5. Yazilim siirlim numarasi,

6. Yazilim stiriim kurulum tarihi
7. Cihazin imal y1l1,

8. Onay numarasi.

076: Yazilim yiikseltmesi durumunda degistirilebilen yazilim ile ilgili veri ve onay numarasi harig, arag tinitesi
tanitim verisi sadece bir defa kaydedilir ve hafizaya alinir.

18



3.12.1.2. Hareket sensorii tanitim verisi
077: Hareket sensort, belleginde, asagidaki tanitim verisini hafizaya alabilmelidir:
1. Imalatginin ads,
2. Parga numarasi,
3. Seri numarasi,
4. Onay numarast,
5. Ilistirilmis giivenlik aksam taniticis1 (dahili ¢ip/islemci parca numarast),
6. Calisma sistemi taniticist (6rn: yazilim siiriim numarast).

078: Hareket sensorii tanitim verisi hareket sensorii imalat¢isi tarafindan hareket sensoriinde sadece bir defa
kaydedilir ve hafizaya alimnir.

079: Ara¢ initesi, veri belleginde, asagidaki hali hazirda eslenmis hareket sensorii tanitim verisini
kaydedebilmeli ve hafizaya alabilmelidir:

1. Seri numarasi,
2. Onay numarast,
3. Ilk esleme tarihi.
3.12.2. Giivenlik elemanlar1
080: Takograf cihazi, asagidaki giivenlik elemanlarini hafizaya alabilmelidir:
1. Avrupa genel sifresi,
2. Taraf iilke belgesi,
3. Cihaz belgesi,
4. Cihaz 6zel sifresi.
Takograf cihaz1 giivenlik elemanlari, cihaza, arag linitesi imalatcisi tarafindan yerlestirilir.
3.12.3. Siiriicii kartinin takilmasi ve ¢ikarilmasi verisi

081: Bir siiriicli veya servis kartinin cihaza her bir takma ve g¢ikarma g¢evrimi igin, takograf cihazi, veri
belleginde asagidakileri kaydetmeli ve hafizaya almalidir:

1. Kartta hafizaya alindig: sekliyle, kart hamilinin soyadi ve adi (adlart),
. Kartta hafizaya alindig1 sekliyle, kartin numarasi, kart1 veren taraf iilke ve gecerliliginin bittigi tarih,
. Kartin takildig: tarih ve saat,

. Kart takildiginda arag kilometre sayact degeri,

2

3

4

5. Kartin takildig1 yuva,

6. Cikarma tarih ve saati,

7. Kart ¢ikarildiginda arag kilometre sayaci degeri,

8. Karta hafizaya alindig1 sekliyle, siiriiciiniin kullandig1 6nceki araglar hakkinda asagidaki bilgi:
8.1. VRN ve tescil eden taraf iilke,
8.2. Kartin ¢ikarildig tarih ve saat,

9. Kartin takildiginda, kart hamilinin, faaliyetleri manuel olarak girip girmedigini gosteren bir isaret.

082: Veri bellegi, bu veriyi en az 365 giin tutabilmelidir.
083: Hafiza kapasitesi dolduysa, yeni veri en eski veri ile yer degistirmelidir.

3.12.4. Siiriicii faaliyeti verisi

084: Takograf cihazi, veri belleginde, siiriicii ve/veya yardimer siiriicliniin faaliyetinde bir degisikligin olustugu
her zaman ve/veya siiriis durumunda bir degisiklik olustugu her zaman ve/veya bir siiriicii veya servis kartinin
takildig1 veya ¢ikarildigi her zaman asagidakileri kaydetmeli veya hafizaya almalidir:

1. Siiriis durumu (MURETTEBAT, TEK),
2. Yuva (SURUCU, YARDIMCI SURUCU),

3. Tlgili yuvadaki kart durumu (TAKILMIS, TAKILMAMIS) (Nota bakiniz),
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4, Faaliyet (SURUS, HAZIR BULUNMA, CALISMA, ARA VERME/DINLENME),
5. Degisikligin tarih ve saati.

Not: TAKILMIS, yuvaya gecerli bir siiriicli veya servis kart1 takildig1 anlamina gelir. TAKILMAMIS, tersi
anlama gelir. Yani, yuvaya gecerli siiriicii veya servis kart1 takilmamus (6rn: bir sirket karti takilmug veya
hig kart takilmamas).

Not: Bir siiriicii tarafindan manuel olarak girilmis olan faaliyet verisi, veri belleginde kaydedilmez.

085: Veri bellegi, siiriicii faaliyet verisini en az 365 giin tutabilmelidir.
086: Hafiza kapasitesi dolduysa, yeni veri en eski veri ile yer degistirmelidir.

3.12.5. Giinliik ¢calisma siirelerinin basladig1 ve/veya bittigi yerler

087: Takograf cihazi, veri belleginde, bir (yardimci) siiriicii, giinliik ¢aligma siiresinin basladigi ve/veya bittigi
yeri girdigi her zaman asagidakileri kaydetmeli ve hafizaya almalidir:

1. Uygulanabiliyorsa, (yardimci) siiriicli kart numarasi ve kart1 veren taraf iilke,

2. Girigin tarih ve saati (veya giris manuel giris yontemi sirasinda yapiliyorsa giris ile ilgili tarih/saat),
3. Girisin tipi (baslama veya bitim, girisin kosulu),

4. Girilen iilke ve bdlge,

5. Arag kilometre sayaci degeri.

088: Veri bellegi, glinliik calisma siireleri baslangic ve bitim verisini (bir siiriiciiniin giinde iki kayit girdigini
farz ederek) en az 365 giin tutabilmelidir.
089: Hafiza kapasitesi dolduysa, yeni veri en eski veri ile yer degistirmelidir.

3.12.6. Kilometre sayaci verisi

090: Takograf cihazi, ara¢ kilometre sayact degerini ve buna karsilik gelen tarihi veri bellegine her takvim giinii

gece yarisi kaydetmelidir.
091: Veri bellegi, gece yarisi kilometre sayact degerlerini en az 365 takvim giinii tutabilmelidir.
092: Hafiza kapasitesi dolduysa, yeni veri en eski veri ile yer degistirmelidir.

3.12.7. Detayh hiz verisi

093: Takograf cihazi, veri belleginde, aracin anlik hizini ve buna karsilik gelen tarih ve saati, en azindan aracin
hareket halinde oldugu son 24 saat i¢in her bir saniyede kaydetmeli ve hafizaya almalidir.

3.12.8. Olaylar verisi

Bu maddenin amaglari dogrultusunda zaman, bir saniyelik bir hassasiyette kaydedilmelidir.
094: Takograf cihazi, veri belleginde, tespit edilen her bir olay i¢in asagidaki veriyi asagidaki hafizaya alma
kurallarina uygun bir sekilde kaydetmeli ve hafizaya almalidir.

Olay

Hafizaya alma kurallar

Her bir olay icin kaydedilecek veri

Kart ¢eligkisi

- En yakin 10 olay.

Olayin basladig tarih ve saat.

Olayin bittigi tarih ve saat.

Celiskiyi olusturan iki kartin, kart tipi, numarasi ve karti
veren taraf iilke.

Uygun bir kart olmadan
siirlis

- Olustugu son 10 giiniin her biri
icin en uzun olay.

- Son 365 giin boyunca olusan en
uzun bes olay.

Olayn basladig: tarih ve saat.

Olayin bittigi tarih ve saat.

Olayin basladigi ve/veya bittiginde takilan herhangi bir
kartin, kart tipi, numarasi ve kart1 veren taraf {ilke.

Ayni giin olusan benzer olaylarin sayist.

Siiriis sirasinda kartin
takilmasi

- Olustugu son 10 giiniin her biri
icin en son olay.

Olayn tarih ve saati.
Kart tipi, numarasi ve kart1 veren taraf lilke.
Ayni giin olusan benzer olaylarin sayisi.

Son kart oturumu diizgiin
kapatilmadi

- En yakin 10 olay.

Olayin tarih ve saati.
Kart tipi, numarasi ve kart1 veren taraf iilke.
Karttan okundugu sekliyle, son oturum verisi:
- Kartin takildig: tarih ve saat,
- VRN ve tescil eden taraf iilke.

Asirt iz ()

- Olustugu son 10 giiniin her biri
icin en Onemli olay (yani, en
yiiksek ortalama hiza sahip olani).
- Son 365 giin boyunca en 6nemli
bes olay.

- Son kalibrasyondan bu yana

olusan ilk olay

Olayn basladig: tarih ve saat.

Olayin bittigi tarih ve saat.

Olay sirasinda dl¢iilen azami hiz,

Olay sirasinda 6lgiilen aritmetik ortalama hiz.

Stiriiciintin kart tipi, numarast ve karti1 veren taraf iilke
(uygulanabiliyorsa).

Ayni1 giin olusan benzer olaylarin sayisi.
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Giig kaynagimin kesilmesi (%) -Olustugu son 10 giiniin her biri | -Olayin basladig tarih ve saat.

i¢in en uzun olay. -Olayn bittigi tarih ve saat.

-Son 365 giin boyunca olusan en | -Olayin bagladig1 ve/veya bittiginde takilan herhangi bir
uzun bes olay. kartin, kart tipi, numarasi ve karti veren taraf tilke.

-Ayni giin olusan benzer olaylarin sayisi.
Hareket verisi hatasi -Olustugu son 10 giiniin her biri | -Olayin bagladigi tarih ve saat.

icin en uzun olay. -Olayin bittigi tarih ve saat.

-Son 365 giin boyunca olusan en | -Olayin bagladig1 ve/veya bittiginde takilan herhangi bir
uzun bes olay. kartin, kart tipi, numarasi ve kart1 veren taraf iilke.

-Ayni giin olusan benzer olaylarin sayisi.

Giivenlik ihlali tesebbiisii | -Olay tipi basmma en yakin 10 | -Olayn basladig: tarih ve saat.

olay -Olayin bittigi tarih ve saat.

-Olayin basladig1 ve/veya bittiginde takilan herhangi bir
kartin, kart tipi, numarasi ve kart1 veren taraf iilke.

-Olaymn tipi.

095: (%) Takograf cihazi, veri belleginde, ayni zamanda asagidakileri de kaydetmeli ve hafizaya almalidir:
- Son ASIRI HIZ KONTROLU tarih ve saati,
- Bu ASIRI HIZ KONTROLU’nden sonraki ilk asir1 hiz tarih ve saati,
- Son ASIRI HIZ KONTROLU’nden bu yana olusan asir1 hiz olaylarmin sayisi.
(® Bu veriler, sadece gii¢ kaynaginin yeniden baglandigi zaman kaydedilebilir, zamanlar dakikasina kadar bir
hassasiyette bilinebilir.

3.12.9. Hata verileri

Bu Maddenin amaglari dogrultusunda zaman, bir saniyelik bir hassasiyette kaydedilmelidir.
096: Takograf cihazi, tespit edilen her bir hata icin asagidaki verileri asagidaki hafizaya alma kurallarina uygun
olarak veri bellegine kaydetmeye ve hafizaya almaya ¢aligmalidir.

Hata Hafizaya alma kurallan Her bir hata icin kaydedilecek veri

-En yakin 10 siirlicii kart1 hatasi. - Hatanin bagsladig: tarih ve saat.
Kart hatasi - Hatanin bittigi tarih ve saat.
- Kart tipi, numarasi ve kart1 veren taraf iilke.

-Her bir hata tipi bagina en yakin 10 hata | - Hatanin basladig: tarih ve saat.
-Son kalibrasyondan bu yana ilk hata - Hatanin bittigi tarih ve saat.

Takograf - Hata tipi,
cihaz1 hatalar - Hatanin bagsladigi ve/veya bittiginde takilan
herhangi bir kartin, kart tipi, numarast ve karti
veren taraf iilke.

3.12.10. Kalibrasyon verisi

097: Takograf cihazi, veri belleginde, asagidakiler ile ilgili veriyi kaydetmeli ve hafizaya almalidir:
1. Faal hale getirme aninda bilinen kalibrasyon parametreleri,
2. Faal hale getirilmesinden sonraki hemen ilk kalibrasyon,
3. Halihazirdaki aragtaki ilk kalibrasyon (VIN ile tanitildigr sekliyle),

4. En yakin bes kalibrasyon (bir takvim giinii igerisinde birkac kalibrasyon yapildiysa, o giliniin sonuncusu
hafizaya alinmalidir).

098: Bu kalibrasyonlarin her biri i¢in asagidaki veri kaydedilmelidir:
1. Kalibrasyonun amaci (faal hale getirme, ilk montaj, montaj, periyodik muayene),
2. Servis ad1 ve adresi,
3. Servis kart numarasi, kart1 veren taraf tilke ve kartin gegerliliginin bittigi tarih,
4. Arag tanitimi,

5. Giincellenen veya dogrulanan parametreler: w, k, 1, lastik ebadi, hiz sinirlayici cihaz ayari, kilometre
sayac1 (eski ve yeni degerler), tarih ve saat (eski ve yeni degerler).

099: Hareket sensorii, belleginde, asagidaki hareket sensorii montaj verisini kaydedebilmeli ve hafizaya
alabilmelidir:

1. Bir VU ile ilk esleme (tarih, saat, VU onay numarasi, VU seri numarast),

2. Bir VU ile son esleme (tarih, saat, VU onay numarasi, VU seri numarasi),
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3.12.11. Zaman ayarlama verisi

100: Takograf cihazi, veri belleginde, diizenli bir kalibrasyonun ¢ergevesinin disinda kalibrasyon modundayken
yapilan asagidaki ayarlamalar ile ilgili veriyi kaydetmeli ve hafizaya almalidir:

1. En yakin zaman ayarlamasi,

2. Son kalibrasyondan bu yana, en biiyiik bes zaman ayarlamasi.
101: Bu zaman ayarlamalarinin her biri i¢in asagidaki veri kaydedilmelidir:

1. Tarih ve saat, eski deger,

2. Tarih ve saat, yeni deger,

3. Servis ad1 ve adresi,

4. Servis kart numaras, kart1 veren taraf iilke ve kartin gegerliliginin bittigi tarih,
3.12.12. Kontrol faaliyeti verisi

102: Takograf cihazi, veri belleginde, en yakin 20 kontrol faaliyeti ile ilgili asagidaki veriyi kaydetmeli ve
hafizaya almalidir:

1. Kontroliin tarih ve saati,

2. Kontrol kart numarasi, kart1 veren taraf iilke.

3. Kontrol tipi (gorintiileme ve/veya yazdirma ve/veya VU ile indirme ve/veya kart ile indirme)
103: Indirme durumunda, indirilen en eski ve en yakin giinlerin tarihleri de kaydedilmelidir.
3.12.13. Sirket Kkilitleri verisi

104: Takograf cihazi, veri belleginde, en yakin 20 sirket kilidi ile ilgili asagidaki veriyi kaydetmeli ve hafizaya
almalidir:

1. Kilitleme tarih ve saati,
2. Kilit ¢6zme tarih ve saati,
3. Sirket karti numarasi, kart1 veren taraf iilke.
4. Sirket ad1 ve adresi.
3.12.14. indirme faaliyeti verisi

105: Takograf cihazi, veri belleginde, sirket veya kalibrasyon modundayken veri belleginin, harici ortama son
indirilmesi ile ilgili asagidaki veriyi kaydetmeli ve hafizaya almalidir:

1. Indirmenin tarih ve saati,
2. Sirket veya servis kart1 numarasi, kart1 veren taraf iilke.
3. Sirket veya servis ad1.
3.12.15. Ozel kosullar verisi
105a: Takograf cihazi, veri belleginde, 6zel kosullar ile ilgili agagidaki veriyi kaydetmelidir:
1. Girisin tarih ve saati,
2. Ozel kosulun tipi..

105b: Veri bellegi, 6zel kosullar verisini (ortalama olarak giinde bir kosulun a¢ildigini ve kapandigini farz
ederek) en az 365 giin tutabilmelidir. Hafiza kapasitesi dolduysa, yeni veri en eski veri ile yer degistirmelidir.

3.13. Takograf kartlarindan okuma

106: Takograf cihazi, uygulanabiliyorsa, takograf kartlarindan, gerekli veriyi asagidaki amaglar dogrultusunda
okuyabilmelidir:

1. Kart tipi, kart hamili, 6nceki kullanilan arag, son kart ¢ikarilmasinin tarih ve saati ve o zaman igin segilen
faaliyeti belirlemek,

2. Son kart oturumunun diizgiin kapatildigin1 kontrol etmek,

3. Onceki ve gegerli haftalar igin, siiriiciiniin kesintisiz siiriis zamani, toplam ara verme zamani ve toplam
siirlis zamanlarin1 hesaplamak,

4. Bir stirticii kartinda kaydedilmis veri ile ilgili istenen ¢iktilar1 yazdirmak,
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5. Bir siiriicti kartin1 harici ortama indirmek.

107: Okuma hatast durumunda, takograf cihazi, azaminin ii¢ kati, ayn1 okuma komutunu tekrar denemeli ve
sonra hala basarisizsa, kartin hatali veya gecersiz oldugunu bildirmelidir.

3.14. Takograf kartlarina kaydetme ve hafizaya alma

108: Takograf cihazi, kart takilmasindan hemen sonra, siiriici veya servis kartindaki “kart oturumu verisi’ni
ayarlamalidir.

109: Takograf cihazi, gecerli siiriicii, servis ve/veya kontrol kartlarinda hafizaya alinmis veriyi, kartin takildig1
stire ile ilgili ve kart hamili ile ilgili biitiin gerekli veri ile beraber, giincellemelidir. Bu kartlarda hafizaya alinan
veri Bu Ek’in Boliim 4’iinde belirtilmistir.

109a: Takograf cihazi, gecerli siiriicii ve/veya servis kartlarinda hafizaya alinmis veriyi (Bu Ek’in Bolim 4,
Kisim 4.5.2.5 ve Kisim 4.5.2.6°da belirtildigi sekliyle), kart hamili tarafindan manuel olarak girilen faaliyet ve
konum verisi ile beraber, giincellemelidir.

110: Takograf kartlar1 veri giincellemesi, ihtiya¢ duyuldugunda ve kartin gercek hafiza kapasitesi dikkate
aliarak, en yakin veri en eski veri ile yer degistirecek sekilde yapilmalidir.

111: Yazma hatast durumunda, takograf cihazi, azaminin ti¢ kati, ayn1 yazma komutunu tekrar denemeli ve
sonra hala basarisizsa, kartin hatali veya gecersiz oldugunu bildirmelidir.

112: Bir siiriicli kartin1 serbest birakmadan 6nce ve kartta biitiin ilgili verinin hafizaya alinmasindan sonra,
takograf cihazi, kart oturum verisini sifirlamalidir.

3.15. Ekran

113: Ekran en az 20 karakter icermelidir.

114: Asgari karakter ebad1 5 mm yiiksekliginde 3.5 mm genisliginde olmalidir.

114a: Ekran, ISO 8859 Béliim 1 ve Béliim 7°de tarif edilen, Ilave 1 Boliim 4 Karakter Setlerinde belirtildigi
sekliyle, Latin 1 ve Yunan karakter setlerini desteklemelidir. Ekran basitlestirilmis karakterler kullanabilir (6rn:
aksan isaretli karakterler aksan isaretsiz goriintiilenebilir veya kii¢iik harfler biiyiik harfler olarak gosterilebilir).
115: Ekrana yeterli ve kamastirmayan aydinlatma saglanmalidir.

116: Gosterimler takograf cihazinin disinda goriinebilir olmalidir.

117: Takograf cihaz1 asagidakileri goriintiileyebilmelidir:

1. Varsayilan veri,

2. Tkazlar ile ilgili veri,

3. Menii erigimi ile ilgili veri,

4. Bir kullanici tarafindan istenen diger veri.

Ilave bilgi, yukarida istenen bilgiden agikga ayirt edilebilir olmas1 kaydiyla, takograf cihazi tarafindan
goriintiilenebilir.

118: Takograf cihazimin gériintiisii ilave 3’te listelenen semboller veya sembol kombinasyonlari kullanmalidir.
[lave semboller veya sembol kombinasyonlar:i da, daha once bahsedilen semboller veya sembol
kombinasyonlarindan agik¢a ayirt edilebilirse, ekran tarafindan sunulabilir.

119: Arag hareket halindeyken, ekran her zaman ACIK olmalidir.

120: Arag hareket halinde degilken, ekrant KAPALI hale getirecek manuel veya otomatik bir 6zellik icerebilir.
Goriintii bigimi Ilave 5°te belirtilir.

3.15.1. Varsayilan goriintii

121: Baska bilgiyi gorlintiilemeye ihtiya¢ olmadiginda, takograf cihazi, varsayilan olarak, asagidakileri
goriintiilemelidir:

1. Yerel saat (UTC saati + siiriicii tarafindan ayarlanan saat farkinin sonucu elde edilen),

2. Calistirma modu,

3. Siirticiiniin o anki faaliyeti ve yardimei siiriiciiniin o anki faaliyeti,

4. Siirtici ile ilgili bilgi:
4.1. Siiriiciiniin o anki faaliyeti SURUS ise, o anki kesintisiz siiriis zamani1 ve o anki toplam ara verme
zamani,

4.2. Siiriiciiniin o anki faaliyeti SURUS degil ise, faaliyetinin o anki (segilmesinden itibaren o ana kadar
gegen siire) siiresi ve o anki toplam ara verme zamant,

5. Yardimer siiriici ile ilgili bilgi:

5.1. Yardimer siiriiciiniin faaliyetinin o anki (se¢ilmesinden itibaren o ana kadar gegen siire) siiresi.
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122: Her bir siiriicii ile ilgili veri goriintiisii net, belirgin ve slipheye yer vermeyecek sekilde olmalidir. Siiriicii
ve yardimer siiriicii ile ilgili bilginin ayn1 anda goriintiilenemedigi durumda, takograf cihazi, varsayilan olarak,
stirticii ile ilgili bilgiyi goriintiilemeli ve yardimer siiriicii ile ilgili bilginin goriintiilenmesi amaciyla kullanicrya
izin vermelidir.

123: Gorlntiiniin genisligi, varsayilan olarak, calistirma modunu goriintiilemeye izin vermiyorsa, takograf

cihazi, degistiginde yeni ¢aligtirma modunu kisa olarak goriintiilemelidir.

124: Takograf cihazi, kart takildiginda, kart hamili adin1 kisa olarak goriintiilemelidir.

124a: “KAPSAM DISI” kosulu acildiginda, varsayilan goriintii, kosulun ac¢ildigini ilgili sembolii kullanarak
gostermelidir (Ayn1 zamanda siiriiciiniin o anki faaliyetinin gosterilememesi kabul edilebilir).

3.15.2. ikaz goriintiisii

125: Takograf cihazi, ihtiya¢ duyuldugunda, sayisal olarak kodlanmis ilave bir bilgi ile tamamlanacak olan
flave 3’teki sembolleri 6ncelikle kullanarak ikaz bilgisini gostermelidir. Ikazin, siiriiciiniin tercih ettigi dilde
herhangi bir yazili tarifi de eklenebilir.

3.15.3. Menii erisimi
126: Takograf cihaz1 gerekli komutlar1 uygun bir menii yapist aracilifiyla sunmalidir.
3.15.4. Diger goriintiiler
127: Istendiginde asagidakileri secerek goriintiilemek miimkiin olmalidir:
1. UTC tarih ve saati,
2. Calistirma modu (varsayilan olarak sunulmamigsa),
3. Siiriiciiniin kesintisiz siiriis siiresi ve toplam ara verme siiresi,
4. Yardimer siiriiciiniin kesintisiz siiriig siiresi ve toplam ara verme siiresi,
5. Siiriiciiniin, 6nceki ve i¢inde bulundugu hafta i¢in toplam siiriis siiresi,
6. Yardimer siiriiciiniin, 6nceki ve iginde bulundugu hafta i¢in toplam siiriis siiresi,
7. Ciktilar ile ayn1 bigimde, alt1 ¢iktinin herhangi birisinin igerigi.

128: Cikt1 icerik goriintiisii satir satir sirali olmalidir. Goriintii genisligi 24 karakterden daha azsa, uygun bir
vasitayla (birkag satir, kaydirma, ... ) biitiin bilgi kullaniciya sunulmalidir. Elle yazilacak bilgi i¢in ayrilmis ¢ikti
satirlart goriintiiden cikarilabilir.

3.16. Yazdirma

129: Takograf cihazi, veri belleginden ve/veya takograf kartlarindan asagidaki alt1 ¢iktiya uygun bir sekilde
bilginin ¢iktisini alabilmelidir:

1. Kart giinliik ¢iktisindan siiriicii faaliyetleri,

2. Arag lnitesi giinliik ¢iktisindan siiriicii faaliyetleri,
3. Kart ¢iktisindan olaylar ve hatalar,

4. Arag Unitesi ¢iktisindan olaylar ve hatalar,

5. Teknik veri ¢iktisi,

6. Asir1 hiz giktist.

Bu ¢iktilarin detayli bicimi ve igerigi Ilave 4’te belirtilmistir.

[lave veri, ¢iktilarn bitiminde sunulabilir.

Daha once bahsi gegen alti ¢iktidan agik¢a ayirt edilebiliyorsa, takograf cihazi tarafindan ilave c¢iktilar
sunulabilir.

130: “Kart giinliik ¢iktisindan siiriicii faaliyetleri” ve “kart ¢iktisindan olaylar ve hatalar” sadece bir siiriicii kart1
veya bir servis kart1 takograf cihazina takiliysa ulasilabilir olmalidir. Takograf cihazi, yazdirmaya baglamadan
once ilgili kartta hafizaya alinan veriyi giincellemelidir.

131: “Kart gilinliik ¢iktisindan siiriicii faaliyetleri” veya “kart ¢iktisindan olaylar ve hatalar” bilgilerini
olusturabilmek amaciyla takograf cihazi:

1. Kartlardan sadece birisi takiliysa, siiriicii kartin1 veya servis kartini otomatik olarak se¢melidir veya

2. Kaynak kart1 segmek veya takograf cihazinda iki kart takiliysa siiriicii yuvasindaki kart1 segmek igin bir
komut sunmalidir.

132: Yazici satir bagina 24 karakter ¢ikarabilmelidir.
133: Asgari karakter ebadi 2.1 mm yiiksekliginde ve 1.5 mm genisgliginde olmalidir.

24



133a: Yazici, ISO 8859 Boliim 1 ve Boliim 7°de tarif edilen, ilave 1 Béliim 4 Karakter Setlerinde belirtildigi
sekliyle, Latin 1 ve Yunan karakter setlerini desteklemelidir.

134: Yazicilar, okundugunda herhangi bir belirsizlikten sakinabilecek bir kesinlik derecesinde bu yazli ¢iktilari
olusturabilecek sekilde tasarimlanmalidir.

135: Ciktilar, normal nem (% 10 ila % 90) ve sicaklik kosullar1 altinda boyutlarini ve kayitlarin1 korumalidir.
136: Takograf cihazinda kullanilacak kagit, kullanilabilecegi takograf cihazi tipinin (tiplerinin) ilgili tip onay1
isareti ve gosterimini tasimalidir. Ciktilar, 151k yogunlugu, nem ve sicaklik bakimindan normal depolama
kosullarinda, en az bir y1l boyunca agik¢a okunabilir ve taninabilir olmalidir.

137: Bu dokiimanlara, siiriiciiniin imzas1 gibi, elle yazilan notlar da eklenebilmelidir.

138: Takograf cihazi, yazdirma sirasinda olusan “kagit bitti” olaylarinin yol agtig1 problemleri, kagit yeniden
yiiklendiginde, ¢iktinin basindan itibaren yazdirmaya yeniden baslayarak veya yazdirmaya devam ederek ve
daha 6nce yazdirilan kisma siipheye yer vermeyecek bir atif yaparak ¢ozebilmelidir.

3.17. ikazlar

139: Takograf cihazi, bir olay ve/veya hata tespit ettiginde, siiriiciiyii ikaz etmelidir.

140: Bir gii¢ kaynag: kesintisi ikazi, gili¢c kaynag1 yeniden baglanana kadar geciktirilebilir.

141: Takograf cihazi, 4 saat 30 dakikalik siiriis siiresini astifinda ve bundan 15 dakika once siiriicliyii ikaz
etmelidir.

142: ikazlar gorsel olmalidir. Gérsel ikazlara ilave olarak isitsel ikazlar da sunulabilir.

143: Gorsel ikazlar, kullanici tarafindan acik¢a fark edilir olmali, siirliciiniin goriis alani igerisine
konumlandirilmali ve hem giindiiz hem gece agik¢a okunabilir olmalidir.

144: Gorsel ikazlar, takograf cihazinin igerisinde ve/veya takograf cihazindan ayr1 olarak yerlestirilebilir.

145: kinci durumda bir “T” sembolii tasimali ve kehribar veya turuncu renkte olmalidir.

146: ikazlar, kullanici tarafindan takograf cihazimin herhangi bir diigmesine basilarak teyit edilmedikge, en az
30 saniyelik bir siireye sahip olmalidir. Bu ilk teyit bir sonraki maddede belirtilen ikaz nedeni gériintiisiinii
silmemelidir.

147: ikaz nedeni takograf cihazinda goriintiilenmeli ve kullanici tarafindan takograf cihazinin belirli bir
diigmesi kullanilarak teyit edilene kadar goriiniir kalmalidir.

148: Siirliciiyli daha once tarif edilenler ile ilgili olarak tereddiide diistirmedikleri siirece ilave ikazlar
sunulabilir.

3.18. Harici ortama veri indirme

149: Takograf cihazi, istendiginde, veri belleginden veya bir siiriicii kartindan harici hafiza ortamina
kalibrasyon/indirme baglanti eleman1 araciligiyla veri indirilebilmelidir. Takograf cihazi indirmeye baslamadan
once ilgili kartta hafizaya alinan veriyi giincellemelidir.

150: Takograf cihazi, ilaveten ve ihtiyari bir 6zellik olarak, baska bir baglanti elemani iizeriden, bu kanal
araciligiyla 6zgiinliigii dogrulanmis bir sirkete, herhangi bir ¢alistirma modunda, veri indirebilir. Boyle bir
durumda, bu indirmeye sirket modu veri erisimi haklart uygulanmalidir.

151: indirme hafizaya alinan herhangi bir veriyi degistirmemeli ve silmemelidir.

Kalibrasyon/indirme baglant: eleman1 elektrikli arayiizii ilave 6’da belirtilmistir.

Indirme protokolleri Ilave 7°de belirtilmistir.

3.19. ilaveharici cihazlara veriyi ¢cikti olarak gonderme

152: Takograf cihazi hiz ve/veya kilometre sayact goriintii fonksiyonlarini icermiyorsa, takograf cihazi, aracin
hizinin (hiz 6lger) ve/veya arag tarafindan katedilen toplam mesafenin (kilometre sayaci) goriintiilenmesine izin
vermek amaciyla ¢ikt1 sinyali (sinyalleri) sunmalidir.

153: Arag tnitesi, araca monte edilmis olan diger elektronik iinitelerde islenmelerine izin vermek amaciyla,
ihtiyari CAN (Controller Area Network) veri yolu baglantisindan bagimsiz olan uygun tahsis edilmis bir seri hat
kullanarak, asagidaki veriyi ¢ikt1 olarak gonderebilmelidir (ISO 11898 Karayolu araglar1t — Sayisal bilginin
degisimi — Yiksek hizda iletisim i¢in Kontroldr Alan1 Ag1 (CAN)):

1. O andaki UTC tarih ve saati,

2. Aracin hizi,

3. Arag tarafindan katedilen toplam mesafe (kilometre sayaci),
4. Hali hazirda segilen siiriicii ve yardimci siiriicii faaliyeti,

5. Siiriicii yuvasina ve yardimei siirlicli yuvasina hali hazirda takili herhangi bir takograf kart1 olup olmadig:
bilgisi ve (uygulanabiliyorsa) karsilik gelen kart tanitimlar1 hakkinda bilgi (kart numarasi ve karti veren taraf
iilke).

Bu asgari listeye ilave olarak baska veri de ¢ikt1 olarak gdnderilebilir.

Aracin atesleme anahtar1 ACIK konumundaysa, bu veri kalic1 olarak yaymlanmalidir. Aracin atesleme anahtari
KAPALI konumundaysa, en azindan siiriicii veya yardimei siirticii faaliyeti degisikligi ve/veya bir takograf karti
takilmas1 veya ¢ikarilmasi, uygun bir veri ¢iktisi olusturmalidir. Aracin atesleme anahtar1 KAPALI
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konumundayken veri ¢iktist alimamadigi durumda, aracin atesleme anahtarmin tekrar ACIK konuma
getirilmesiyle, veri de ulagilabilir hale gelmelidir.

3.20. Kalibrasyon
154: Kalibrasyon fonksiyonu asagidakilere izin vermelidir:
1. Hareket sensoriinii VU ile otomatik olarak eslemek,

2. Takograf cihazi sabitini (k) aracin karakteristik katsayisina (w) sayisal olarak uyarlamak (iki veya daha
¢ok dingil orami1 olan araglara, bu degisik oranlarin cihazin araca uyarlandigi oran ile ayni dogrultuya
otomatik olarak getirilecegi bir anahtar cihaz monte edilmelidir),

1. O anki zaman (kisitlama olmadan) ayarlamak,
2. O anki kilometre sayac1 degerini ayarlamak,
3. Veri belleginde hafizaya alinan hareket sensorii tanitim verisini giincellemek,

4. Arag cihaz tarafindan bilinen diger parametreleri giincellenmek ve dogrulanmak: arag tanitimi, w, 1, lastik
ebadi ve uygulanabiliyorsa hiz smirlayici cihaz ayart.

155: Hareket sensoriinii VU’yla eslemek, en azindan, asagidakileri igerir:
1. Hareket sensorii tarafindan tutulan hareket sensorii montaj verisini (ihtiya¢ duyuldugunda) giincellemek,
2. Gerekli hareket sensorii tanitim verisini hareket sensoriinde VU veri bellegine kopyalamak.

156: Kalibrasyon fonksiyonu, kalibrasyon/indirme baglanti elemani iizerinden Ilave 8’de tarif edilen
kalibrasyon protokoliine uygun bir sekilde gerekli veriyi girdi olarak alabilmelidir. Kalibrasyon fonksiyonu,
diger baglant1 elemanlari iizerinden de gerekli veriyi girdi olarak alabilir.

3.21. Zaman ayarlamasi

157: Zaman ayarlamasi fonksiyonu, o anki zamani, yedi giinden az olmayan siirelerde bir dakikalik miktarlar
halinde ayarlamaya izin vermelidir.

158: Zaman ayarlamasi fonksiyonu, o anki zamani, kalibrasyon modundayken kisitsiz olarak ayarlamaya izin
vermelidir.

3.22. Performans karakteristikleri

159: Arag iinitesi — 20°C ila 70°C sicaklik araliginda ve hareket sensérii — 40°C ila 135°C sicaklik araliginda
tam olarak calisabilir olmalidir. Veri bellegi icerigi — 40°C sicakliklara kadar korunmalidir.

160: Takograf cihaz1 % 10 ila % 90 nem araliginda tam olarak caligabilir olmalidir.

161: Takograf cihazi asiri-gerilime, giic kaynagi kutuplarinin tersine cevrilmesine ve kisa devreye karsi
korunmalidir.

162: Takograf cihazi, elektromanyetik uyumluluk ile ilgili olarak, 72/245/EC sayili Konsey Yonetmeligini
teknik ilerlemelere uyarlayan 31/10/1995 tarih ve 95/54/EEC sayili Komisyon Yo6netmeligi ile uyumlu olmal
ve elektrostatik tahliye ve gegici iletimlere karst korunmalidir.

3.23. Malzemeler

163: Takograf cihazini olusturan pargalarin tamami, yeterli kararlilik ve mekanik dayanimda ve kararli
elektriksel ve manyetik 6zelliklere sahip malzemelerden yapilmalidir.

164: Normal kullanim kosullart i¢in, cihazin biitiin dahili pargalari nem ve toza karsi korunmalidir.

165: Arag {initesi, IEC 529 standardindaki IP 40 koruma derecesini ve hareket sensorii IEC 529 standardindaki
IP 64 koruma derecesini karsilamalidir.

166: Takograf cihazi, ergonomik tasarim ile ilgili uygulanabilir teknik 6zellikleri karsilamalidir.

167: Takograf cihazi, kazadan dolay: tahribata karsi korunmalidir.

3.24. isaretlemeler

168: Takograf cihazi arag¢ kilometre sayact degerini ve hizi goriintiiliiyorsa, goriintiisiinde asagidaki detaylar
goriilmelidir:

1. Mesafeyi gosteren rakamin yaninda, “km” kisaltmasi ile gdsterilen mesafe 6l¢me birimi,
2. Hiz1 gosteren rakamin yaninda, “km/h” birimi.

Takograf cihazi, hiz1 saatte mil biriminde goriintillemeye de gecebilmelidir. Bu durumda hiz 6lgme birimi
“mph” kisaltmasi ile gosterilmelidir.
169: Takograf cihazinin her bir ayrik aksamina bir agiklayicr etiket ilistirilmeli ve bu etiket agagidaki detaylar
gostermelidir:

1. Cihaz imalat¢isinin ad1 ve adresi,

2. Imalatginmin par¢a numarasi ve cihazin imalat yil1,
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3. Cihaz seri numarasi,

4. Cihaz tipinin onay isareti.

170: Fiziksel yer, yukaridaki detaylarin tamamini gostermek i¢in yeterli degilse, agiklayici etiket en azindan
imalat¢inin adin1 veya logosunu ve cihazin parca numarasini gostermelidir.

BOLUM 4. TAKOGRAF KARTLARININ YAPILARI VE FONKSiYONEL GEREKLILIiKLERIi

4.1. Goriiniir veri

On sayfa asagidakileri icerecektir:
171: Kart1 veren taraf {ilkenin resmi dili veya resmi dillerinde biiyiik karakterlerde, kartin tipine uygun bir
sekilde “Siirticli kart1” veya “Denetim kart1” veya “Servis kart1” veya Sirket kart1” kelimeleri.

EN| DRIVER CARD | CONTROL CARD | WORKSHOP CARD | COMPANY CARD
CARTE DE CARTE DE i CARTE

FR | cONDUCTEUR CONTROLEUR CARTE D ATELIER D ENTREPRISE

— KAPTOTKA KAPTOURA KAPTOTKA _ KAPTOUKA
BOIITEISA KOHTPOIIEPA MACTEPCKOET [TPE TITPUSITIS

172: Kartin zeminini olusturmak amaciyla basili olarak BM-AEK Sekreteryasi’nin resmi dillerinde ayni
kelimeler: (bknz 178in altindaki drnekler)

173: Kart1 veren taraf iilkenin ad1 (ihtiyari):

174: Kart1 veren taraf lilkenin ayirt edici isareti. taraf iilkelerin ayirt edici isareti, 1968 karayolu tarafigi ile ilgili
Viyana anlagmasi veya 1949 karayolu trafigi ile ilgili Cenevre Anlagsmasina uygun olarak ¢izilmistir. AETR
taraf {ilkelerinin ayirt edici isareti asagidaki gibi olacaktir.

D | Almanya IR | irlanda AL | Arnavutluk
F Fransa HR | Hirvatistan AM | Ermenistan
| Italya SLO | Slovenya MNE | Karadag
NL | Hollanda SK | Slovakya RSM | San Marino
S Isveg BY |Beyaz Rusya
B | Belgika EST | Estonya
H Macaristan MD | Moldovya
CZ | Cek Cumhuriyeti BIH | Bosna Hersek
E  |Ispanya LV | Letonya
SRB | Sirbistan FL | Lihtengtayn
UK | Birlesik Krallik BG | Bulgarisyan
A | Avusturya KZ | Kazakistan
L Luksemburg LT |Litvanya
CH | lisvigre TR | Tiirkiye
N Norveg TM | Tiirkmenistan
FIN | Finlandiya AZ | Azerbaycan
DK | Danimarka MK | Makedonya
RO | Romanya AND | Andora
PL | Polonya UZ | Ozbekistan
P Portekiz UA | Ukrayna
RUS | Rusya Federasyonu CY |Kibrms
GR | Yunanistan M Malta

175: Verilen karta 6zel bilgi, asagidaki sekilde numaralandirtlmisgtir:

Siiriicii| Kart1 Denetim kart1 Sirket veya servis karti
1 Siiriiciiniin soyadi Denetim kurulusu adi Sirket veya servis adi
2 Siiriiciiniin ad: (adlar1) Kontroldriin soyadi Kart hamilinin soyadi
(uygulanabiliyorsa) (uygulanabiliyorsa)
3 Siiriiciiniin dogum tarihi Kontroloriin adi (adlart) Kart hamilinin adi (adlart)
(uygulanabiliyorsa) (uygulanabiliyorsa)
4 (a) Kartin gecerliliginin basladig: tarih

(b) | Kartin gegerliliginin bittigi tarih (varsa)

(©) Kart1 veren kurulusun adi (sayfa 2’ye de basilabilir)

(d) | Idari amaglar dogrultusunda, baslik 5°tekinden farkli bir numara (ihtiyari)
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Siiriicii belgesi numarasi

5(a) e
(stirticii kartinin verildigi tarihte)
5(b) | Kart numarasi
6 Siiriiciiniin fotografi Kontroloriin fotografi (ihtiyari) -
7 Siirticlinlin imzas1 Hamilin imzas1 (ihtiyari)
Hamilin normal ikamet yeri, Denetim kurulusunun posta ) ) .
8 Sirket veya servis posta adresi

veya posta adresi (ihtiyari)

Adresi

176: Tarihler gg/aa/yyyy” veya “gg.aa.yyyy” bigimi kullanilarak yazilmalidir (giin, ay, yil):

Arka sayfa asagidakileri igerecektir:

177: Kartin 6n yiiziinde gdriinen numaral 6gelerin birer agiklamasi.
178: Hamilin 6zel yazili kabulii ile, kartin idaresi ile ilgili olmayan bilgi de eklenebilir. Boyle bir eklenti,
ornegin bir takograf kart1 olarak kullanilmasint hi¢ bir sekilde degistiremez.

ON

4a 4b

(2)
4a (4b)

SURUCUKARTI  TURKIYE CUMHURIYETI

ORNEK TAKOGRAF KARTLARI

ARKA

1Soyadi 2 Adi (adlar) 3 Dogum tarihi

4a Kartin gecerliliginin bagladigi tarih

4b Kartin idari olarak gecerliliginin bittigi tarih
4c Karti veren kurulug

(d4d) Ulusal idari amaglar dogrultusunda numara

5a Siriicii ehlivet numarasi 5b Kart numarasi A
6 Fotograf
7 Imza {8) Adres

Liitfen agagidaki adrese gonderiniz:

DENETIM KARTI TURKIYE CUMHURIYETI

KURULUS ADI VE ADRESI

1 Denetim kurulusu (2)Soyadi B)Adi (adlan)
4a Kartin gecerliliginin bagladig tarih

(4b) Kartin idari olarak gecerliliginin bittigi tarih
4c Karti veren kurulus

(4d) Ulusal idari amaglar dogrultusunda numara
5b Kart numarasi

(6) Fotograf

#) Imza 8 Adres

Liitfen agagidaki adrese gonderiniz:

KURULUS ADI VE ADRESI

1 Senvs adi 2) Soyadi  (3) Adi (adlan)

4a Kartin gecerliliginin bagladig: tarih

4b  Kartin idari olarak gegerliliginin bittigi tarih
4c Karti veren kurulug

(4d) Ulusal idari amaglar dogrultusunda numara
5b Kart numarasi

{7) imza 8 Adres

Liitfen agagidaki adrese gonderiniz:

KURULUS ADI VE ADRESI

SIRKET KARTI TURKIYE CUMHURIYETI

@

(3)

4a 4b
4¢

(4d)

1 Sirket adi (2) Soyadi  3) Adi(adlan)

4a Kartin gecerliliginin bagladig: tarih

4b Kartin idari olarak gegerliliginin bittigi tarih
4c Karti veren kurulug

(dd) Ulusal idari amaclar dogrultusunda numara
5b Kart numarasi

{7) imza 8 Adres

Liitfen agagidaki adrese gonderiniz:
KURULUS ADI VE ADRESI
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179: Takograf kartlar1, asagidaki belirleyici zemin renklerinde basilmalidir:
1. Siiriicii kart1: beyaz,
2. Denetim kart1: mavi,
3. Servis kart1: kirmizi,
4, Sirket kart1: sar1.

180: Takograf kartlari, taklit etmeye ve tahrif etmeye karsi kartin gévdesini korumak amaciyla en azindan
asagidaki 6zellikleri tagimalidir:

1. Hassas burma (guilloche) desen ve ¢dzgiin iplik (rainbow) baskiya sahip bir zemin giivenlik tasarimi.
2. Fotograf bolgesinde, zemin giivenlik tasarimu ile fotograf iist tiste gelmelidir.
3. En az bir tane iki renkli mikro-baski hatt.

181: Taraf iilkeler, BM-AEK Sekretaryasina danistiktan sonra, bu ekin diger hiikiimleri sakli kalmak kaydiyla,
ulusal sembolleri ve giivenlik dzellikleri gibi renkler ve isaretlemeler ekleyebilir.

4.2. Giivenlik

Sistem giivenligi, takograf cihazina kartlar {izerinde belirli yazma iglemleri i¢in izin vererek, kartlarda hafizaya
alman verinin herhangi bir miidahale edilme ihtimalini gecersiz sayarak, miidaheleyi onleyerek ve bu tiir
herhangi bir tesebbiisii tespit ederek, kartlar ile takograf cihazi arasinda alis veris edilen verinin biitiinliigiinii ve
0zglinliigiinii, kartlardan indirilen verinin biitiinliigiinii ve 6zgiinliiglinii korumay1 hedefler.

182: Sistem giivenligini saglamak amaciyla, takograf kartlari, takograf kartlar1 jenerik giivenlik hedeflerinde
(lave 10) tarif edilen giivenlik 6zelliklerini karsilamalidir.

183: Takograf kartlari, kisisel bilgisayarlar gibi baska cihazlar tarafindan okunabilir olmalidir.

4.3. Standartlar
184: Takograf kartlar1 asagidaki standartlarla uyumlu olmalidir:
1. ISO/IEC 7810 Tanitim kartlar1 — Fiziksel karakteristikler.
2. ISO/IEC 7816 Tanitim kartlar1 — Kontakli entegreler:
2.1. Bolim 1: Fiziksel karakteristikler,
2.2. Boliim 2: Kontaklarin ebadi ve yerlesimi,
2.3. Boliim 3: Elektronik sinyaller ve aktarim protokolleri,
2.4. Boliim 4: Degisim i¢in enddistriler aras1 komutlar,
2.5. Boliim 8: Giivenlik ile ilgili endiistriler aras1 komutlar.
3. ISO/IEC 10373 Tanitim kartlart —Test yontemleri.
4.4, Cevresel ve elektriksel ozellikler

185: Takograf kartlari, taraf iilkelerin sinirlart dahilinde normal olarak karsilagilan biitiin iklim kosullarinda, en
azindan — 25°C ila + 70°C sicaklik araliginda, arada sirada olusan + 85°C’ye kadarki tepe noktalar1 dahil, dogru
olarak caligma niteligine sahip olmalidir. Burada “arada sirada olugan” ibaresi, her seferinde 4 saatten uzun ve
kartin kullanim siiresi boyunca toplam 100 defadan fazla olmayan anlamindadir.

186: Takograf kartlari, % 10 ila % 90 nem araliginda dogru olarak ¢alisma niteligine sahip olmalidir.

187: Takograf kartlari, gevresel ve elektriksel 6zellikler dahilinde kullanildiginda, bes yillik bir siireyle dogru
olarak ¢alisma niteligine sahip olmalidir.

188: Caligma sirasinda, takograf kartlari, elektromanyetik uyumluluk ile ilgili olarak, 31/10/1995 tarih ve
95/54/EC sayili Komisyon Yo6netmeligine uygun olmali ve elektrostatik bosalmalara karsi korunmalidir.

4.5. Verinin hafizaya alinmasi

Bu Maddenin amaglar1 dogrultusunda;
1. Baska tiirlii belirtilmedikge, zamanlar bir dakikalik bir hassasiyette kaydedilir,
2. Kilometre sayac1 degerleri, bir kilometrelik bir hassasiyette kaydedilir,
3. Hizlar, 1 km/h’lik bir hassasiyette kaydedilir.

Takograf kartlar1 fonksiyonlari, komutlar1 ve mantiksal yapilarmin yerine getirecegi veri hafizaya alma
ozellikleri Tlave 2°de belirtilmistir.

189: Bu Madde, degisik uygulama verisi dosyalar1 i¢in asgari hafizaya alma kapasitelerini belirler. Takograf
kartlar1, takograf cihazina, bu veri dosyalarinin gergek hafizaya alma kapasitesini gosterebilmelidir.
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Kartta tagman diger uygulamalar ile ilgili olan ve takograf kartlarinda hafizaya alinabilen herhangi bir ilave
veri, kisisel verinin iglenmesi ve bu tiir verinin serbest dolasimi bakimindan kisilerin korunmasi hakkindaki
24/10/1995 tarih ve 95/46/EC sayil1 Yonetmeligine uygun bir sekilde hafizaya alinmalidir.

4.5.1. Kart tanitim ve giivenlik verisi
4.5.1.1. Uygulama tanitimi
190: Takograf kartlar1, asagidaki uygulama tanitimi verisini hafizaya alabilmelidir:
1. Takograf uygulamas: tanitimi,
2. Takograf karti tipi tanitimu.
4.5.1.2. Mikrogip tanitim
191: Takograf kartlar1, asagidaki entegre (IC) tanitimi verisini hafizaya alabilmelidir:
1. IC seri numarasi,
2. IC imalat referanslari.
4.5.1.3. IC karti tanitinm
192: Takograf kartlar1, asagidaki akilli kart tanitimi verisini hafizaya alabilmelidir:
1. Kart seri numarasi (imalat referanslar1 dahil),
2. Kart tip onay numarasi,
3. Kart kigisellestirici tanitimi (ID),
4, Katigtirici ID,
5. IC taniticisi.
4.5.1.4. Giivenlik elemanlar1
193: Takograf kartlari, asagidaki giivenlik elemant verilerini hafizaya alabilmelidir:
1. Avrupa genel sifresi,
2. Taraf iilke belgesi,
3. Kart belgesi,
4. Kart 6zel sifresi.
4.5.2. Siiriicii karti
4.5.2.1. Kart tanitim
194: Siirticii kart1, asagidaki kart tanitimu1 verisini hafizaya alabilmelidir:
1. Kart numarasi,
2. Kart1 veren taraf iilke, kart1 veren kurulus adi, kartin verildigi tarih,
3. Kartin gegerliliginin basladig ve bittigi tarih.
4.5.2.2. Kart hamili tanitim
195: Siirticii kart1, asagidaki kart hamili tanitim verisini hafizaya alabilmelidir:
1. Hamilin soyadi,
2. Hamilin ad1 (adlari),
3. Dogum tarihi,
4. Tercih edilen dil.
4.5.2.3. Siiriicii belgesi bilgisi
196: Siiriicii kart1, agagidaki siirlicli belgesi verisini hafizaya alabilmelidir:
1. Siiriicii belgesini veren taraf iilke, siiriicii belgesini veren kurulus adi,

2. Siiriicii belgesi numarasi (kartin verildigi tarihte).
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4.5.2.4. Kullanilan arag verileri

197: Siiriicii kart1, kartin kullanildigr her bir takvim giinii i¢in ve ayni giin igerisinde belirli bir aracin
kullanildig1 her bir zaman aralig1 icin (bir kullanim siiresi, aracta, kart agisindan degerlendirildiginde, kartin
biitiin ardisik takma/gikarma ¢evrimlerini icerir), asagidaki veriyi hafizaya alabilmelidir:

1. Aracin ilk kullanildig: tarih ve saat (yani, aracin ilk kullanim siiresi icin ilk kart takilmasi veya kullanim
stiresi hala devam ediyorsa 00:00),

2. O andaki arag kilometre sayaci degeri,

3. Aracin son kullanildig1 tarih ve saat (yani, aracin ilk kullanim siiresi icin son kart ¢ikarilmasi, veya
kullanim siiresi hala devam ediyorsa 23:59),

4. O andaki arag kilometre sayaci degeri,

5. VRN ve tescil eden taraf iilke.
198: Siiriicii karti, bu tiirden en az 84 kayd1 hafizaya alabilmelidir.
4.5.2.5. Siiriicii faaliyet verileri

199: Siiriicii kart1, kartin kullanildig1 veya siiriiciiniin faaliyetleri manuel olarak girdigi her bir takvim giinii i¢in,
asagidaki veriyi hafizaya alabilmelidir:

1. Tarih,
2. Glinliik mevcudiyet sayaci (bu takvim giinlerinin her biri igin bir say1 arttirilir),
3. O giin igerisinde siiriicii tarafindan katedilen toplam mesafe,
4, 00:00°da bir siiriicti durumu,
5. Siirticiiniin faaliyeti ve/veya siirlis durumunu degistirdigi ve/veya karti taktigi veya ¢ikardigt her zaman:
5.1. Siiriis durumu (MURETTEBAT, TEK),
5.2. Yuva (SURUCU, YARDIMCI SURUCU),
5.3. Kart durumu (TAKILI, TAKILI DEGIL),
5.4. Faaliyet (SURUS, HAZIR BULUNMA, CALISMA, ARA VERME/DINLENME),
5.5. Degisiklik zamanu.

200: Siiriicii kart bellegi, en az 28 giinliik siiriicii faaliyet verilerini tutabilmelidir (Bir siiriiciiniin ortalama
faaliyeti, giinde 93 faaliyet degisikligi olarak tarif edilir).

201: Gereklilik 197 ve 199°da listelenen veri, faaliyetlerin, zaman ¢akismasi olsa dahi, gerceklesme sirasina
gore geri ¢cagrilmasina izin verecek sekilde hafizaya alinmalidir.

4.5.2.6. Giinliik ¢calisma siirelerinin basladig1 ve/veya bittigi yerler

202: Siirlict karti, siirlicii tarafindan girilen ve giinliik ¢alisma siirelerinin basladig1 ve/veya bittigi yerler ile
ilgili olan asagidaki veriyi hafizaya alabilmelidir:

1. Girigin yapildig: tarih ve saat (ve/veya giris, manuel giris yontemi sirasinda yapilmigsa, giris ile ilgili
tarih/saat),

2. Girigin tipi (baslangic veya bitim, giris kosulu),

3. Girisi yapilan tilke veya bolge,

4. Arag kilometre sayac1 degeri,
203: Siiriicii kart1 bellegi, bu tiirden en az 42 kayit ¢iftini hafizasinda tutabilmelidir.
4.5.2.7. Olay verileri

204: Siirticti karti, kart takiliyken, takograf cihazi tarafindan tespit edilen asagidaki olaylar ile ilgili verileri
hafizaya alabilmelidir:

1. Zaman ¢akismasi (bu olaya kart neden olmus ise),

2. Sirtis sirasindayken kart takilmasi (bu olaya kart neden olmus ise),

3. Son kart oturumunun diizgiin kapatilmamasi (bu olaya kart neden olmus ise),
4. Enerji kesilmesi,

5. Hareket veri hatasi,
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6. Giivenlik ihlali tesebbiisleri.

205: Siiriicii kartlar1 bu olaylar igin asagidaki verileri hafizaya alabilmelidir.
1. Olay kodu,
2. Olaym basladig1 (o esnada olay hala devam ediyorsa, kartin takildig) tarih ve saat,
3. Olayin bittigi (o esnada olay hala devam ediyorsa, kartin ¢ikarildigi) tarih ve saat,
4. Olayin olustugu araci tescil eden taraf iilke ve VRN.

Not: “Zaman cakismas1” olay1 i¢in;

[N

. Olayin basladig: tarih ve saat, dnceki aragtan kart ¢ikarilmasi tarih ve saatine karsilik gelmelidir.

N

. Olayin bittigi tarih ve saat, gegerli araca kart takilmasi tarih ve saatine karsilik gelmelidir.
3. Arag verisi, olaya neden gegerli araca karsilik gelmelidir.
Not:  “Son kart oturumunun diizgiin kapatilmamasi1” olay1 igin;

1. Olayin basladig: tarih ve saat, diizgiin kapatilmayan oturum i¢in kart takilmasi tarih ve saatine karsilik
gelmelidir.

2. Olaym bittigi tarih ve saat, icerisinde olayin tespit edildigi oturumun (gegerli oturumun) kart takilmast
tarih ve saatine karsilik gelmelidir.

3. Arag verisi, dlizgiin kapatilmayan oturumun olustugu araca karsilik gelmelidir.

206: Siiriicli kart1, her bir tip olaydan en son gerceklesen alt1 olayin (6rnegin 36 olay) verilerini hafizaya
alabilmelidir.

4.5.2.8. Hata verileri

Bu Maddenin amaglar1 dogrultusunda zaman, bir saniyelik bir hassasiyette kaydedilmelidir.
207: Siirticti karti, kart takiliyken, takograf cihazi tarafindan tespit edilen asagidaki hatalar ile ilgili verileri
hafizaya alabilmelidir:

1. Kart hatas1 (olaya kart neden olmussa),
2. Takograf cihaz1 hatasi.

208: Siirticii kart1 bu hatalar i¢in asagidaki verileri hafizaya alabilmelidir.
1. Hata kodu,
2. Hatanin bagladig1 (veya o esnada hata hala devam ediyorsa, kartin takildigr) tarih ve saat,
3. Hatann bittigi (veya o esnada hata hala devam ediyorsa, kartin ¢ikarildigi) tarih ve saat,
4. Hatanin olugtugu arac1 tescil eden taraf iilke ve VRN

209: Siiriicii karti, her bir tip hatadan en son gergeklesen on iki hata (6rnegin 24 hata) i¢in verisini hafizaya
alabilmelidir.

4.5.2.9. Kontrol faaliyet verileri

210: Siirticii kart1 kontrol faaliyetleri ile ilgili asagidaki verileri hafizaya alabilmelidir:
1. Kontroliin tarih ve saati,
2. Denetim karti numarasi ve karti veren taraf tilke,

3. Kontroliin tipi (goriintileme ve/veya yazdirma ve/veya VU ile indirme ve/veya kart ile indirme (nota
bakiniz)),

4, Indirme durumunda, indirilen siire,
5. Kontroliin olustugu araci tescil eden taraf iilke ve VRN

Not: Giivenlik gereklilikleri, kart ile indirmenin sadece takograf cihazi araciligiyla yapildiginda
kaydedilebilecegini gosterir.
211: Siiriicii kart1, bu tiirde sadece bir kayit tutabilmelidir.

4.5.2.10. Kart oturum verisi
212: Siirticii kart1, gecerli oturumunu agan arag ile ilgili veriyi hafizaya alabilmelidir:

1. Bir saniyelik bir hassasiyette, oturumun acildig1 (yani kartin takildigy) tarih ve saat,
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2. VRN ve tescil eden taraf tilke.
4.5.2.11. Ozel kosullar verisi

212a: Siirticii kart1, (hangi yuvada olursa olsun) kart takiliyken girilen 6zel kosullar ile ilgili asagidaki veriyi
hafizaya alabilmelidir.

1. Girisin tarih ve saati,

2. Ozel kosulun tipi.
212b: Siiriict kart1 bu tiirde 56 kaydi tutabilmelidir.
4.5.3. Servis karti
4.5.3.1. Giivenlik elemanlari

213: Servis kart1 bir kisisel tanittm numarasini hafizaya alabilmelidir (PIN kodu).
214: Servis karti, hareket sensorlerini arag iinitelerine eslerken ihtiyag duyulan kriptografik sifreleri hafizaya
alabilmelidir.

4.5.3.2. Kart tanitirm

215: Servis kart1, asagidaki kart tanitim verisini hafizaya alabilmelidir.:
1. Kart numarasi,
2. Kart1 veren taraf iilke, kart1 veren kurulus adi, kartin verildigi tarih,
3. Kartin gegerliliginin bagladig ve bittigi tarih.

4.5.3.3. Kart hamili tanitimm

216: Servis kart1, asagidaki kart hamili tanitim verisini hafizaya alabilmelidir:
1. Servis adi,
2. Servis adresi,
3. Hamilin soyadi,
4. Hamilin ad1 (adlarn),
5. Tercih edilen dil.

4.5.3.4. Kullanilan araclar verisi

217: Servis karti, kullanilan araglar verisi kayitlarini, bir siiriicii kart1 ile aymi sekilde hafizaya alabilmelidir.
218: Servis kart1, bu tiirden en az 4 kayd1 hafizaya alabilmelidir.

4.5.3.5. Siiriicii faaliyeti verisi

219: Servis karti, siiriicii faaliyeti verisini, bir siiriicii kart1 ile ayn1 sekilde hafizaya alabilmelidir.
220: Servis karti, siiriicii faaliyeti verisini, en az bir ortalama siiriicii faaliyeti giinii i¢in hafizaya alabilmelidir.

4.5.3.6. Giinliik ¢calisma siirelerinin baslangici ve/veya bitimine iliskin veri

221: Servis kart1, giinliikk caligma siirelerinin baglangici ve/veya bitimine iligkin veri kayitlarini bir siiriicii kart1
ile ayni sekilde hafizaya alabilmelidir.
222: Servis karti, bu tiirden en az 3 kayit ¢iftini hafizasinda tutabilmelidir.

4.,5.3.7. Olaylar ve hatalar verisi

223: Servis karti, olaylar ve hatalar veri kayitlarin bir siiriicii karti ile ayn1 sekilde hafizaya alabilmelidir.
224: Servis kart1, her bir tipteki en yakin ii¢ olay (6rnegin 18 olay) ve her bir tipteki en yakin alt1 hata (6rnegin
12 hata) i¢in veriyi hafizaya alabilmelidir.

4.5.3.8. Kontrol faaliyeti verisi
225: Servis karti, bir kontrol faaliyeti verisi kaydini bir siiriicii kart1 ile ayni1 sekilde hafizaya alabilmelidir.
4.5.3.9. Kalibrasyon ve zaman ayarlamasi verisi

226: Servis karti, bir takograf cihazinda kart takiliyken gerceklestirilen kalibrasyonlar ve/veya zaman
ayarlamalarinin kayitlarini tutabilmelidir.
227: Her bir kalibrasyon kaydi asagidaki veriyi tutabilmelidir:

1. Kalibrasyonun amaci (aktivasyon/faal hale getirme, ilk montaj, montaj, periyodik muayene),

2. Arag tanitimi,
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3. Giincellenen veya dogrulanan parametreler (w, k, 1, lastik ebadi, hiz sinirlayict cihaz ayari, kilometre
sayac1 (yeni ve eski degerler), tarih ve saat (yeni ve eski degerler)),

4. Takograf cihazi tanitim1 (VU parca numarasi, VU seri numarasi, hareket sensorii seri numarast).

228: Servis kart1, bu tiirden en az 88 kaydi hafizaya alabilmelidir.

229: Servis karti, kart ile gergeklestirilen kalibrasyonlarin toplam sayisin1 gdsteren bir saya¢ tutmalidir.

230: Servis karti, son indirilmesinden bu yana gergeklestirilen kalibrasyonlarin sayisin1 gosteren bir sayac
tutmalidir.

4.5.3.10. Ozel kosullar verisi

230a: Servis karti, 6zel kosullar ile ilgili veriyi, bir siiriicii kart: ile ayn1 sekilde hafizaya alabilmelidir. Servis
kart1, bu tiirden iki kaydi hafizaya alabilmelidir.

4.5.4. Denetim kart1
4.5.4.1. Kart tanitim
231: Denetim kart1, asagidaki kart tanitim verisini hafizaya alabilmelidir:
1. Kart numarasi,
2. Kart1 veren taraf iilke, kart1 veren kurulus adi, kartin verildigi tarih,
3. Kartin gegerliliginin bagladigi ve bittigi tarih (varsa).
4.5.4.2. Kart hamili tanitimm
232: Denetim kart1, agagidaki kart hamili tanitim verisini hafizaya alabilmelidir:
1. Denetim kurulusu adi,
2. Denetim kurulusu adresi,
3. Hamilin soyadi,
4. Hamilin ad1 (adlarn),
5. Tercih edilen dil.
4.5.4.3. Kontrol faaliyeti verileri
233: Denetim karti, agagidaki kontrol faaliyeti verisini hafizaya alabilmelidir:
1. Kontroliin tarih ve saati,
2. Kontroliin tipi (goriintiileme ve/veya yazdirma ve/veya VU ile indirme ve/veya kart ile indirme),
3. Indirilen siire (varsa),
4. Kontrol edilen araci tescil eden taraf {ilke kurulusu ve VRN,
5. Kontrol edilen siiriicii kartini veren taraf iilke ve kart numarasi.
234: Denetim karti, bu tiirde en az 230 kayd: tutabilmelidir.
4.5.5. Sirket karti
4.5.5.1. Kart tanitinm
235: Sirket karti, asagidaki kart tanitim verisini hafizaya alabilmelidir:
1. Kart numarasi,
2. Kart1 veren taraf iilke, kart1 veren kurulus adi, kartin verildigi tarih,
3. Kartin gegerliliginin bagladig1 ve bittigi tarih (varsa).
4.5.5.2. Kart hamili tanitimm
236: Sirket kart1, asagidaki kart hamili tanitim verisini hafizaya alabilmelidir:
1. Sirket adi,
2. Sirket adresi.
4.5.5.3. Sirket faaliyeti verisi
237: Sirket kart1, asagidaki sirket faaliyeti verisini hafizaya alabilmelidir:
1. Faaliyetin tarih ve saati,

34



2. Faaliyetin tipi (VU kilidi yerlestirme ve/veya VU kilidi kaldirma ve/veya VU ile indirme ve/veya kart ile
indirme),

3. Indirilen siire (varsa),
4. Araci tescil eden taraf iilke kurulusu ve VRN,
5. Kart numarasi ve kart1 veren taraf {ilke (kart indirme durumunda).

238: Sirket kart1, bu tiirde en az 230 kayd1 tutabilmelidir.

BOLUM 5. TAKOGRAF CIHAZININ MONTAJI
5.1. Montaj

239: Yeni takograf cihazi, uygun ve gegerli varsayilan degerlerine ayarlanmis Bu Ek Bolim 3 Kisim 3.20°de
listelenen biitlin kalibrasyon parametreleri ile beraber, servis ve montajcilara veya ara¢ imalatcilarina faal hale
getirilmemis bir sekilde teslim edilmelidir. Belli bir deger uygun olmamasi durumunda, metin parametreler “?”
dizisine, sayisal parametreler ise “0”a ayarlanmalidir.

240: Faal hale getirilmeden Once, takograf cihazi, kalibrasyon modunda olmasa bile, kalibrasyon fonksiyonuna
erisim vermelidir.

241: Faal hale getirilmeden Once, takograf cihazi, Bu Ek Bolim 3 Kisim 3.12.3 ila Kisim 3.12.9°da ve Boliim
3’{in Kisim 3.12.12 ila Kisim 3.12.14’te tarif edilen veriyi kaydetmemeli ve hafizaya almamalidir.

242: Montaj sirasinda, arag imalatgilar: biitlin bilinen parametreleri 6nceden ayarlamalidir.

243: Arag¢ imalatcilar1 veya servis ve montajcilar, monte edilen takograf cihazini, ara¢ montajin yapildigt yeri
terk etmeden faal hale getirmelidir.

244: Takograf cihazinin faal hale getirilmesi, kart arayiiz cihazlarindan herhangi birisine bir servis kartinin ilk
takilmasiyla otomatik olarak ¢alismaya baslatilmalidir.

245: Hareket sensorii ile arag {initesi arasinda istenen belirli esleme iglemleri, varsa, faal hale getirmeden once
veya bu sirada ger¢eklesmelidir.

246: Takograf cihazi, faal hale getirildikten sonra, fonksiyonlarimi ve veri erisim haklarini tam olarak
uygulamalidir.

247: Takograf cihazinin kaydetme ve hafizaya alma fonksiyonlari faal hale getirildikten sonra tam olarak c¢alisir
olmalidir.

248: Montaj1 bir kalibrasyon takip etmelidir. Ik kalibrasyon VRN’nin girilmesini i¢ermeli ve bu montajdan
veya VRN tahsisinden sonraki iki hafta igerisinde, hangisi sonraysa, gergeklesmelidir.

248a: Takograf cihazi, siiriiciiniin, kendi koltugundan, gerekli fonksiyonlara erisebilmesine izin verecek bir
sekilde araca konumlandirilmalidir.

5.2. Montaj etiketi

249: Takograf cihazi montaj sirasinda kontrol edildikten sonra, takograf cihazinin iizerine, igine veya yanina,
acikca goriilebilen ve kolayca erigilebilen bir montaj etiketi ilistirilmelidir. Servis ve montajcilar tarafindan
gerceklestirilen her bir muayeneden sonra bir 6ncekinin yerine yeni bir etiket ilistirilmelidir.

250: Etiket, en azindan asagidaki detaylari igermelidir:

1. Servis ve montajci ad1, adresi veya ticari adi,

. Aracin karakteristik katsayisi, “w = ... darbe/km” bi¢iminde,

. Takograf cihazi sabiti, “k = ... darbe/km” bigiminde,

. Tekerlek lastiklerinin etkin ¢evresi, “l = ... mm” bi¢iminde,

. Lastik ebadi,

. Aracin karakteristik katsayisinin belirlendigi ve tekerlek lastiginin etkin ¢evresinin dl¢iildiigii tarih,
. Arag tanitim numarasi.

. Varsa adaptoriin monte edildigi ara¢ bolimti,
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. Aracin hareket sensoriiniin monte edildigi boliimii, vites kutusuna bagli degilse ya da bir adaptor
kullanilmiyorsa,

10. Adaptor ile aracin, tahrik gelmesini saglayan kismi arasindaki renkli kablonun tarifi,
11. Adaptoriin ilistirilmis hareket sensoriiniin seri numarasi.

250a: Adaptorlerin techiz edildigi araclara ya da hareket sensoriiniin vites kutusuna bagli olmadig: araglara,
montaj etiketleri montaj sirasinda takilacaktir. Diger tiim araglar i¢in, yeni bilgileri gdsteren montaj etiketleri
montaj sonrasi muayene sirasinda takilacaktir.
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5.3. Damgalama
251: Asagidaki parga damgalanmaldir:

1. Baglantis1 koparildiginda, tespit edilemeyen degisikliklerin yapilmasina veya tespit edilemeyen veri
kaybina neden olabilecek herhangi bir baglanti,

2. Isaretlemeler tahrip edilmeden sékiilemeyecegi bir sekilde ilistirilmedigi siirece, montaj etiketi.
252: Yukarida bahsedilen damgalar asagidaki durumlarda sokiilebilir:
1. Acil durumda,

2. Takograf cihazinin giivenilir ve dogru bir sekilde fonksiyonuna devam etmesi ve (Bu Ek Bsliim 6’ya gore)
servis ve montajci tarafindan, hiz sinirlayici cihaz veya karayolu giivenligine katki saglayacak herhangi bir
baska cihaz takilmasindan hemen sonra veya diger durumlarda yedi giin i¢inde yeniden damgalanmasi
kosuluyla, bir hiz smirlayici cihazi veya karayolu giivenligine katki saglayacak herhangi bir baska cihazi
monte etme, ayarlama veya tamir etme durumunda.

253: Bu damgalarin kirildig1 her bir durumda, bdyle bir fiilin gerekgelerini veren yazili bir beyan hazirlanmali
ve yetkili kurulus i¢in hazir bulundurulmalidir.
BOLUM 6. KONTROLLER; MUAYENELER VE TAMIRLER

Bu Yo6netmeligin 8 inci maddesinin 1. fikrasinin (d) bendinde bahsedilen, damgalarin kaldirilabilecegi durumlar
hakkindaki gereklilikler bu Ek’in Boliim 5 Kisim 5.3’tinde tarif edilir.

6.1. Servis ve montajcinin onaylanmasi

Taraf iilkeler, asagidaki islemleri uygulayacak kuruluslari onaylamali, diizenli olarak kontrol etmeli ve
belgelemelidir:

1. Montajlar,
2. Kontroller,
3. Muayeneler,
4. Tamirler.

Bu Yo6netmeligin 8 inci maddesinin 1 inci fikrasinin (a) bendi gergevesinde, servis kartlari, sadece bu Ek’e
uyumlu bir sekilde takograf cihazinin faal hale getirilmesi ve/veya kalibrasyonu i¢in servis ve montajcilara,
asagidakiler tam olarak belirlenmemisse, verilecektir:

1. Bir sirket kart1 i¢in uygun olmayan kisiler ve

2. Diger mesleki faaliyetleri, Ilave 10°da tarif edilen sistemin genel giivenligi icin muhtemel bir tehlike teskil
etmeyen kisiler.

6.2. Yeni veya tamir edilmis cihazlarm kontrolii

254: Yeni veya tamir edilmis, her bir cihaz, Bu Ek Bolim 3 Kisim 3.2.1 ve Kisim 3.2.2°de belirtilen simirlar
dahilinde, uygun ¢alisma ve okuma ve kayitlariin kesinligi bakimindan, Bu Ek Béliim 5 Kisim 5.3’e goére
damgalama ve kalibrasyon araciligiyla, kontrol edilmelidir.

6.3. Montaj muayenesi

255: Bir araca monte edildiginde, montaj tamamu (takograf cihazi dahil) Bu Ek B6liim 3 Kisim 3.2.1 ve Kisim
3.2.2’de belirtilen azami toleranslarla ilgili hiikiimlerle uyumlu olmalidir.

6.4. Periyodik muayeneler

256: Araglara monte edilen cihazin periyodik muayeneleri, cihazin herhangi bir tamirinden sonra veya aracin
karakteristik katsayisinda veya lastiklerin etkin g¢evresindeki herhangi bir degisiklikten sonra cihazin UTC
saatinin 20 dakikadan fazla yanlis olmasindan sonra veya VRN degistiginde ve en azindan son muayeneden
sonraki iki yilda (24 ay) en az bir kez gergeklesmelidir.

257: Bu muayeneler asagidaki kontrolleri icermelidir:
1. Takograf kartinda veri hafizaya alma fonksiyonu da dahil, takograf cihazinin diizgiin ¢alisip ¢aligmadigy,
2. Bu Ek Boliim 3 Kisim 3.2.1 ve Kisim 3.2.2°nin montajdaki azami toleranslarla ilgili hiikiimlerinin yerine
getirilip getirilmedigi,
3. Takograf cihazinin tip onay1 isaretini tasiyip tasimadigi,
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5. Cihazdaki ve montajin diger parcalarindaki damgalarin yerinde olup olmadig,
6. Lastik ebad1 ve tekerlek lastiklerinin etkin ¢evresi,

258: Bu muayeneler kalibrasyonu icermelidir.

6.5. Hatalarin olciilmesi

259: Montajdaki ve kullanim sirasindaki hatalarin 6lgiilmesi, standart test kosullarimi olusturdugu kabul
edilmesi gereken asagidaki kosullar altinda ger¢eklestirilmelidir:

1. Arag yiiksiliz, normal ¢alisir durumda,

2. Lastik basinglari, imalat¢inin talimatlarina uygun,

3. Lastik aginmasi, ulusal mevzuat tarafindan izin verilen sinirlar dahilinde,
4. Arag hareketi:

4.1. Arag¢ kendi motor giicii ile diiz zemin {izerinde dogrusal bir hatta ve 50 = 5 km/h’lik bir hizda
ilerlemelidir. Olgme mesafesi en az 1000 m olmalidir.

5. Kargilastirllabilir dogrulukta olmasi kaydiyla, uygun bir test tezgahi gibi alternatif yontemler de
kullanilabilir.

6.6. Tamirler

260: Servisler, uygun tasimacilik sirketine geri vermek amaciyla takograf cihazindan veriyi indirebilmelidir.
261: Servis ve montajcilar, takograf cihazinin bozulmasinin, servis tarafindan tamir edilmesinden sonra bile,
daha once kaydedilmis olan verinin indirilmesini 6nledigi durumda veri indirilememesi ile ilgili tasimacilik
sirketlerine bir belge vermelidir. Servisler, verilen her bir belgenin bir kopyasini en azindan bir yil boyunca
muhafaza etmelidir.

BOLUM 7. KARTIN VERILMESI

Taraf iilkeler tarafindan belirlenen kartin verilmesi islemleri agagidakiler ile uyumlu olmalidir:

262: Bir basvuru sahibine bir takograf kartinin ilk verildiginde olusturulan kart numarasi (uygulanabiliyorsa)
“0”’a ayarlanmis ardisik bir endekse, bir yenileme endeksine ve bir siire uzatimi endeksine sahip olmalidir.

263: Tek bir denetim otoritesine veya tek bir servise veya tek bir tasimacilik sirketine verilen kisiye 6zgii
olmayan takograf kartlarinin kart numaralari, ayni ilk 13 basamaga ve farkli ardisik endekse sahip olmalidir.
264: Mevcut bir takograf kartinin yenilenmesi amaciyla verilen bir takograf karti, yenileme endeksinin “1”
arttirtlmasinin (swrastyla 0, ..., 9, A, ..., Z) zorunlu olmasi harig, yenilenen ile ayni kart numarasia sahip
olmalidir.

265: Mevcut bir takograf kartinin yenilenmesi amaciyla verilen bir takograf karti, yenilenen ile ayn1 gegerlilik
stiresi bitim tarihine sahip olmalidir.

266: Mevcut bir takograf kartinin siiresinin uzatilmasi amaciyla verilen bir takograf karti, yenileme endeksinin
“0” degerine sifirlanmasinin ve siire uzatimi endeksinin “1” arttirtlmasinin (sirasiyla 0,..., 9, A,..., Z) zorunlu
olmas: harig, siiresi uzatilan ile ayn1 kart numarasina sahip olmalidir.

267: Mevcut bir takograf kartinin idari verinin degistirilmesi amaciyla degistirilmesi, ayni taraf {ilke
igerisindeyse, siire uzatimi ile veya bagka bir taraf {ilke igerisindeyse, ilk verme ile ayn1 kurallar1 takip etmelidir.
268: Kisiye 6zgili olmayan servis veya kontrol kartlart i¢in “kart hamili soyadi1”, servis veya denetim otoritesi
ad1 ile doldurulmalidir.

BOLUM 8. TAKOGRAF CIHAZININ VE TAKOGRAF KARTLARININ TiP ONAYI
8.1. Genel hususlar

Bu Boéliimiin amaglar1 dogrultusunda, “takograf cihazi” kelimeleri, “takograf cihazi veya takograf cihazinin
aksami1” anlamina gelir. Hareket sensoriinii VU’ya baglayan kablo (kablolar) i¢in tip onayi istenmez. Takograf
cihazi tarafindan kullanilacak kagit, takograf cihazinin bir aksami olarak kabul edilmelidir.

269: Takograf cihazi, herhangi entegre ilave cihazlarla beraber biitiin olarak onay i¢in verilmelidir.

270: Takograf cihazinin ve takograf kartlarinin tip onayi, giivenlik ile ilgili testleri, fonksiyonellik testlerini ve
birlikte ¢alistirilabilirlik testlerini kapsamalidir. Her bir test i¢in olumlu sonuglar uygun bir belge ile belirtilir.
271: Taraf iilkenin tip onay1 kuruluslari, tip onayi talebine konu olan takograf cihaz1 veya takograf kartlar1 i¢in
agagidaki belgeleri bulundurmuyorlarsa, bu Yonetmeligin 6 inct maddesine gore bir tip onayr belgesi
vermemelidirler:

1. Bir giivenlik belgesi,
2. Bir fonksiyonellik belgesi ve
3. Bir birlikte ¢alistirilabilirlik belgesi.
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272: Cihazin yazilimi veya donaniminda veya imalatinda kullanilan malzemelerin yapisindaki bir degisiklik,
kullanilmadan once, Bakanhga bildirilmelidir. Bakanlik ya imalat¢inin tip onay1 kapsaminin genisletilmesini
teyit etmelidir ya da ilgili fonksiyonellik, gilivenlik ve/veya birlikte calistirilabilirlik belgelerinin bir
giincellemesini veya teyidini isteyebilir.

273: Takograf cihazi yazilimini bulundugu yerde yiikseltme yontemleri, takograf cihazina Bakanlik tarafindan
onaylanmalidir. Yazilim yiikseltmesi, takograf cihazinda hafizaya alinan herhangi bir siiriicii faaliyeti verisini
degistirmemeli veya silmemelidir. Yazilim, sadece cihaz imalat¢isinin sorumlulugu altinda yiikseltilebilir.

8.2. Giivenlik belgesi

274: Giivenlik belgesi, bu EK’in Ilave 10’undaki hiikiimlere uygun bir sekilde verilir.

274a: Giivenlik belgesi yetkilileri, giivenlik ekipmanlarinin eskimesi gerekgesiyle yeni ekipmanlara belge
vermeyi reddettigi istisnai durumda; tip onayi; sadece, bu Yonetmelikle uyumlu alternatif ¢6ziim olmadigi bu
0zel ve istisnai durumda verilmeye devam eder.

274b: Bu durumda taraf iilke, gecikmeksizin, tip onaymin verildigi 12 takvim ay1 ig¢inde giivenlik diizeyinin
orijinal seviyesine yiikseltilmesini saglamak icin prosediir baslatmasi gereken BM-AEK Sekretaryasini
bilgilendirmek zorundadir.

8.3. Fonksiyonellik belgesi

275: Tip onayi i¢in her aday, taraf iilkenin tip onay1 kurulusuna, kurulusun gerekli gordiigii biitiin malzeme ve
dokiimani vermelidir.

275a: Imalatcilar, tip onayl iiriinlerin ilgili 6rneklerini ve fonksiyonellik testlerini gerceklestirmek icin atanan
laboratuvarlarin istedigi ilgili dokiimanlar1 istegin yapildig: bir ay iginde saglamalidir. Bu taleplerin sonucunda
olusan tiim masraflar, talebi yapan taraf tarafindan karsilanir. Laboratuvarlar tim ticari hassas bilgileri gizli
tutmalidir.

276: Bir fonksiyonellik belgesi, sadece en azindan ilave 9°da belirtilen biitiin fonksiyonellik testlerini basarili
olarak gecildiginde verilmelidir.

277: Bakanlik, fonksiyonellik belgesini verir. Bu belge, faydalanacak olanin adina ve modelin bir tanitimina
ilave olarak gergeklestirilen testlerin ve elde edilen sonuglarin detayli bir listesini gdstermelidir.

8.4. Birlikte calistirilabilirlik belgesi

278: Birlikte calistirilabilirlik testleri, BM-AEK Sekretaryasinin yetkisi ve sorumlulugu altinda tek bir
laboratuvar tarafindan yapilir.

279: Laboratuvar, imalatcilar tarafindan arz edilen birlikte calistirilabilirlik taleplerini gelislerine gore
kronolojik sirayla kaydetmelidir.

280: Talepler, sadece laboratuvar agagidakileri tamamen aldiginda resmi olarak kaydedilecektir:

1. Bu tiir bir birlikte ¢aligtirilabilirlik testleri i¢in gerekli malzeme ve dokiimanlar setinin tamamint,
2. Uygun giivenlik belgesini,
3. Uygun fonksiyonellik belgesini,

Talep kaydinin tarihi, imalat¢iya bildirilmelidir.

281: Bir giivenlik belgesi ve fonksiyonellik belgesi verilmemis olan takograf cihazi veya takograf karti1 i¢in,
gereklilik 274a’da agiklanan istisnai durumlar hari¢, laboratuvar tarafindan birlikte calistirilabilir testi
yapilmamalidir.

282: Birlikte calistirilabilirlik testlerini talep eden herhangi bir imalatci, testlerin yapilmasi i¢in verdigi malzeme
ve dokiimanlar setinin tamamini, birlikte ¢alistirilabilirlik testlerinden sorumlu laboratuvara birakmay1 taahhiit
etmelidir.

283: Birlikte calistirilabilirlik testleri, bu EK’in ilave 9 Béliim 5’indeki hiikiimlere uygun bir sekilde, asagidaki
ozelliklerdeki takograf cihazi veya takograf kartlarinin ayr1 ayri biitiin tipleri ile, yapilmalidir:

1. Tip onay1 hala gegerli olan veya
2. Tip onay1 bekletilen ve gegerli bir birlikte ¢alistirilabilirlik belgesi olan.

284: Birlikte c¢aligtirilabilirlik belgesi, laboratuvar tarafindan imalatgiya, sadece biitiin istenen birlikte
caligtirilabilirlik testlerinin basarili olarak ge¢ildiginde verilmelidir.

285: Birlikte ¢alistirilabilirlik testleri, gereklilik 283’te istendigi sekilde bir veya daha fazla takograf cihaz1 veya
takograf karti (kartlar1) ile bagarili degilse, talep eden imalatg1 gerekli degisiklikleri yapana ve birlikte
caligtirilabilirlik testlerinde basarili olana kadar birlikte calistirilabilirlik belgesi verilmemelidir. Laboratuvar,
birlikte calistirilabilirlik hatasi ile ilgili imalat¢ilarin yardimiyla sorunun nedenini belirlemeli ve talep eden
imalatgiya teknik bir ¢oziim bulmasi i¢in yardim etmelidir. Imalat¢inin mamuliinde degisiklik yaptig1 durumda,
giivenlik belgesi ve fonksiyonellik belgesinin hala gecerli oldugunun ilgili kuruluslardan dogrulanmasi
imalat¢inin sorumlulugundadir.
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286: Birlikte calistirilabilirlik belgesi alt1 ay gecerlidir. Imalatc1 uygun bir tip onay1 belgesi edinmemisse, bu
stirenin bitiminde iptal edilir. Bu durum, fonksiyonellik belgesini veren taraf iilke Bakanliga imalat¢1 tarafindan
iletilmelidir.

287: Bir birlikte calistirilabilirlik hatasinin kaynaginda olabilen herhangi bir konu kazang saglamak veya hakim
bir duruma sevk etmek amaciyla kullanilmamalidir.

8.5. Tip onay1 belgesi

288: Taraf iilkenin tip onay kurulusu, istenen ii¢ belgeyi alir almaz tip onay belgesini vermelidir.

289: Tip onay1 belgesinin bir kopyasi, imalatciya teslim edilecegi zaman, birlikte ¢alistirilabilirlik testlerinden
sorumlu laboratuvara Bakanlik tarafindan verilmelidir.

290: Birlikte ¢alistirilabilirlik testlerini yapan laboratuvar, igeriginde asagidaki 6zelliklerdeki takograf cihazi ve
takograf kartlarinin 6rneklerinin bir listesini giincelleyecegi kamuya agik bir web sitesine sahip olmalidir.

1. Bir birlikte ¢alistirilabilirlik testleri talebi kaydedilmis olan,
2. (Gegici de olsa) bir birlikte galistirilabilirlik belgesi alan,
3. Bir tip onay1 belgesi alan.

8.6. Istisnai yontem: ilk birlikte calistirilabilirlik belgeleri

291: 11k takograf cihazi ve takograf kartlar (siiriicii, servis, denetim ve sirket kartlari) ¢ifti birlikte ¢alistirilabilir
olarak belgelendirildikten sonraki dort ay boyunca kaydedilen talepler ile ilgili olarak verilen herhangi bir
birlikte ¢alistirilabilirlik belgesi, ilk belgelendirilen de dahil olmak iizere, gegici olarak kabul edilmelidir.

292: Bu siirenin bitiminde, ilgili biitin mamuller birlikte ¢alistirilabilirse, biitiin uygun birlikte ¢aligtirtlabilirlik
belgeleri kesinlestirilmelidir.

293: Bu siire sirasinda, birlikte ¢alistirilabilirlik hatalar1 bulunursa, birlikte ¢alistirilabilirlik testlerinden sorumlu
laboratuvar, ilgili imalat¢ilarin yardimiyla sorunlarin nedenini belirlemeli ve bu imalat¢ilart gerekli
degisiklikleri yapmaya davet etmelidir.

294: Bu siire bitiminde, birlikte calistirilabilirlik sorunlari hala devam ediyorsa, birlikte calistirilabilirlik
testlerinden sorumlu laboratuvar, ilgili imalatgilar ve uygun fonksiyonellik belgelerini veren tip onay1
kuruluglari ile isbirligi halinde, birlikte ¢aligtirilabilirlik hatalarinin nedenlerini bulmali ve her bir ilgili imalatg1
tarafindan yapilmasi gereken degisiklikleri belirlemelidir. Teknik ¢éziimleri aramak azami iki ay stirmeli ve bu
stire bitiminde, ortak bir ¢oziim bulunamazsa, BM-AEK Sekretaryasi, birlikte calistirilabilirlik testlerinden
sorumlu laboratuvara danistiktan sonra, hangi cihazin (cihazlarin) ve kartlarin kesin bir birlikte ¢aligtirilabilirlik
belgesi alacagina karar vermeli ve bunun nedenlerini belirtmelidir.

295: 1lk gecici birlikte ¢alistirilabilirlik belgesi verildikten sonraki dort aylik siire bitimi ile gereklilik 294’te
belirtilen BM-AEK Sekretaryasi karari tarihi arasinda, laboratuvar tarafindan kaydedilen herhangi bir birlikte
calistirilabilirlik testleri talebi, ilk birlikte ¢alistirilabilirlik sorunlart ¢oziilene kadar ertelenmelidir. Bu talepler,
daha sonra, kayitlarinin kronolojik sirasiyla igleme tabi tutulur.
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iLAVE 1
VERIi SOZLUGU
BOLUM 1. GIRIS

Bu ilave, takograf cihazi ve takograf kartlarinda kullanilmasi i¢in veri bigimleri, veri elemanlar1 ve veri
yapilarini belirler.

1.1. Veri tiplerinin tarifi icin yaklasim

Bu ilave, veri tiplerini tarif etmek amaciyla Soyut Soézdizim ifadesi Bir (ASN.1 - Abstract Syntax Notation
One) kullanir. Bu, basit ve yapilandirilmig verinin, uygulama ve c¢evre bagimli olan herhangi belirli aktarim
s6zdizimi (kodlama kurallar1) belirtmeden tarif edilmesini miimkiin kilar.

ASN.1 tip adlandirma diizenleri, ISO/IEC 8824-1’¢ gore yapilir. Bu asagidakileri belirtir:

1. Miimkiinse, veri tipinin anlami segilen adlar araciligiyla belirtilir,

2. Veri tipi diger veri tiplerinin bir birlesimiyse, veri tipi adi, hala biiyiikk bir harfle baslayan alfabetik
karakterlerin tek bir dizisidir, burada biiyiik harfler uygun anlami vermek amaciyla kullanilirlar,

3. Genelde, veri tipleri adlari, olusturulduklar: veri tiplerinin adlariyla, verinin hafizaya alindig: cihazla ve
veri ile ilgili fonksiyonla ilgilidir.

Bir ASN.1 tipi daha 6nce, baska bir standardin bir parcasi olarak tarif edilmigse ve takograf cihazinda kullanim
icin ilgiliyse, bu ASN.1 tipi bu ilavede tarif edilecektir.

Cesitli tipteki kodlama kurallarmi miimkiin kilmak amaciyla, bu ilavedeki bazi ASN.1 tipleri deger araligi
tamticilart ile kisitlandirilmistir. Deger aralig1 taniticilar: flave 1 Boliim 3’te tarif edilmistir.

1.2. Kaynakcalar
Bu Ilavede asagidaki kaynakgalar kullanilir:

1ISO 639 Dil adlarinin gosterimi igin kod. Ik Basim: 1988.

EN 726-3 Tamtim kartlar1 sistemleri — Telekomiinikasyon entegre (entegreler) Kkartlar1 ve
terminaller — Bolim 3: Uygulama bagiml kart gereklilikleri. Aralik 1994.

1ISO 3779 Karayolu araglar1 — Arag tanitim numarasi (VIN) — Igerik ve yap1. Basim 3: 1983.

ISO/IEC 7816-5  Bilgi teknolojisi — Tanitim kartlar1 - Temash entegre (entegreler) kartlar1 — B6lim 5:
Uygulama taniticilar igin numaralama sistemi ve kayit yontemi. Ik basim: 1994 +
Degisiklik 1: 1996

ISO/IEC 8824-1  Bilgi teknolojisi — Soyut Sozdizim Ifadesi 1 (ASN.1 - Abstract Syntax Notation 1):
Temel ifade 6zellikleri. Basim 2: 1998.

ISO/IEC 8825-2  Bilgi teknolojisi — ASN.1 kodlama kurallari: Paketlenmis Kodlama Kurallar1 (PER-
Packaged Encoding Rules). Basim 2: 1998.

ISO/IEC 8859-1  Bilgi teknolojisi — 8 bit tek-bayt kodlanmis grafik karakter kiimeleri — Boliim 1: Latin
alfabesi No: 1. Tlk Basim: 1988.

ISO/IEC 8859-7  Bilgi teknolojisi — 8 bit tek-bayt kodlanmis grafik karakter kiimeleri — Bolim 7:
Latin/Yunan alfabesi. ik Basim: 1987.

ISO/IEC 16844-3 Karayolu araglar1 — Takograf sistemleri — Hareket sensorii arabirimi — WD 3 -20/05/99.

BOLUM 2. VERI TiPi TARIFLERI

Asagidaki veri tiplerinin herhangi birisi igin, bir “bilinmeyen” veya bir “uygulanamayan” icerik i¢in varsayilan
deger, veri elemanlarini ‘FF’-Baytlari ile doldurmayi igermelidir.

2.1. Faaliyet Degisimi Bilgisi (ActivityChangelnfo)

Bu veri tipi, iki baytlik bir kelime icerisinde, bir siiriici veya bir yardimci siiriicii i¢in, 00.00’da bir yuva
durumunu ve/veya 00.00’da bir siiriicii durumunu ve/veya faaliyet degisikliklerini ve/veya siirlis durumu
degisikliklerini ve/veya kart durumu degisikliklerini kodlamayr miimkiin kilar. Bu veri tipi, gereklilik 084,
gereklilik 109a, gereklilik 199 ve gereklilik 219 ile ilgilidir.

ActivityChangelnfo : : = OCTET STRING (S1ZE(2))

Deger tahsisi — Dizili Sekizli: ‘scpaattttttttttt’B (16 bit)
Veri Bellegi kayitlari (veya yuva durumu) igin:

‘s’B Yuva:

0’B: SURUCU,

‘1’B: YARDIMCI SURUCU.
‘c’B Siiriis durumu:

‘0’B: TEK,
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‘1’B: MURETTEBAT.
‘P’B Uygun yuvadaki siiriicii (veya yardimer siiriicii) kartt durumu:

‘0’B: TAKILI, bir kart takili,

‘1’B: TAKILI DEGIL, hig bir kart takili degil (veya bir kart ¢ikarilmus).
‘aa’B Faaliyet:

‘00’B: ARA VERME/DINLENME,

‘01’B: HAZIR BULUNMA,

‘10’B: CALISMA,

‘11°B: SURUS.
‘ttttttttt’ B Degisim zamani: ayni glinde 00h00’dan itibaren dakika sayisi.
Siiriicii (veya yardimcei siiriicii) kart1 kayitlari (ve siirlis durumu) igin:

‘s’B Yuva (asagidaki not hari¢ ‘p’ = 1 durumunda ilgili degil):
‘0’B: SURUCU,
‘1’B: 2. YARDIMCI SURUCU.
‘c’B Stirlis durumu (‘p’ = 0 durumu): veya Asagidaki faaliyet durumu (‘p’ = 1 durumu):
‘0’B: TEK, ‘0’B: BILINMEYEN,
‘1’B: MURETTEBAT. ‘1’B: BILINEN (= manuel olarak girilmis).
‘P’B Kart durumu:

‘0’B: TAKILI, kart bir takograf cihazina takili,
‘1’B: TAKILI DEGIL, kart takil1 degil (veya kart ¢ikarilmus).
aa’B Faaliyet (asagidaki not hari¢ ‘p’ = 1 ve ‘¢’ = 0 durumunda ilgili degil):
‘00’B: ARA VERME/DINLENME,
‘01’B: HAZIR BULUNMA,
‘10’B: CALISMA,
‘11’B: SURUS.
‘ttttttttttt’B  Degisim zamani: ayni giinde 00h00’dan itibaren dakika sayist.
“Kart ¢ikarilmas1” durumu igin not:
Kart ¢ikarildiginda:
- ‘s’ ilgilidir ve kartin ¢ikarildigi yuvay: gosterir,
- ‘¢’ 0’a ayarlanmalidur,
- ‘p’ I’e ayarlanmalidur,
- ‘aa’ o0 anda segili olan o anki faaliyeti kodlamalidir.
Manuel bir girisin bir sonucu olarak, (bir kartta hafizaya alinan) kelimenin girisi yansitmak amaciyla sonradan
‘c’ ve ‘aa’ bitlerinin iistline yazilabilir.

2.2. Adres (Address)

Bir adres.

Address ::= SEQUENCE {

codePage INTEGER (0..255),
address OCTET STRING (SIZE(35))
}

Kod Sayfasi1 (codePage) ,ISO/IEC 8859’un, adresi kodlamak i¢in kullanilan bir boliimiini belirtir.
Adres (address), ISO/IEC 8859°daki Kod Sayfasi’na uygun bir sekilde kodlanmis bir adrestir.

2.3. BCD Karakter Dizisi (BCDString)

BCD Karakter Dizisi ikili Kodlanmis Onlu (BCD — Binary Coded Decimal) gdsterimi icin uygulanir. Bu veri
tipi, bir yari sekizli (4 bit) igerisinde bir onlu basamagi gostermek amaciyla kullamilir. BCD Karakter Dizisi
ISO/IEC 8824-1 ‘Karakter Dizisi Tipi’ni temel alir.

BCDString ::= CHARACTER STRING (WITH COMPONENTS {
identification (WITH COMPONENTS {
fixed PRESENT }) })

}

BCD Karakter Dizisi (BCDString) “onaltili dizi (hstring)” ifadesi kullamir. En soldaki onaltili basamak, ilk
sekizlinin en belirgin yar1 sekizlisi olmalidir. Bir ¢oklu sekizli olugturmak amaciyla, ilk sekizlinin i¢inde en
soldaki yar1 sekizli konumundan itibaren, ihtiya¢ oldugunda, miiteakip sifirl yar1 sekizliler yerlestirilmelidir.
[zin verilen basamaklar sunlardir: 0, 1, ..., 9.

2.4. Kalibrasyon Amaci (CalibrationPurpose)

Neden bir kalibrasyon parametreleri setinin kaydedildigini aciklayan kod. Bu veri tipi gereklilik 097 ve
gereklilik 098 ile ilgilidir.
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CalibrationPurpose ::= OCTET STRING (SIZE(1)).

Deger tahsisi:

‘00’H  Ayrilmus deger,

‘O1’H Faal hale getirme: VU’nun faal hale getirilmesi aninda bilinen kalibrasyon parametrelerinin kaydi,
‘02°’H 11k montaj: Faal hale getirilmesinden sonra VU’nun ilk kalibrasyonu,

‘03’H  Montaj: Hali hazirdaki aragta VU’nun ilk kalibrasyonu,

‘04’H  Periyodik muayene.

2.5. Kart Faaliyet Giinliik Kayd: (CardActivityDailyRecord)

Bir kartta hafizaya alinan, belirli bir takvim giinii i¢in siiriicii faaliyetleri ile ilgili bilgi. Bu veri tipi gereklilik
199 ve gereklilik 219 ile ilgilidir.

CardActivityDailyRecord ::= SEQUENCE {

activityPreviousRecordLength INTEGER(O..CardActivityLengthRange),
activityRecordLength INTEGER(O..CardActivityLengthRange),
activityRecordDate TimeReal,

activityDailyPresenceCounter DailyPresenceCounter,
activityDayDistance Distance,

activityChangelnfo SET SIZE(1..1440) OF ActivityChangelnfo

Faaliyet Onceki Kayit Uzunlugu (activityPreviousRecordLength), onceki giinliik kaydinin bayt olarak toplam
uzunlugudur. Azami deger, bu kayitlar1 iceren SEKIZLI DiZI’nin uzunlugu ile belirlenir (Kart Faaliyet
Uzunluk Aralig Ilave 1 Béliim 3’e bakiniz). Bu kayt, en eski giinliik kayitsa, Faaliyet Onceki Kayit Uzunlugu
degeri 0’a ayarlanmalidir.

Faaliyet Kayit Uzunlugu (activityRecordLength) , bu kaydin bayt olarak toplam uzunlugudur. Azami deger, bu
kayitlar1 iceren SEKiZLi DIZI’nin uzunlugu ile belirlenir.

Faaliyet Kaydi Tarihi (activityRecordDate), kaydin tarihidir.

Faaliyet Giinliik Mevcudiyet Sayaci (activityDailyPresenceCounter), o giin igerisinde kartin mevcudiyet sayacidir.
Faaliyet Giin Mesafesi (activityDayDistance), o giin katedilen toplam mesafedir.

Faaliyet Degisim Bilgisi (activityChangelnfo), o giin siiriicli i¢in Faaliyet Degisim Bilgisi setidir. Azami 1440
deger igerebilir (dakika basina bir faaliyet degisimi). Bu set, her zaman, 00.00’daki siiriicii durumunu kodlayan
Faaliyet Degisim Bilgisini igerir.

2.6. Kart Faaliyet Uzunluk Arahig: (CardActivityLengthRange)

Bir siiriicii veya bir servis kartinda, siiriicli faaliyet kayitlarint hafizaya almak igin hazir bulunan, bayt sayisi.
CardActivityLengthRange ::= INTEGER(0..2%-1)

Deger tahsisi: Ilave 1 Boliim 3’e bakimiz.
2.7. Kart Onay Numarasi (CardApprovalNumber)

Kartin tip onay numarasi
CardApprovalNumber ::= IA5String(S1ZE(8))

Deger tahsisi: Belirlenmemis.
2.8. Kart Belgesi (CardCertificate)

Bir kartin genel sifresinin belgesi.

CardCertificate ::= Certificate

2.9. Kart Cipi Tanitimi (CardChipldentification)
Bir kartta hafizaya alinan, kartin entegresinin (IC) tanitimu ile ilgili bilgi (gereklilik 191).

CardChipldentification ::= SEQUENCE {

icSerialNumber OCTET STRING (SIZE(4)),
icManufacturingReferences OCTET STRING (SIZE(4))
}

IC Seri Numarast (icSerialNumber), EN 726-3’te tarif edildigi sekliyle IC seri numarasidir.
IC Imalat Referanslar1 (icManufacturingReferences), EN 726-3’te tarif edildigi sekliyle IC imalatc1 taniticisi ve
fabrikasyon elemanlaridir.
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2.10. Kart Ardisik Endeksi (CardConsecutivelndex)
Bir kart ardigik endeksi (Ek IB Kisim 1.8).

CardConsecutivelndex ::= IA5String(SIZE(1))

Deger tahsisi: (Ek IB Boliim 7°ye bakiniz).
Artig sirast: ‘0, ..., 9, A, ...,Z,a, ..., 7.
2.11. Kart Kontrol Faaliyeti VerisiKaydi (CardControlActivityDataRecord)

Bir siiriicii veya servis kartinda hafizaya alinan, siriiciiniin tabi tutuldugu en son kontrol ile ilgili bilgi
(gereklilik 210 ve gereklilik 225).

CardControlActivityDataRecord ::= SEQUENCE {

controlType ControlType,

controlTime TimeReal,

controlCardNumber FullCardNumber,
controlVehicleRegistration VehicleRegistrationldentification,
controlDownloadPeriodBegin TimeReal,
controlDownloadPeriodEnd TimeReal

}

Kontrol Tipi (controlType), kontroliin tipidir.

Kontrol Zamani (controlTime), kontroliin tarih ve saatidir.

Kontrol Karti Numarasi (controlCardNumber), kontrolii yapan kontrol elemanimin Tam Kart Numarasidir
(FullCardNumber).

Kontrol Arag Tescili (controlVehicleRegistration), igerisinde kontroliin olustugu araci tescil eden taraf iilke ve
VRN’dir.

Kontrol indirme Siiresi Baslangic1 (controlDownloadPeriodBegin) Ve

Kontrol Indirme Siiresi Bitimi (controlDownloadPeriodEnd) , indirme durumunda, indirilen siiredir.

2.12. Kart Gegerli Kullanim (CardCurrentUse)
Kartin ger¢ek kullanimi hakkinda bilgi (gereklilik 212).

CardCurrentUse ::= SEQUENCE {

sessionOpenTime TimeReal,
sessionOpenVehicle VehicleRegistrationldentification
}

Oturum Agilma Zamani (sessionOpenTime), gegerli kullanim i¢in kartin takildigi zamandir. Bu degigsken kart
¢ikarildiginda 0’a ayarlanir.

Oturum Agilma Araci (sessionOpenVehicle), kart takildiginda ayarlanan, hali hazirda kullanilan aracin tanitimidir.
Bu degisken kart ¢ikarildiginda 0’a ayarlanir.

2.13. Kart Siiriicii Faaliyeti (CardDriverActivity)

Bir siiriicii veya servis kartinda hafizaya alinan, siiriiciiniin faaliyetleri ile ilgili bilgi (gereklilik 199 ve gereklilik
219).

CardDriverActivity ::= SEQUENCE {

activityPointerOldestDayRecord INTEGER(O.. CardActivityLengthRange-1),
activityPointerNewestRecord INTEGER(O.. CardActivityLengthRange-1),
activityDailyRecords OCTET STRING (SIZE(CardActivityLengthRange))

Faaliyet En Eski Giin Kayd1 Gostericisi (activityPointerOldestDayRecord), Faaliyet Giinliik Kayitlar1 dizisindeki en
eski tam giin kaydinin hafiza yerinin baslangicinin (dizinin baslangicindan itibaren bayt sayisi) belirtilmesidir.
Azami deger, dizinin uzunlugu ile belirlenir.

FaaliyetEn Yeni Kayit Gostericisi (activityPointerNewestRecord), Faaliyet Giinliik Kayitlar (activityDailyRecords)
dizisindeki en yeni giin kaydinin hafiza yerinin baglangicinin (dizinin baslangicindan itibaren bayt sayisi)
belirtilmesidir. Azami deger, dizinin uzunlugu ile belirlenir.

Faaliyet Giinliik Kayitlar1 (activityDailyRecords), kartin kullanildigi her bir takvim giinii i¢in siriicii faaliyeti
verisini (veri yapist: Kart Faaliyet Giinliik Kaydi) hafizaya almak i¢in hazir bulunan yerdir.

Deger tahsisi: Bu sekizli dizi cevrimsel olarak Kart Faaliyet Giinlik Kaydi kayitlar1 ile doldurulur. ilk
kullanimda, hafizaya alma, dizinin ilk baytinda baglatilir. Biitiin yeni kayitlar bir 6ncekinin sonuna ilave edilir.
Dizi dolunca, hafizaya alma, bir veri elemaninin igerisinde bulunan bir bosluktan bagimsiz olarak dizinin ilk
baytindan devam eder. Dizinin icine, eskisinin yerini alan yeni faaliyet verisini yerlestirmeden (O anki Faaliyet
Giinlik Kaydi’nt genisletmeden veya yeni bir Faaliyet Giinlik Kaydi yerlestirmeden) 6nce, Faaliyet En Eski
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Giin Kayd1 Géstericisi, en eski tam giin kaydinin yeni konumunu yansitmak amaciyla giincellenmeli ve bu
(yeni) en eski tam giin kaydinin Faaliyet Onceki Kayit Uzunlugu 0’a ayarlanmahdir.

2.14. Kart Siiriicii Belgesi Bilgisi (CardDrivingLicencelnformation)

Bir siiriicii kartinda hafizaya alinan, kart hamili siiriicii belgesi verisi ile ilgili bilgi (gereklilik 196).

CardDrivingLicencelnformation ::= SEQUENCE {

drivingLicencelssuingAuthority Name,
drivingLicencelssuingNation NationNumeric,
drivingLicenceNumber IA5String(SIZE(16))
}

Siiriicii Belgesini Veren Kurulus (drivingLicencelssuingAuthority), stirlicli belgesini vermekle sorumlu kurulustur.
Siiriicii Belgesini Veren Ulke (drivingLicencelssuingNation),siiriicii belgesini vermekle sorumlu kurulusun
iilkesidir.

Siirticii Belgesi Numarasi (drivingLicenceNumber), siiriicii belgesinin numarasidir.

2.15. Kart Olay Verisi (CardEventData)

Bir siiriicli veya servis kartinda hafizaya alinan, kart hamiline bagl olaylar ile ilgili bilgi (gereklilik 204 ve
gereklilik 223).

CardEventData ::= SEQUENCE SIZE(6) OF {
cardEventRecords SET SIZE(NoOfEventsPerType) OF CardEventRecord

}

Kart Olay Verisi (CardEventData), Olay Hata Tipi degerinin artan degerleri ile siralanmig olan, bir Kart Olay
Kayaitlar dizisidir (son dizi setinde biriktirilmis olan giivenlik ihlali tesebbiisleri kayitlar1 harig).

Kart Olay Kayitlari(cardEventRecords), belirli bir olay tipinin (veya giivenlik ihlali tesebbiisleri olaylari igin
kategorinin) bir olay kayitlari setidir.

2.16. Kart Olay Kaydi (CardEventRecord)

Bir siiriicli veya bir servis kartinda hafizaya alinan, kart hamiline bagl bir olay ile ilgili bilgi (gereklilik 205 ve
gereklilik 223).

CardEventRecord ::= SEQUENCE {

eventType EventFaultType,

eventBeginTime TimeReal,

eventEndTime TimeReal,
eventVehicleRegistration Vehicle Registrationl dentification
}

Olay Tipi (eventType), olayn tipidir.

Olay Baslama Zamani (eventBeginTime), olayin bagladig tarih ve saattir.

Olay Bitme Zamani (eventEndTime), olayin bittigi tarih ve saattir.

Olay Arag Tescili (eventVehicleRegistration), igerisinde olayin olustugu araci tescil eden taraf iilke ve VRN dir.

2.17. Kart Hata Verisi (CardFaultData)

Bir siiriicli veya servis kartinda hafizaya alinan, kart hamiline bagl hatalar ile ilgili bilgi (gereklilik 207 ve
gereklilik 223).

CardFaultData ::= SEQUENCE SIZE(2) OF {
cardFaultRecords SET SIZE(NoOfFaultsPerType) OF CardFaultRecord

}

Kart Hata Verisi (CardFaultData), kart hatalar1 kayitlar: setinin takip ettigi takograf cihazi hatalari kayitlari setinin
bir dizisidir.

Kart Hata Kayitlar1 (cardFaultRecords), belirli bir hata kategorisinin (takograf cihazi veya kart) bir hata kayitlar
setidir.

2.18. Kart Hata Kaydi (CardFaultRecord)

Bir siiriicii veya bir servis kartinda hafizaya alinan, kart hamiline bagh bir hata ile ilgili bilgi (gereklilik 208 ve
gereklilik 223).

CardFaultRecord ::= SEQUENCE {

faultType EventFaultType,

faultBeginTime TimeReal,

faultEndTime TimeReal,
faultVehicleRegistration VehicleRegistrationldentification
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}

Hata Tipi (faultType), hatanin tipidir.

Hata Baslama Zamani (faultBeginTime), hatanin bagladigi tarih ve saattir.

Hata Bitme Zamani (faultEndTime), hatanin bittigi tarih ve saattir.

Hata Arag Tescili (faultVehicleRegistration), icerisinde hatanin olustugu araci tescil eden taraf {ilke ve VRN dir.

2.19. Kart ICC Tamtim (CardIccldentification)
Bir kartta hafizaya alinan, entegre (IC) kartinin tanitimiu ile ilgili bilgi (gereklilik 192).

Cardlccldentification ::= SEQUENCE {

clockStop OCTET STRING (SIZE(1)),
cardExtendedSerialNumber ExtendedSerialNumber,
cardApprovalNumber CardApprovalNumber
cardPersonaliser|D OCTET STRING (SIZE(1)),
embedderlcAssemblerld OCTET STRING (SIZE(5)),
icldentifier OCTET STRING (SIZE(2))
}

Saat Durmasi (clockStop), EN 726-3te tarif edildigi sekliyle Saat Durmas1 modudur.

Kart Kapsami Genisletilmis Seri Numarasi (cardExtendedSerialNumber), EN 726-3’te tarif edildigi sekliyle IC karti
seri numarast ve IC kart1 imalat referansidir.

Kart Onay Numaras1 (cardApprovalNumber), kartin tip onay1 numarasidir.

Kart Kisisellestirme 1D (cardPersonaliserlD), EN 726-3’te tarif edildigi sekliyle kart1 kisisellestirme ID’sidir.
Katigtirict IC Montajc1 (teknik personel) 1D (embeddericAssemblerld), EN 726-3’te tarif edildigi sekliyle
katistirici/IC montajci (teknik personel) taniticisidir.

IC Tantticis1 (icldentifier) , EN 726-3’te tarif edildigi sekliyle kartin iistindeki IC’nin ve IC imalatgisinin
taniticisidir.

2.20. Kart Tamitim (CardIdentification)

Bir kartta hafizaya alinan, kart tanitimu ile ilgili bilgi (gereklilik 194, gereklilik 215, gereklilik 231, gereklilik
235).

Cardldentification ::= SEQUENCE {

CardlssuingMemberState NationNumeric,
cardNumber CardNumber,
cardIssuingAuthorityName ~ Name,
cardlssueDate Time Real,
cardValidityBegin Time Real,
cardExpiryDate Time Real

}

Kart1 Veren Taraf Ulke (CardissuingMemberState), kart1 veren taraf iilkenin kodudur.

Kart Numarasi (cardNumber), kartin kart numarasidir.

Kart1 Veren Kurulus Adi (cardissuingAuthorityName), kart1 vermis olan kurulusun adidir.

Kartin Verildigi Tarih (cardissueDate), kartin gegerli hamiline verildigi tarihtir.

Kartin Gegerlilik Siiresinin Baslangici (cardValidityBegin), kartin gegerliligin basladig ilk tarihtir.
Kartin Gegerlilik Siiresinin Bitimi (cardExpiryDate), kartin gegerliligin bittigi tarihtir.

2.21. Kart Numarasi (CardNumber)

Ek IB Kisim 1.7 ile tarif edilen bir kart numarasi.

CardNumber ::= CHOICE {

SEQUENCE {

driverldentification IA5String(SIZE(14)),
cardReplacementindex CardReplacementindex,
cardRenewallndex CardRenewallndex
SEQUENCE {

ownerldentification 1A5String(SIZE(13)),
cardConsecutivelndex CardConsecutivelndex,
cardReplacementindex CardReplacementindex,
cardRenewallndex CardRenewallndex

}

}

Siirtici Tanitimu (driverldentification), bir siirtictiniin bir taraf {ilkede essiz tanitimidir.
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Hamil Tanitim1 (ownerldentification), bir sirketin veya bir servisin veya bir denetim otoritesinin bir taraf {ilkede
essiz tanitimidir.

Kart Ardisik Endeksi (cardConsecutivelndex), kartin ardisik endeksidir.

Kart Yenileme Endeksi (cardReplacementindex), kartin yenileme endeksidir.

Kart Siire Uzatimi Endeksi (cardRenewallndex), kartin siire uzatimi endeksidir.

Secimin birinci dizisi, bir siirlicii kart numarasin1 kodlamak i¢in uygundur, ikinci dizisi servis, denetim ve sirket
kart1 numaralarin1 kodlamak i¢in uygundur.

2.22. Kart Giinliik Calisma Siiresi Yeri (CardPlaceDailyWorkPeriod)

Bir siiriicii veya bir servis kartinda hafizaya alinan, giinliik ¢aligsma siirelerinin basladig1 ve/veya bittigi yerler ile
ilgili bilgi (gereklilik 202 ve gereklilik 221).

CardPlaceDailyWorkPeriod ::= SEQUENCE {

placePointerNewestRecord INTEGER(O .. NoOfCardPlaceRecords-1),
placeRecords SET SIZE(NoOfCardPlaceRecords) OF PlaceRecord
}

Yer En Yeni Kayit Gostericisi (placePointerNewestRecord), en son giincellenen yer kaydi endeksidir.

Deger tahsisi: Yer kaydinin numaratdriine kargilik gelen, yer kayitlarinin yapi igerisinde ilk olustugu zaman igin
“0”dan baslayan say1.

Yer Kayitlar1 (placeRecords), Girilen yerler ile ilgili bilgiyi igeren kayitlarin setidir.

2.23. Kart Ozel Sifresi (CardPrivateKey)

Bir kartin 6zel sifresi.

CardPrivateKey ::= RSAKeyPrivateExponent
2.24. Kart Genel Sifresi (CardPublicKey)

Bir kartin genel sifresi.

CardPublicKey ::= PublicKey
2.25. Kart Siire Uzatimi Endeksi (CardRenewallndex)

Bir kartin stire uzatimi endeksi (Ek IB Kisim 1.9).

CardRenewallndex ::= IA5String(SI1ZE(1))

Deger tahsisi: (Ek IB Boliim 7°ye bakiniz).
‘0’ 11k kullamm.
Artig sirast: ‘0, ..., 9, A, ..., Z’.

2.26. Kart Yenileme Endeksi (CardReplacementindex)
Bir kartin yenileme endeksi (Ek 1B Kisim 1.10).

CardReplacementindex ::= IA5String(SIZE(1))

Deger tahsisi: (Ek IB Boliim 7°ye bakiniz).
‘0’ Orijinal kart.
Artig sirasi: ‘0, ..., 9, A, ..., Z’.

2.27. Kart Yuvasi Numarasi (CardSlotNumber )

Bir arag {initesinin iki yuvasini birbirinden ayirt etmek i¢in kod.

CardSlotNumber ::= INTEGER {

driverSlot (0),
co-driverSlot 1)
}

Deger tahsisi: Daha fazla belirtilmez.
2.28. Kart Yuvalar1 Durumu (CardSlotsStatus)

Arag Unitesinin iki yuvasina takilan kartlarin tipini gosteren kod.
CardSlotsStatus ::= OCTET STRING (SIZE(L))

Deger tahsisi — Dizili Sekizli: ‘cccedddd’B:
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‘ccec’B Yardimer siiriicli yuvasina takilan kart tipinin tanitimi

‘dddd’B Siiriicii yuvasina takilan kart tipinin tanitimi
Asagidaki tanitim kodlariyla:

‘0000°B Hig bir kart takili degil.

‘0001°B Bir siirticii karti takili.

‘0010°B Bir servis kart1 takili.

‘0011°B Bir denetim kart1 takili.

‘0100’B Bir girket kart1 takaili.

2.29. Kart Yapisi Siiriimii (CardStructureVersion)

Bir takograf kartinda uygulanan yapi siiriimiinii gosteren kod.

CardStructureVersion ::= OCTET STRING (SIZE(2))

Deger tahsisi: ‘aabb’H:

‘aa’H Yap1 degisiklik endeksi, bu versiyon i¢in ‘00h’

‘bb’H Yiiksek bayt tarafindan belirlenen yapi i¢in tarif edilen veri elemanlarinin kullanima iliskin
degisiklikler i¢in endeks, bu versiyon i¢in ‘00h’

2.30. Kart Ara¢ Kaydi (CardVehicleRecord)

Bir siiriicii veya bir servis kartinda hafizaya alinan, bir takvim giinii boyunca bir aracin bir kullanim siiresi ile
ilgili bilgi (gereklilik 197 ve gereklilik 217).

CardVehicleRecord ::= SEQUENCE {

vehicleOdometerBegin OdometerShort,
vehicleOdometerEnd OdometerShort,

vehicleFirstUse TimeReal,

vehicleLastUse TimeReal,

vehicleRegistration VehicleRegistrationldentification,
vuDataBlockCounter VuDataBlockCounter

}

Ara¢ Kilometre Sayaci Baslangici (vehicleOdometerBegin), aracin kullanim siiresinin baslangicindaki arag
kilometre sayact degeridir.

Arag Kilometre Sayaci Bitimi (vehicleOdometerEnd), aracin kullanim siiresinin bitimindeki ara¢ kilometre sayact
degeridir.

Arag 11k Kullanim (vehicleFirstUse), aracin kullamim siiresinin basladig1 tarih ve saattir.

Arag Son Kullanim (vehicleLastUse), aracin kullanim siiresinin bittigi tarih ve saattir.

Arag Tescili (vehicleRegistration), tescil eden taraf iilke ve VRN dir.

Vu Veri Blogu Sayaci (vuDataBlockCounter), aracin kullanim siiresinin en son elde edildigi degerdir.

2.31. Kart Kullanilan Araclar (CardVehiclesUsed)

Bir siiriicii veya bir servis kartinda hafizaya alinan, kart hamili tarafindan kullanilan araglar ile ilgili bilgi
(gereklilik 197 ve gereklilik 217).

CardVehiclesUsed := SEQUENCE {

vehiclePointerNewestRecord INTEGER(0..NoOfCardVehicleRecords-1),
cardVehicleRecords SET SIZE(NoOfCardVehicleRecords) OF CardVehicleRecord
}

Arag En Yeni Kayit Gostericisi (vehiclePointerNewestRecord), en son giincellenen arag kaydinin endeksidir.

Deger tahsisi: Arag kaydinin numaratoriine karsilik gelen, arag kayitlarinin yapr igerisinde ilk olustugu zaman
icin “0”dan baglayan say1.

Kart Arag¢ Kayitlar (cardVehicleRecords), Kullanilan araglar hakkindaki bilgiyi igeren kayitlar setidir.

2.32. Belge (Certificate)

Bir belgelendirme kurulusu tarafindan verilen bir genel sifrenin belgesi.
Certificate ::= OCTET STRING (SIZE(194))

Deger tahsisi: flave 11 “ortak giivenlik mekanizmalari”na gére bir Belge Igerigi’nin kismen edinilmesi ile
say1sal imza: Imza (128 bayt) || Genel Sifre hatirlaticis1 (58 bayt) || Belgelendirme Kurulusu Referansi (8 bayt).

2.33. Belge igerigi (CertificateContent)

flave 11 “ortak giivenlik mekanizmalari”na gére bir genel sifre belgesinin (temiz) igerigi.
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CertificateContent ::= SEQUENCE {

certificateProfileldentifier INTEGER(O0..255),
certificationAuthorityReference Keyldentifier,
certificateHolderAuthorisation CertificateHolderAuthorisation,
certificateEndOfValidity TimeReal,
certificateHolderReference Keyldentifier,

publicKey PublicKey

}

Belge Profil Taniticisi (certificateProfileldentifier), uygun belgenin stiriimiidiir.

Deger tahsisi: Bu siirtim igin ‘01h’.

Belge Kurulus Referansi (certificationAuthorityReference), belgeyi veren belgelendirme kurulugunu tanitir. Ayrica,
bu belgelendirme kurulusunun genel sifresin de referans teskil eder.

Belge Hamili Yetkilendirmesi (certificateHolderAuthorisation), belge hamilinin haklarini belirler.

Belge Gegerlilik Siiresi Bitimi (certificateEndOfValidity), belgenin idari olarak gegerlilik siiresinin bittigi tarihtir.
Belge Hamili Referansi (certificateHolderReference), belge hamilini tanitir. Ayrica onun genel Sifresine de referans
teskil eder.

Genel Sifre (publicKey) , bu belge ile belgelenen genel sifredir.

2.34. Belge Hamili Yetkilendirmesi (CertificateHolderAuthorisation)
Bir belge hamilinin haklarinin belirlenmesi.
CertificateHolderAuthorisation ::= SEQUENCE {

tachographApplicationID OCTET STRING(SIZE(6))
equipmentType EquipmentType
}

Takograf Uygulama ID (tachographApplicationID), takograf uygulamasi i¢in uygulama taniticisidir.

Deger tahsisi: ‘FFh’ ‘54h’ ‘41h’ ‘43’h ‘48h’ ‘4Fh’. Bu AID, ISO/IEC 7816-5’¢ gore bir sahipligi tescil
edilmemis uygulama taniticisidir.

Cihaz Tipi (equipmentType), belgenin tasarlandigi cihaz tipinin tanitimidir.

Deger tahsisi: Cihaz Tipi veri tipine gore. Belge bir taraf iilkeninkiyse 0.

2.35. Belge Talep ID (CertificateRequestID)

Bir belge talebinin essiz tanitimidir. Sifrenin tasarlandigi arag {initesinin seri numarasi, olusturma zamaninda
bilinmiyorsa, bir arag {initesi genel sifresi olarak da kullanilabilir.

CertificateRequestID ::= SEQUENCE{

requestSerialNumber INTEGER(0..2%%-1)
requestMonthYear BCDString(SIZE(2))
cridentifier OCTET STRING(SIZE(1))
manufacturerCode ManufacturerCode

}

Talep Seri Numarasi (requestSerialNumber), imalat¢1 ve asagidaki ay igin essiz olan, belge talebi igin bir seri
numarasidir.

Talep Ay Yil (requestMonthYear), belge talebinin ay ve yilimin tanitimidar.

Deger tahsisi: Ay (iki basamak) ve yil (son iki basamak) icin BCD kodlamasi.

Belge Talep Tanitimu (cridentifier), kapsami genisletilmis bir seri numarast igin bir belge talebini ayirt etmek igin
bir taniticidir.

Deger tahsisi: ‘FFh’.

Imalatg1 Kodu (manufacturerCode), belgeyi talep eden imalatginin sayisal kodudur.

2.36. Belgelendirme Kurulusu KID (CertificationAuthorityKID)

Bir belgelendirme kurulusunun (bir taraf tilkenin veya Avrupa Belgelendirme Kurulusunun) genel sifresinin
taniticisi.

CertificationAuthorityKID ::= SEQUENCE{

nationNumeric NationNumeric
nationAlpha NationAlpha
keySerialNumber INTEGER(0..255)
additionallnfo OCTET STRING(SIZE(2))
caldentifier OCTET STRING(SIZE(1))
}

Ulke Sayisal (nationNumeric), belgelendirme kurulusunun saysal iilke kodudur.
Ulke Alfabetik (nationAlpha), belgelendirme kurulusunun alfasayisal iilke kodudur.
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Sifre Seri Numaras1 (keySerialNumber), sifreler degistirildiginde belgelendirme kurulusunun farkli sifrelerini ayirt
etmek i¢in bir seri numarasidir.

[lave Bilgi (additionalinfo), (belgelendirme kurulusuna 6zgii) ilave kodlama igin iki baytlik bir alandr.
Belgelendirme Kurulusu Taniticisi (caldentifier), belgelendirme kurulusu sifre tamiticisim bagka sifre
taniticilarindan ayirt etmek i¢in bir taniticidir.

Deger tahsisi: ‘01h’.

2.37. Sirket Faaliyeti Verisi (CompanyActivityData)
Bir sirket kartinda hafizaya alinan, bu kart ile gergeklestirilen faaliyetler ile ilgili bilgi (gereklilik 237).

CompanyActivityData ::= SEQUENCE {

companyPointerNewestRecord INTEGER(0..NoOfCompanyActivityRecords-1),
companyActivityRecords SET SIZE(NoOfCompanyActivityRecords) OF
companyActivityRecord SEQUENCE {

companyActivityType CompanyActivityType,

companyActivityTime TimeReal,

cardNumberInformation FullCardNumber,
vehicleRegistrationInformation VehicleRegistrationldentification,
downloadPeriodBegin TimeReal,

downloadPeriodEnd TimeReal

}

}

Sirket En Yeni Kayit Gostericisi (companyPointerNewestRecord), en son giincellenen Sirket Faaliyet Kaydi
endeksidir.

Deger tahsisi: Sirket faaliyet kaydinin numaratdriine karsilik gelen, sirket faaliyet kaydinin yapi igerisinde ilk
olustugu zaman i¢in “0”’dan baglayan, sayi.

Sirket Faaliyet Kayitlar1 (companyActivityRecords), biitiin sirket faaliyet kayitlarimin setidir.

Sirket Faaliyet Kaydi (companyActivityRecord), tek bir sirket faaliyeti ile ilgili bilgi dizisidir.

Sirket Faaliyet Tipi (companyActivityType), sirket faaliyetinin tipidir.

Sirket Faaliyet Zamani (companyActivityTime), sirket faaliyetinin tarih ve saatidir.

Kart Numarasi Bilgisi (cardNumberInformation), varsa, indirilen kart i¢in kart1 veren taraf tilke ve kart numarasidir
Arag Tescil Bilgisi (vehicleRegistrationinformation), indirilen veya kilitlenen veya kilidi kaldirilan araci tescil eden
taraf iilke ve VRN dir.

Indirme Siiresi Baslangic1 (downloadPeriodBegin) ve Indirme Siiresi Bitimi (downloadPeriodEnd), varsa, VU’dan
indirilen siiredir.

2.38. Sirket Faaliyeti Tipi (CompanyActivityType)
Kendi sirket kartin1 kullanarak, bir sirket tarafindan gerceklestirilen bir faaliyeti gosteren kod.

CompanyActivityType ::= INTEGER {

card downloading 2),
VU downloading (2),
VU lock-in 3),
VU lock-out O]
}

2.39. Sirket Kart1 Uygulama Tamitimi (CompanyCardApplicationldentification)
Bir sirket kartinda hafizaya alinan, bu kartin uygulamasinin tanitimu ile ilgili bilgi (gereklilik 190).

CompanyCardApplicationldentification ::= SEQUENCE {

typeOfTachographCardld EquipmentType,
cardStructureVersion CardStructureVersion,
noOfCompanyActivityRecords NoOfCompanyActivityRecords
}

Takograf Karti1 ID Tipi (typeOfTachographCardld), kartin uygulanan tipini belirtir.

Kart Yapisi Siirtimii (cardStructureVersion), Kartta uygulanan yapinin siiriimiinii belirtir.

Sirket Faaliyet Kayitlar1 Sayisi (noOfCompanyActivityRecords), kartin hafizaya alabilecegi sirket faaliyet
kayitlarmin sayisidir.

2.40. Sirket Kart1 Hamili Tanitim (CompanyCardHolderIdentification)
Bir sirket kartinda hafizaya alinan, Kart Hamili tanitimu ile ilgili bilgi (gereklilik 236).

CompanyCardHolderldentification ::= SEQUENCE {

companyName Name,
companyAddress Address,
cardHolderPreferredLanguage Language
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}

Sirket Ad1 (companyName), hamilin sirketinin adidir.
Sirket Adresi (companyAddress), hamilin girketinin adresidir.
Kart Hamili Tercih Edilen Dil (cardHolderPreferredLanguage), kart hamilinin tercih ettigi dildir.

2.41. Denetim Karti1 Uygulama Tanitimi (ControlCardApplicationIdentification)

Bir denetim kartinda hafizaya alinan, bu kartin uygulamasinin tanitimi ile ilgili bilgi (gereklilik 190).

ControlCardApplicationldentification ::= SEQUENCE {

typeOfTachographCardld EquipmentType,
cardStructureVersion CardStructureVersion,
noOfControl ActivityRecords NoOfControlActivityRecords
}

Takograf Kart1 ID Tipi (typeOfTachographCardld), kartin uygulanan tipini belirtir.

Kart Yapist Stirlimii (cardStructureVersion), kartta uygulanan yapinin stirimiinii belirtir.

Kontrol Faaliyet Kayitlar1 Sayisi (noOfControlActivityRecords), kartin hafizaya alabilecegi kontrol faaliyet
kayitlarinin sayisidir.

2.42. Kontrol Kart1 Kontrol Faaliyeti Verisi (ControlCardControlActivityData)
Bir denetim kartinda hafizaya alinan, bu kart ile gergeklestirilen kontrol faaliyeti ile ilgili bilgi (gereklilik 233).

ControlCardControlActivityData ::= SEQUENCE {

controlPointerNewestRecord INTEGER(0.. NoOfControlActivityRecords-1),
controlActivityRecords SET SIZE(NoOfControlActivityRecords) OF
controlActivityRecord SEQUENCE {

controlType ControlType,

controlTime TimeReal,

controlledCardNumber FullCardNumber,
controlledVehicleRegistration VehicleRegistrationldentification,
controlDownloadPeriodBegin TimeReal,

controlDownloadPeriodEnd TimeReal

}

}

Kontrol En Yeni Kayit Gostericisi (controlPointerNewestRecord), en son giincellenen kontrol faaliyet kaydi
endeksidir.

Deger tahsisi: Kontrol faaliyet kaydinin numaratdriine karsilik gelen, kontrol faaliyet kaydinin yapi igerisinde
ilk olustugu zaman i¢in “0”dan baglayan, say1.

Kontrol Faaliyet Kayitlar1 (controlActivityRecords), biitiin kontrol faaliyet kayitlarinin setidir.

Kontrol Faaliyet Kaydi (controlActivityRecord), tek bir kontrol ile ilgili bilgi dizisidir.

Kontrol Tipi (controlType), kontroliin tipidir.

Kontrol Zamani (controlTime), kontroliin tarih ve saatidir.

Kontrol Edilen Kart Numarasi (controlledCardNumber), kontrol edilen kart igin karti veren taraf iilke ve kart
numarasidir

Kontrol Edilen Arag Tescili (controlledVehicleRegistration), igerisinde kontroliin olustugu araci tescil eden taraf
iilke ve VRN’dir.

Indirme Siiresi Baslangic1 (controlDownloadPeriodBegin) ve Indirme Siiresi Bitimi (controlDownloadPeriodEnd),
neticede indirilen siiredir.

2.43. Denetim Karti Hamili Tanitin (ControlCardHolderIdentification)
Bir denetim kartinda hafizaya alinan, Kart Hamili tanitimi ile ilgili bilgi (gereklilik 232).

ControlCardHolderldentification ::= SEQUENCE {

controlBodyName Name,
controlBodyAddress Address,
cardHolderName HolderName,
cardHolderPreferredLanguage Language

}

Denetim Kurulusu Adi (controlBodyName), kart hamilinin denetim otoritesi adidir.

Denetim Kurulusu Adresi (controlBodyAddress), kart hamilinin denetim otoritesinin adresidir.

Kart Hamili Ad1 (cardHolderName), Denetim kart1 hamilinin adidir (adlaridir).

Kart Hamili Tercih Edilen Dil (cardHolderPreferredLanguage), Denetim karti hamilinin tercih ettigi dildir.
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2.44. Kontrol Tipi (ControlType)

Bir denetim sirasinda gergeklestirilen faaliyetleri gosteren kod. Bu veri tipi gereklilik 102, gereklilik 210 ve
gereklilik 225 ile ilgilidir.

ControlType ::= OCTET STRING (SIZE(1))

Deger tahsisi — Dizili Sekizli: ‘cvpdxxxx’B (8 bit)
Veri Bellegi kayitlar1 (veya yuva durumu) igin:
‘c’B kart indirmesi:
‘0’B: Denetim faaliyeti sirasinda indirilmeyen kart,
‘1’B: Denetim faaliyeti sirasinda indirilen kart
‘v'B VU indirmesi:
‘0’B: Denetim faaliyeti sirasinda indirilmeyen VU,
‘1’B: Denetim faaliyeti sirasinda indirilen VU
‘P’B Yazdirma:
‘0’B: Denetim faaliyeti sirasinda yazdirma yapilmadi,
‘1’B: Denetim faaliyeti sirasinda yazdirma yapildi
‘d’B Goriintiileme:
‘0’B: Denetim faaliyeti sirasinda goriintiileme yapilmadi,
‘1’B: Denetim faaliyeti sirasinda goriintiileme yapildi
‘xxxx’B  Kullanilmaz.

2.45. Gegerli Tarih Saat (CurrentDateTime)

Takograf cihazinin o anki tarih ve saati.
CurrentDateTime ::= TimeReal

Deger tahsisi: daha fazla belirtilmez.

2.46. Giinliik Mevcudiyet Sayaci (DailyPresenceCounter)

Bir siiriicii veya servis kartinda hafizaya alinan, kartin VU’ya takildigi her bir takvim giinii igin bir arttirilan
sayag. Bu veri tipi gereklilik 199 ve gereklilik 219 ile ilgilidir.

DailyPresenceCounter ::= BCDString(SIZE(2))

Deger tahsisi: Yine sifirdan baglayan, azami degeri = 9999 olan ardisik say1. Kartin ilk verildigi zamanda say1
“0”a ayarlanir.

2.47. Tarih Bi¢imi (Datef)

Yazdirmaya hazir sayisal bigimde ifade edilen tarih.

Datef ::= SEQUENCE {

year BCDString (SIZE(2)),
month BCDString  (SIZE(1)),
day BCDString (SIZE(1))

Deger tahsisi:

yyyy Yil
aa Ay
g9 Gilin

‘00000000’H,  agikea tarih yok anlamindadir.
2.48. Mesafe (Distance)

Katedilen mesafe (aracin iki kilometre sayaci degeri arasindaki farkin kilometre biriminde hesaplanmasinin
sonucu).

Distance ::= INTEGER(0..216-1)

Deger tahsisi: Imzalanmamus ikili. 0 ila 9999 km’lik ¢aligma araligindaki km bicimindeki deger.
2.49. Siiriicii Karti Uygulama Tanitimi (DriverCardApplicationldentification)

Bir siiriicii kartinda hafizaya alinan, bu kartin uygulamasinin tanitimu ile ilgili bilgi (gereklilik 190).
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DriverCardApplicationldentification ::= SEQUENCE {

typeOfTachographCardlId EquipmentType,
cardStructureVersion CardStructureVersion,
noOfEventsPerType NoOfEventsPerType,
noOfFaultsPerType NoOfFaultsPerType,
activityStructureLength CardActivityLengthRange,
noOfCardVehicleRecords NoOfCardVehicleRecords,
noOfCardPlaceRecords NoOfCardPlaceRecords

}

Takograf Kart1 ID Tipi (typeOfTachographCardld), kartin uygulanan tipini belirtir.

Kart Yapisi Siirtimii (cardStructureVersion), kartta uygulanan yapinin siirimiinii belirtir.

Tip Bagima Olaylar Sayisi (noOfEventsPerType), kartin kaydedebilecegi olay tipi bagina olaylarin sayisidir.

Tip Bagina Hatalar Sayis1 (noOfFaultsPerType), kartin kaydedebilecegi hata tipi bagina hatalarin sayisidir.

Faaliyet Yapis1 Uzunlugu (activityStructureLength), faaliyet kayitlarini hafizaya almak i¢in hazir bulunan baytlarin
say1sini gosterir.

Kart Arag¢ Kayitlar: Sayis1 (noOfCardVehicleRecords), kartin igerebilecegi arag kayitlarinin sayisidir.

Kart Yer Kayitlart Sayisi (noOfCardPlaceRecords), kartin kaydedebilecegi yerlerin sayisidir.

2.50. Siiriicii Kart:1 Hamili Tamitim (DriverCardHolderIdentification)

Bir siiriicii kartinda hafizaya alinan, Kart Hamili tanitimu ile ilgili bilgi (gereklilik 195).

DriverCardHolderldentification ::= SEQUENCE {

cardHolderName HolderName,
cardHolderBirthDate Datef,
cardHolderPreferredLanguage Language

}

Kart Hamili Ad1 (cardHolderName), siiriicii karti hamilinin adidir (adlaridir).
Kart Hamili Dogum Tarihi (cardHolderBirthDate), stirticii kart1 hamilinin dogum tarihidir.
Kart Hamili Tercih Edilen Dil (cardHolderPreferredLanguage), kart hamilinin tercih ettigi dildir.

2.51. Giinliik Calisma Siiresi Giris Tipi (EntryTypeDailyWorkPeriod)

Giinliik ¢aligma siiresinin bir giris i¢in baglangi¢ ve bitimini ayirt etmek i¢in kod ve girisin kosulu.

EntryTypeDailyWorkPeriod ::= INTEGER {

Begin, related time = card insertion time or time of entry (0),
End, related time = card withdrawal time or time of entry 1),
Begin, related time manually entered (start time) ),
End, related time manually entered (end of work period) 3),
Begin, related time assumed by VU (4),
End, related time assumed by VU (5)
}

Deger tahsisi: ISO/IEC 8824-1’e gore.
2.52. Cihaz Tipi (EquipmentType)

Takograf uygulamasi i¢in farkli cihaz tiplerini ayirt etmek i¢in kod.

EquipmentType ::= INTEGER(0..255)

- - Ayrilmig (0),
- - Siiriicii Kart1 1),
- - Servis Kart1 (2),
- - Denetim kart1 3).
- - Sirket Kart1 (4),
- - Imalat¢1 Kart1 (5),
- - Arag Unitesi (6),
- - Hareket sensori ),
--RFU (8..255),

Deger tahsisi: ISO/IEC 8824-1’e gore.
Deger 0, Belgelerin CHA alanlarinda bir taraf iilke veya Avrupa’y1 géstermek amaciyla ayrilmistir.

2.53. Avrupa Genel Sifresi (EuropeanPublicKey)
Avrupa genel sifresi.
EuropeanPublicKey ::= PublicKey
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2.54. Olay Hata Tipi (EventFaultType)

Bir olay1 veya bir hatayi nitelendiren kod.

EventFaultType ::= OCTET STRING (SIZE(1))

Deger tahsisi:
‘0x’H

‘00’H

‘01’H

‘02’H

‘03’H

‘04’H

‘05’H

‘06’H

‘07’H

‘08’H

‘09’H

‘0A’H ila ‘OF’H
‘1x’H

‘10’H

‘11’H

‘12’H

‘13’H

‘14’H

‘15’H

‘16’H

‘17’H

‘18’H

‘19’H ila ‘1F’H
2x’H

20’H

21’H

22’H

23’H

24’H

25’H

26’H ila ‘2F’H
3x’H

‘30’H

3I’'H

‘32’H

‘33’H

‘34’H

‘35’H

‘36’H ila ‘3F’H
‘4x’H

‘40°’H

‘41’H ila ‘4F’H
‘50’H ila “7F’H
‘80’H ila ‘FF’'H

Genel olaylar,

Daha fazla detay yok,

Gegersiz bir kartin takilmasi,

Kart geliskisi,

Zaman c¢akigmast,

Uygun bir kart olmadan siiriis,

Siirlis sirasinda kart takilmasi,

Son kart oturumu diizgiin kapatilmadi,
Asirt hiz,

Gii¢ kaynag: kesintisi,

Hareket verisi hatasi,

RFU,

Arag Tnitesi ile ilgili glivenlik ihlali tesebbiisii olaylari,
Daha fazla detay yok,

Hareket sensorii orijinallik dogrulamasi hatasi,
Takograf karti orijinallik dogrulamasi hatast,
Hareket sensdriiniin izinsiz degistirilmesi,
Kart verisi girdi biitiinliik hatasi

Hafizaya alinan veri biitiinliik hatasi,
Dabhili veri aktarimi hatasi,
Yetkilendirilmemis mahfaza agilmasi,
Donanim sabotaji,

RFU,

Sensor ile ilgili giivenlik ihlali tesebbiisii olaylart,
Daha fazla detay yok,

Orijinallik dogrulamasi basarisizligi,
Hafizaya alinan veri biitiinliik hatasi,
Dahili veri aktarimi hatasi,
Yetkilendirilmemis mahfaza agilmasi,
Donanim sabotaj,

RFU,

Takograf cihazi hatalari

Daha fazla detay yok,

VU dahili hatasi

Yazici hatasi,

Goriintii hatasi,

Indirme hatasi,

Sensor hatast,

RFU,

Kart hatalari,

Daha fazla detay yok,

RFU,

RFU,

Imalatgiya 6zel.

2.55. Olay Hata Kayit Amaci (EventFaultRecordPurpose)

Bir olayin veya bir hatanin neden kaydedildigini anlatan kod.

EventFaultRecordPurpose ::= OCTET STRING (SIZE(1))

Deger tahsisi:
‘00’H
‘OI’H
‘02°’H
‘03’H
‘04’H
‘05’H
‘06’H

En yakin (veya son) 10 olay veya hatadan biri,

Olustugu son 10 giiniin biri i¢in en uzun olay,

Son 365 giin boyunca en uzun 5 olaydan biri,

Olustugu son 10 giiniin biri i¢in son olay,

Olustugu son 10 giiniin biri i¢in en 6énemli olay,

Son 365 giin boyunca en énemli 5 olaydan biri,

Son kalibrasyondan sonra olugsmus olan ilk olay veya hata,
53



‘07’H Faal/devam eden bir olay veya hata,
‘08’H ila ‘7F’H RFU,
‘80’H ila ‘FF’H Imalatciya 6zel.

2.56. Kapsam Genisletilmis Seri Numarasi (ExtendedSerialNumber)

Bir cihazin essiz tanitimi. Bir cihaz genel sifre taniticisi olarak da kullanilabilir.

ExtendedSerialNumber ::= SEQUENCE{

serialNumber INTEGER(0..2%%-1)
monthYear BCDString(SIZE(2))

type OCTET STRING(SIZE(1))
manufacturerCode ManufacturerCode

}

Seri Numarasi (serialNumber), imalatg1, cihazin tipi ve asagidaki ay i¢in essiz olan, cihaz i¢in bir seri numarasidir.
Ay Y1l (monthYear), imalatin (veya seri numarast tahsisinin) ay ve yilinin tanitimidir.

Deger tahsisi: Ay (iki basamak) ve yil (son iki basamak) icin BCD kodlamasi.

Tip (type), cihazin tipi igin bir taniticidir.

Deger tahsisi: ‘FFh’ ayrilnus degeri ile, Imalatciya 6zel

Imalatc1 Kodu (manufacturerCode) , cihazin imalatgisinin sayisal kodudur.

2.57. Tam Kart Numarasi (FullCardNumber)

Bir takograf kartini tam olarak tanitan kod.

FullCardNumber ::= SEQUENCE {
cardType EquipmentType,
cardlssuingMemberState NationNumeric,
cardNumber CardNumber

}

Kart Tipi (cardType), takograf kartinin tipidir.
Kart1 Veren Taraf Ulke (cardlssuingMemberState), kart1 veren taraf iilkenin kodudur.
Kart Numarasi (cardNumber), kartin numarasidir.

2.58. Yiiksek Hassasiyetli Kilometre Sayaci (HighResOdometer)

Aracin kilometre sayact degeri: Calismasi sirasinda arag tarafindan katedilen toplanmig mesafe.
HighResOdometer ::= INTEGER(0..2%%-1)

Deger tahsisi: Imzalanmamus ikili. 0 ila 21055406 km ¢aligma araliginda 1/200 km bigimindeki deger.
2.59. Yiiksek Hassasiyetli Yolculuk Mesafesi (HighResTripDistance)

Bir seyahatin tamami1 veya bir kismi sirasinda katedilen mesafe.

HighResTripDistance ::= INTEGER(0.. 2%%-1)

Deger tahsisi: Imzalanmams ikili. 0 ila 21055406 km ¢aligma araliginda 1/200 km bigimindeki deger.
2.60. Hamil Adi (HolderName)

Bir kart hamilinin soyad1 ve adi (adlarr).

HolderName ::= SEQUENCE {

holderSurname Name,
holderFirstNames Name
}

Hamil Soyadi (holderSurname), Hamilin soyadidir (veya aile adidir). Bu soyadi unvan igermez.

Deger tahsisi: Bir kart kisiye 6zgii degilse, Hamil Soyadi, Sirket Ad1 veya Servis Adi veya Kontrol Kurulusu
Adi bilgisi ile ayni bilgiyi igerir.

Hamil 1k Adlar (holderFirstNames), hamilin ad1 (adlar1) ve bas harfleridir.

2.61. Takograf Cihaz1 K-Sabiti (K-ConstantOfRecordingEquipment)
Takograf cihazinin sabiti (Ek IB Kisim 1.13).

K-ConstantOfRecordingEquipment ::= INTEGER(0.. 2*¢-1)
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Deger tahsisi: 0 ila 64255 darbe/km ¢alisma araliginda kilometre basina darbeler.
2.62. Sifre Tamticis1 (Keyldentifier)

Sifreye referans teskil etmek ve sifreyi secmek amaciyla kullanilan bir genel sifrenin essiz bir taniticisidir.
Ayrica, sifre hamilini de tanitir.

Keyldentifier ::= CHOICE {

extendedSerialNumber ExtendedSerialNumber,
certificateRequestID CertificateRequestID,
certificationAuthorityKID CertificationAuthorityKID
}

[lk secim, bir arag iinitesinin veya bir takograf kartinin genel sifresine referans icin uygundur.

Ikinci secim, bir arag iinitesinin genel sifresine referans icin uygundur (belge olusturma zamaninda arag
iinitesinin seri numarasinin bilinmedigi durumda).

Ucgiincii secim, bir taraf iilkenin genel sifresine referans i¢in uygundur.

2.63. L-Lastik Cevresi (L-TyreCircumference)
Tekerlek lastiklerinin etkin ¢evresi (EK IB Kisim 1.21).

L-TyreCircumference ::= INTEGER(0.. 2'-1)

Deger tahsisi: Imzalanmamus ikili. 0 ila 8031 mm ¢alisma araliginda 1/8 mm bicimindeki deger.
2.64. Dil (Language)

Bir dili tanitan kod.

Language ::= IA5String(SIZE(2))

Deger tahsisi: ISO 639’a gore kiigiik karakterli iki harfli kodlama.

2.65. Son Kart indirmesi (LastCardDownload)

Bir siiriicii kartinda hafizaya alinan, (kontrolden bagka amaglarla yapilan) son kart indirme tarih ve saati. Bu
tarih bir VU veya herhangi bir kart okuyucusu tarafindan giincellenebilir.

LastCardDownload ::= TimeReal

Deger tahsisi: Daha fazla belirtilmez.
2.66. Manuel Giris isareti (ManualInputFlag)

Bir kart hamilinin, kart takilmas: sirasinda, siiriicti faaliyetlerini manuel olarak girip girmedigini tanitan kod
(gereklilik 081).

ManuallnputFlag ::= INTEGER {

noEntry 0)
manualEntries 1)
}

Deger tahsisi: Daha fazla belirtilmez.
2.67. imalatcn Kodu (ManufacturerCode)

Bir imalat¢iy1 tanitan kod. imalatcilar: tanitan kodlarin giincellenmis bir listesi, Avrupa Belgelendirme Kurulusunun web
sayfasinda yer alacaktir.

ManufacturerCode ::= INTEGER(0..255)

Deger tahsisi:

‘00’H Hig bir bilgi yok

‘01’H Ayrilmis deger

‘02°’H .. ‘OF’H Dabha sonraki kullanim i¢in ayrilmis
‘10°’H ACTIA

‘1’H..‘177’H  Ad1 ‘A’ ile baglayan imalat¢ilar i¢in ayrilmis

‘18H..‘1F’H Adi ‘B’ ile baglayan imalatgilar igin ayrilmis

20°’H .. 27’H Adi ‘C’ ile baglayan imalatgilar i¢in ayrilmis

28°'H..2F’H Adi ‘D’ ile baglayan imalat¢ilar i¢in ayrilmis

30°’H..‘37’H Adi ‘E’ ile baglayan imalatgilar i¢in ayrilmisg
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38°H..3F’H Adi ‘F’ ile baslayan imalatcilar i¢in ayrilmis
‘40°’H Giescke & Devrient GmbH

‘41’H GEM plus

‘42°H .. ‘47’H  Ad1 ‘G’ ile baglayan imalatcilar i¢in ayrilmis
‘48°H .. ‘4F°’H Adi ‘H’ ile baglayan imalatcilar i¢in ayrilmig
‘S0°H..‘57’H Adi ‘T’ ile baglayan imalatgilar i¢in ayrilmis

‘S8°H..‘SF’H Adi ‘T ile baglayan imalatcilar i¢in ayrilmis

‘60’H .. ‘67’H Ad1 ‘K’ ile baglayan imalatcilar i¢in ayrilmig
‘68’H .. ‘6F’H Adi ‘L’ ile baglayan imalatgilar i¢in ayrilmig
‘70°H .. “77’H  Adi1 ‘M’ ile baglayan imalatgilar i¢in ayrilmis
“78°H..“7TF’H Adi ‘N’ ile baglayan imalatc¢ilar i¢in ayrilmis
‘80’H OSCARD

‘81’H..‘87’H Ad1 ‘O’ ile baglayan imalatg¢ilar i¢in ayrilmis
‘88°H .. ‘8F’H Ad1 ‘P’ ile baglayan imalatcilar icin ayrilmis

90°’H .. ‘97’H Adi ‘Q’ ile baglayan imalatcilar icin ayrilmis
O98°H..‘9F’H Adi ‘R’ ile baslayan imalatcilar i¢in ayrilmis

‘A0’H SETEC

‘A1’H SIEMENS VDO

‘A2°H STONERIDGE

‘A3’H .. ‘A7’H Adi ‘S’ ile baglayan imalat¢ilar igin ayrilmis
‘AA’H TACHOCONTROL

‘AB’H .. ‘AF’H Ad1 ‘T’ ile baslayan imalat¢ilar i¢in ayrilmis
‘BO’H .. ‘B7°’H Adi ‘U’ ile baglayan imalat¢ilar i¢in ayrilmis
‘B8’H .. ‘BF’H Adi ‘V’ ile baglayan imalat¢ilar i¢in ayrilmis
‘CO’H .. ‘C7T’H Adi ‘W’ ile baslayan imalatgilar igin ayrilmis
‘C8’H .. ‘CF’H Adi ‘X’ ile baglayan imalatcilar i¢in ayrilmis
‘DO’H .. ‘D7’H Adi ‘Y’ ile baglayan imalatcilar i¢in ayrilmig
‘D8’H .. ‘DF’H Adi ‘Z’ ile baslayan imalatgilar i¢in ayrilmig

2.68. Taraf Ulke Belgesi (MemberStateCertificate)

Avrupa belgelendirme kurulusu tarafindan bir taraf iilkeye verilen genel sifre belgesi.

MemberStateCertificate ::= Certificate
2.69. Taraf Ulke Genel Sifresi (MemberStatePublicKey)

Bir taraf iilkenin genel sifresi.

MemberStatePublicKey ::= PublicKey
2.70. Ad (Name)

Bir ad.

Name ::= SEQUENCE {

codePage INTEGER (0..255),

name OCTET STRING (SIZE(35))
}

Kod Sayfasi(codePage), adi kodlamak amaciyla kullanilan ISO/IEC 8859’un bir boliimiini belirtir.
Ad (name), ISO/IEC 8859°daki Kod Sayfasi’na uygun bir sekilde kodlanmis bir addir.

2.71. Ulke Alfabetik (NationAlpha)

Bir iilke igin, araba tamponu etiketlerindeki {ilkelerin geleneksel kodlamasina ve/veya uluslararasi temelde
uyumlastirilmig arag sigorta kagitlarinda (yesil kartta) kullanilana uygun bir alfabetik referans.

NationAlpha ::= IA5String(SIZE(3))

Deger tahsisi:
‘ ’ Hig bir bilgi yok
‘ A ’ Avusturya
¢ AL ’ Arnavutluk
¢ AND ’ Andora
¢ ARM ’ Ermenistan
¢ AZ ’ Azerbaycan
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¢ B ’ Belgika

¢ BG ’ Bulgaristan

¢ BIH ’ Bosna Hersek

‘ BY ’ Beyaz Rusya

* CH ’ Isvigre

‘ CcY ’ Kibris

¢ Ccz ’ Cek Cumhuriyeti

¢ D ’ Almanya

¢ DK ’ Danimarka

¢ E ’ Ispanya

¢ EST ’ Estonya

¢ F ’ Fransa

‘ FIN ’ Finlandiya

¢ FL ’ Lihtenstayn

‘ FR ’ Faroa Adalar1

¢ UK ’ Birlesik Krallik, Alderney, Guernsey, Jersey, Isle of Man, Cebelitarik
¢ GE ’ Giircistan

‘ GR ’ Yunanistan

‘ H ’ Macaristan

¢ HR ’ Hirvatistan

© ’ Italya

‘ IRL ’ Irlanda

¢ IS ’ Izlanda

¢ KZ ’ Kazakistan

‘ L ’ Liiksemburg

¢ LT ’ Litvanya

‘ LV ’ Letonya

‘ M ’ Malta

‘ MC ’ Monako

¢ MD ’ Moldavya Cumhuriyeti
¢ MK ’ Makedonya

¢ N ’ Norveg

¢ NL ’ Hollanda

¢ P ’ Portekiz

¢ PL ’ Polonya

¢ RO ’ Romanya

‘ RSM ’ San Marino

¢ RUS ’ Rusya Federasyonu
‘ S ’ Isveg

¢ SK ’ Slovakya

¢ SLO ’ Slovenya

¢ SRB ’ Sirbistan

¢ ™ ’ Tiirkmenistan

¢ TR ’ Tiirkiye

¢ UA ’ Ukrayna

¢ V ’ Vatikan

‘ UNK ’ Bilinmeyen

¢ EC ’ Avrupa Toplulugu
¢ EUR ’ Avrupanin geri kalam
¢ WLD ’ Diinyanin geri kalan1

2.72. Ulke Sayisal (NationNumeric)

Bir iilke i¢in sayisal referans.

NationNumeric ::= INTEGER(O .. 255)

Deger tahsisi:

- - Hig bir bilgi yok (00)H.
- - Avusturya (OD)H.
- - Arnavutluk (02)H.
- - Andora (03)H.
- - Ermenistan (04)H.
- - Azerbaycan (05)H.
- - Belgika (06)H.
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- - Bulgaristan (07)H.

- - Bosna Hersek (08)H.
- - Beyaz Rusya (09)H.
- - Isvigre (OAH.
- - Kibris (0OB)H.
- - Cek Cumhuriyeti (0C)H.
- - Almanya (OD)H.
- - Danimarka (OE)H.
- - Ispanya (OF)H.
- - Estonya (10)H.
- - Fransa (11)H.
- - Finlandiya (12)H.
- - Lihtenstayn (13)H.
- - Faroa Adalan (1H)H.
- - Birlesik Krallik (15)H.
- - Gilircistan (16)H.
- - Yunanistan (A7)H.
- - Macaristan (18)H.
- - Hirvatistan (19)H.
- - Italya (LA)H.
- - Irlanda (1B)H.
- - Izlanda (1O)H.
- - Kazakistan (1D)H.
- - Liksemburg (1EH
- - Litvanya (1F)H.
- - Letonya (20)H.
- - Malta (21)H.
- - Monako (22)H.
- - Moldavya Cumbhuriyeti (23)H.
- - Makedonya (24)H.
- - Norveg (25)H.
- - Hollanda (26)H.
- - Portekiz (27H.
- - Polonya (28)H.
- - Romanya (29)H.
- - San Marino (2A)H.
- - Rusya Federasyonu (2B)H.
- - Isveg (2C)H.
- - Slovakya (2D)H.
- - Slovenya (2E)H.
- - Tiirkmenistan (2F)H.
- - Turkiye (30)H.
- - Ukrayna (31)H.
- - Vatikan (32)H.
- - Sirbistan (33)H.
--RFU (34..FC)H.
- - Avrupa Toplulugu (FD)H.
- - Avrupanin geri kalani (FE)H.
- - Diinyanin geri kalani (FF)H.

2.73. Kalibrasyon Kayitlar1 Sayis1 (NoOfCalibrationRecords)

Bir servis kartinin hafizaya alabilecegi kalibrasyon kayitlar1 sayisi.
NoOfCalibrationRecords ::= INTEGER(0..255)

Deger tahsisi: Ilave 1 Boliim 3’e bakiniz.
2.74. indirmeden Sonraki Kalibrasyon Sayis1 (NoOfCalibrationsSinceDownload)

Son indirmesinden sonra bir kalibrasyon kartiyla yapilan kalibrasyonlarin sayisini gosteren sayac (gereklilik
230).

NoOfCalibrationsSinceDownload ::= INTEGER(0..2*%-1)

Deger tahsisi: Daha fazla belirtilmez.
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2.75. Kart Yer Kayitlar1 Sayis1 (NoOfCardPlaceRecords)

Bir siiriicii veya servis kartinin hafizaya alabilecegi yer kayitlari sayisi.
NoOfCardPlaceRecords ::= INTEGER(0..255)

Deger tahsisi: {lave 1 Boliim 3’e bakiniz.
2.76. Kart Ara¢ Kayitlar1 Sayis1 (NoOfCardVehicleRecords)
Bir siiriicii veya servis kartinin hafizaya alabilecegi kullanilan arag kayitlari sayisi.

NoOfCardVehicleRecords ::= INTEGER(O.. 2'°-1)

Deger tahsisi: {lave 1 Boliim 3’e bakiniz.
2.77. Sirket Faaliyeti Kayitlar1 Sayis1i (NoOfCompanyActivityRecords)
Bir sirket kartinin hafizaya alabilecegi sirket faaliyeti kayitlart sayisi.

NoOfCompanyActivityRecords ::= INTEGER(0.. 2*¢-1)

Deger tahsisi: Ilave 1 Boliim 3’e bakiniz.
2.78. Kontrol Faaliyeti Kayitlar1 Sayis1 (NoOfControlActivityRecords)
Bir denetim kart1 min hafizaya alabilecegi denetim faaliyeti kayitlar1 sayisi.

NoOfControlActivityRecords ::= INTEGER(0.. 2°-1)

Deger tahsisi: Ilave 1 Boliim 3’e bakiniz.
2.79. Tip Basina Olaylar Sayis1 (NoOfEventsPerType)
Bir kartin hafizaya alabilecegi olay tipi basina olaylarin sayisi.

NoOfEventsPerType ::= INTEGER(0..255)

Deger tahsisi: Ilave 1 Boliim 3’e bakiniz.
2.80. Tip Basina Hatalar Sayis1 (NoOfFaultsPerType)
Bir kartin hafizaya alabilecegi hata tipi basina hatalarin sayisi.

NoOfFaultsPerType ::= INTEGER(0..255)

Deger tahsisi: Ilave 1 Boliim 3’e bakiniz.
2.81. Geceyarisi Kilometre Sayaci Degeri (OdometerValueMidnight)
Belirli bir giliniin geceyarisinda aracin kilometre sayaci degeri (gereklilik 090).

OdometerValueMidnight ::= OdometerShort

Deger tahsisi: Daha fazla belirtilmez.
2.82. Kilometre Sayaci Kisa (OdometerShort)
Kisa bir bigimde aracin kilometre sayac1 degeri.

OdometerShort ::= INTEGER(0..2%-1)

Deger tahsisi: Imzalanmamus ikili. 0 ila 9999999 km’lik ¢aligma araliginda km bigimindeki deger.
2.83. Asir1 Hiz Sayis1 (OverspeedNumber)
Son agir1 hiz kontroliinden sonra asir1 hiz olaylari sayisi.

OverspeedNumber ::= INTEGER(O..255)

Deger tahsisi: 0, son asirt hiz kontroliinden sonra hi¢ bir asir1 hiz olay1 olusmadigin ifade eder; 1, son asir1 hiz
kontroliinden sonra bir asirt hiz olay1 olustugunu ifade eder; ...; 255, son asir1 hiz kontroliinden sonra 255 veya
daha fazla agir1 hiz olay1 olustugunu ifade eder.
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2.84. Yer Kaydi (PlaceRecord)

Giinliik bir ¢alisma araliginin basladigi veya bittigi bir yer ile ilgili bilgi (gereklilik 087, gereklilik 202,
gereklilik 221).

PlaceRecord ::= SEQUENCE {

entryTime TimeReal,
entryTypeDailyWorkPeriod EntryTypeDailyWorkPeriod,
dailyWorkPeriodCountry NationNumeric,
dailyWorkPeriodRegion RegionNumeric,
vehicleOdometerValue OdometerShort

}

Girig Zamani (entryTime), giris ile ilgili tarih ve saattir.

Giinliik Caligma Siiresi Girig Tipi (entryTypeDailyWorkPeriod), girigin tipidir.

Giinliik Calisma Siiresi Ulkesi (dailyWorkPeriodCountry), girilen iilkedir.

Giinliik Calisma Siiresi Bolgesi (dailyWorkPeriodRegion), girilen bolgedir.

Arag Kilometre Sayac1 Degeri (vehicleOdometerValue), yer girisi zamanindaki kilometre sayaci degeridir.

2.85. Onceki Arag Bilgisi (PreviousVehiclelnfo)

Kartin1 bir arag {linitesine taktig1 zaman, bir siiriicii tarafindan daha dnce kullanilan arag ile ilgili bilgi (gereklilik
081).

PreviousVehiclelnfo ::= SEQUENCE {

vehicleRegistrationldentification VehicleRegistrationldentification,
cardWithdrawal Time TimeReal
}

Arag Tescil Tanitimu (vehicleRegistrationldentification), araci tescil eden taraf tilke ve VRN dir.
Kart Cikarma Zamani (cardWithdrawalTime), kartin ¢ikarildigi tarih ve saattir.

2.86. GenelSifre (PublicKey)

Bir genel RSA sifresi.

PublicKey ::= SEQUENCE {

rsaKeyModulus RSAKeyModulus,
rsaKeyPublicExponent RSAKeyPublicExponent
}

RSA Sifre Modiilii (rsakeyModulus), sifre ¢iftinin modiiltidiir.
RSA Sifresi Genel Us (rsakeyPublicExponent), sifre ¢iftinin genel iissiidiir.

2.87. Bolge Alfabetik (RegionAlpha)

Belirli bir iilke icerisindeki bir bdlge i¢in alfabetik referans.

RegionAlpha ::= IASSTRING(SIZE(3))

Deger tahsisi:
) ’ Hig bir bilgi yok
Ispanya:
¢ AN ’ Andalucia
¢ AR ’ Aragdn
¢ AST ’ Asturias
¢ C ’ Cantabria
¢ CAT ’ Catalufia
¢ CL ’ Castilla-Ledn
¢ CM ’ Catilla-La-Mancha
¢ cVv ’ Valencia
¢ EXT ’ Extremadura
¢ G ’ Galicia
¢ IB ’ Beleares
¢ IC ’ Canarias
¢ LR ’ La Rioja
¢ M ’ Madrid
¢ MU ’ Murcia
¢ NA ’ Navarra
¢ PV ’ Pais Vasco
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2.88. Bolge Sayisal (RegionNumeric)

Belirli bir iilke i¢erisindeki bir bdlge i¢in sayisal referans.

RegionNumeric ::= OCTET STRING (SIZE(1))

Deger tahsisi:

‘00’H Hig bir bilgi yok,
Ispanya:

‘OI’H Andalucia

‘02°’H Arag6n

‘03’H Asturias

‘04’H Cantabria

‘05’H Cataluiia

‘06’H Castilla-Leon
‘07’H Catilla-La-Mancha
‘08’H Valencia

‘09°’H Extremadura
‘0A’H Galicia

‘OB’H Beleares

‘0OC’H Canarias

‘OD’H La Rioja

‘OE’H Madrid

‘OF’'H Murcia

‘10°H Navarra

‘11I’'H Pais Vasco

2.89. RSA Sifresi Modiilii (RSAKeyModulus)
Bir RSA sifre ¢iftinin modiilii.
RSAKeyModulus ::= OCTET STRING (SIZE(128))

Deger tahsisi: Belirtilmez.

2.90. RSA Sifresi Ozel Us (RSAKeyPrivateExponent)
Bir RSA sifre ¢iftinin 6zel tissii.

RSAKeyPrivateExponent ::= OCTET STRING (SIZE(128))
Deger tahsisi: Belirtilmez.

2.91. RSA Sifresi Genel Us (RSAKeyPublicExponent)
Bir RSA sifre ¢iftinin genel {issii.

RSAKeyPublicExponent ::= OCTET STRING (SIZE(8))

Deger tahsisi: Belirtilmez.

2.92. Sensor Onay Numarasi (SensorApprovalNumber)
Sensdriin tip onay1 numarasi.

SensorApprovalNumber ::= IA5String(SIZE(8))

Deger tahsisi: Belirtilmez.
2.93. Sensér Tamtimi (SensorIdentification)

Bir hareket sensoriinde hafizaya alinan, hareket sensoriiniin tanitim ile ilgili bilgi (gereklilik 077).

Sensorldentification ::= SEQUENCE {

sensorSerialNumber SensorSerialNumber,
sensorApprovalNumber SensorApprovalNumber,
sensorSCldentifier SensorSCldentifier,
sensorOSldentifier SensorOSldentifier

}

Sensor Seri Numarast (sensorSerialNumber), hareket sensoriiniin kapsami genisletilmis seri numarasidir (parca
numarast ve imalat¢i kodu dahil).
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Sensor Onay Numarasi (sensorApprovalNumber), hareket sensoriiniin onay numarasidir.
Sensor SCI Taniticisi (sensorSCldentifier), hareket sensoriiniin giivenlik aksami taniticisidir.
Sensor OS Taniticisi (sensorOSldentifier), hareket sensoriiniin isletim sistemi taniticisidir.

2.94. Sensor Montaji (SensorInstallation)

Bir hareket sensoriinde hafizaya alinan, hareket sensoriiniin montaji ile ilgili bilgi (gereklilik 099).

Sensorlnstallation ::= SEQUENCE {

sensorPairingDateFirst SensorPairingDate,
firstVuApprovalNumber VuApprovalNumber,
firstVuSerialNumber VuSerialNumber,
sensorPairingDateCurrent SensorPairingDate,
currentVuApprovalNumber VuApprovalNumber,
currentVUSerialNumber VuSerialNumber

}

Sensor Esleme Tarihi {1k (sensorPairingDateFirst), hareket sensoriiniin bir arag iinitesi ile ilk eslendigi tarihtir.

ilk Vu Onay Numaras: (firstVuApprovalNumber), hareket sensorii ile ilk eslenen arag iinitesinin onay numarasidir.
Ik Vu Seri Numarast (firstVuSerialNumber), hareket sensorii ile ilk eslenen arag iinitesinin seri numarasidir.
Sensor Esleme Tarihi Gegerli (sensorPairingDateCurrent), hareket sensoriiniin arag¢ tinitesi ile hali hazirda eslendigi
tarihtir.

Gegerli Vu Onay Numarasi (currentVuApprovalNumber), hareket sensorii ile hali hazirda eslenen arag {initesinin
onay numarasidir.

Gegerli Vu Seri Numarasi (currentVUSerialNumber), hareket sensorii ile hali hazirda eslenen arag tinitesinin seri
numarasidir.

2.95. Sensor Montaji Giivenlik Verisi (SensorlInstallationSecData)
Bir servis kartinda hafizaya alinan, hareket sensorlerini ara¢ iinitelerine eslemek igin gerekli olan giivenlik
verisi ile ilgili bilgi (gereklilik 214).

SensorlinstallationSecData ::= TDesSessionKey

Deger tahsisi: ISO 16844-3’e gore.
2.96. Sensor OS Tamticis1 (SensorOSIdentifier)

Sensoriin isletim sistemi taniticisi.
SensorOSldentifier ::= |A5String(SI1ZE(2))
Deger tahsisi: Imalatciya 6zel.

2.97. Eslenen Sensor (SensorPaired)

Bir ara¢ iinitesinde hafizaya alinan, bu arag¢ iinitesi ile eslenen hareket sensoriiniin tanmitimi ile ilgili bilgi
(gereklilik 079).

SensorPaired ::= SEQUENCE {

sensorSerialNumber SensorSerialNumber,
sensorApprovalNumber SensorApprovalNumber,
sensorPairingDateFirst SensorPairingDate

}

Sensor Seri Numarasi (sensorSerialNumber), arag {initesi ile hali hazirda eslenen hareket sensorii seri numarasidir.
Sensér Onay Numarast (sensorApprovalNumber), ara¢ iinitesi ile hali hazirda eslenen hareket sensorii onay
numarasidir.

Sensor Esleme Tarihi 11k (sensorPairingDateFirst), arag iinitesi ile hali hazirda eslenen hareket sensériiniin bir arag
iinitesi ile ilk eslendigi tarihtir.

2.98. Sensor Esleme Tarihi (SensorPairingDate)
Bir hareket sensoriiniin bir arag iinitesi ile eslendigi tarih.

SensorPairingDate ::= TimeReal

Deger tahsisi: Belirtilmez.
2.99. Sensor Seri Numarasi (SensorSerialNumber)

Hareket sensOriiniin seri numarasi.
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SensorSerialNumber ::= ExtendedSerialNumber
2.100. Sensor SCI Tamticis1 (SensorSClIdentifier)

Hareket sensoriiniin giivenlik aksaminin taniticist.
SensorSCldentifier ::= IA5String(SIZE(8))

Deger tahsisi: Imalatciya 6zel aksam.
2.101. imza (Signature)

Bir sayisal imza.
Signature ::= OCTET STRING (SIZE(128))

Deger tahsisi: Ilave 11 “ortak giivenlik mekanizmalari’na gore.
2.102. Benzer Olaylar Sayisi (SimilarEventsNumber)
Tek bir belirli giin i¢in benzer olaylarin sayis1 (gereklilik 094).

SimilarEventsNumber ::= INTEGER(0..255)

Deger tahsisi: 0 kullanilmaz; 1, o giin iginde, ayni tipte sadece bir olayin olustugunu veya hafizaya alindigini
ifade eder; 2, o giin i¢inde ayn1 tipte 2 olayin olustugunu (sadece birinin hafizaya alindigini) ifade eder; ...; 255,
o giin iginde aynu tipte 255 veya daha fazla olayin olustugunu ifade eder.

2.103. Ozel Kosul Tipi (SpecificConditionType)
Ozel bir kosulu tanitan kod (gereklilik 050b, gereklilik 105a, gereklilik 212a ve gereklilik 230a).

SpecificConditionType ::= INTEGER(0..255)

Deger tahsisi:

‘00’H RFU

‘01’H Kapsam dis1 — Baglangict
‘02’H Kapsam dig1 — Bitimi
‘03’H Feribot/Tren Tasimasi

‘04’H .. ‘FF’'H RFU.
2.104. Ozel Kosul Kayd (SpecificConditionRecord)

Bir siiriicii kartinda, bir servis kartinda veya bir arag iinitesinde hafizaya alinan, bir 6zel kosul ile ilgili bilgi
(gereklilik 105a, gereklilik 212a ve gereklilik 230a).

SpecificConditionRecord ::= SEQUENCE {

entryTime TimeReal,
specificConditionType SpecificConditionType
}

Girig Zamani (entryTime), girigin tarih ve saatidir.
Ozel Kosul Tipi (specificConditionType), 6zel kosulu tanitan koddur.

2.105. Haz (Speed)
Aracin hizi (km/h).

Speed ::= INTEGER(0..255)

Deger tahsisi: 0 ila 220 km/h’lik bir ¢caligma araliginda saat basina kilometre.
2.106. izin Verilen Hiz (SpeedAuthorised)

Aracin azami izin verilen hiz1 (Ek 1B Kisim 1.28).

SpeedAuthorised ::= Speed
2.107. Ortalama Hiz (SpeedAverage)

Onceden tarif edilen bir siire boyunca ortalama hiz (km/h).

SpeedAverage ::= Speed
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2.108. Azami Hiz (SpeedMax)

Onceden tarif edilen bir siire boyunca élgiilen azami hiz (km/h).
SpeedMax ::= Speed

2.109. Tdes Oturum Sifresi (TDesSessionKey)

Bir ii¢lii DES oturum sifresi.

TDesSessionKey ::= SEQUENCE {

tDesKeyA OCTET STRING (SIZE(8))
tDesKeyB OCTET STRING (SIZE(8))
}

Deger tahsisi: Daha fazla belirtilmez.
2.110. Gergek Zaman (TimeReal)

Bir birlestirilmis tarih ve saat alani i¢in kod. Burada tarih ve saat, 1 Ocak 1970 00h.00m.00s. GMT zamanindan
itibaren gegen saniyeler olarak ifade edilir.

TimeReal{INTEGER:TimeRealRange} ::= INTEGER(0..TimeRealRange)

Deger tahsisi — Dizili Sekizli: 1 Ocak 1970 geceyarist GMT zamanindan itibaren saniyelerin sayis.
Miimkiin olan azami tarih ve saat 2106 yilindadir.

2.111. Lastik Ebadi (TyreSize)

Lastik boyutlarinin gosterimi.
TyreSize ::= IA5String(SIZE(15))
Deger tahsisi: 92/23/AT sayili (31.3.1992, RG L 129, 5.95) Yonetmelige gore.

2.112. Ara¢ Tamitim Numarasi (VehicleldentificationNumber)

Araca bir biitiin olarak referans teskil eden arag¢ tanitim numarasi (VIN), normal olarak sasi seri numarasi veya
karoseri numarasi.

VehicleldentificationNumber ::= IA5String(SIZE(17))

Deger tahsisi: ISO 3779°da tarif edildigi sekliyle.
2.113. Arag Tescil Tanitim (VehicleRegistrationIdentification)

Bir aracin Avrupa igin essiz tanitimi1 (VRN ve taraf iilke).

VehicleRegistrationldentification ::= SEQUENCE {

vehicleRegistrationNation NationNumeric,
vehicleRegistrationNumber VehicleRegistrationNumber
}

Arag Tescil Ulkesi (vehicleRegistrationNation), aracin tescil edildigi iilkedir.
Arag Tescil Numarasi (vehicleRegistrationNumber), aracin tescil numarasidir (VRN).

2.114. Arag Tescil Numaras: (VehicleRegistrationNumber)

Aracin tescil numarast (VRN). Tescil numarasi, ara¢ ruhsatlama kurulusu tarafindan tahsis edilir.

VehicleRegistrationNumber ::= SEQUENCE {

codePage INTEGER (0..255),
vehicleRegNumber OCTET STRING (SIZE(13))
}

Kod Sayfas1 (codePage), Arag Reg Numarasini kodlamak i¢in kullanilan ISO/IEC 8859 un bir boliimiinii belirtir.
Ara¢ Reg Numarasi (vehicleRegNumber), ISO/IEC 8859°daki Kod Sayfasi’na uygun bir sekilde kodlanmis bir
VRN dir.

Deger tahsisi: iilkeye 6zel.
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2.115. Vu Faaliyet Giinliik Verisi (VuActivityDailyData)

Bir VU’da hafizaya alinan, belirli bir takvim gilinii i¢in faaliyet degisiklikleri ve/veya siiriiy durumu
degisiklikleri ve/veya kart durumu degisiklikleri (gereklilik 084) ve o giin 00.00’daki yuva durumu ile ilgili
bilgi.

VuActivityDailyData ::= SEQUENCE {

noOfActivityChanges INTEGER SIZE(0..1440),
activityChangelnfos SET SIZE(noOfActivityChanges) OF ActivityChangelnfo

Faaliyet Degisiklikleri Sayisi (noOfActivityChanges), Faaliyet Degisikligi Bilgileri setindeki Faaliyet Degisikligi
Bilgisi kelimelerinin sayisidir.

Faaliyet Degisikligi Bilgileri (activityChangelnfos), o giin VU’da hafizaya alinan, Faaliyet Degisikligi Bilgisi
setidir. Bu, her zaman, o giin 00.00°da iki yuvanin durumunu veren iki Faaliyef Degisikligi Bilgisi kelimesini
icerir.

2.116. Vu Onay Numarasi (VuApprovalNumber)
Arag linitesinin tip onay numarasi.

VuApprovalNumber ::= IA5String(SIZE(8))

Deger tahsisi: Belirtilmez.
2.117. Vu Kalibrasyon Verisi (VuCalibrationData)

Bir arag iinitesinde hafizaya alinan, takograf cihazinin kalibrasyonlart ile ilgili bilgi (gereklilik 098).

VuCalibrationData ::= SEQUENCE {

noOfVuCalibrationRecords INTEGER(0..255),
vuCalibrationRecords SET SIZE(noOfVuCalibrationRecords) OF VuCalibrationRecord
}

Vu Kalibrasyon Kayitlar1 Sayisi (noOfVuCalibrationRecords), Vu Kalibrasyon Kayitlar: setinde bulunan kayitlarin
sayisidir.
Vu Kalibrasyon Kayitlari (vuCalibrationRecords), kalibrasyon kayitlar: setidir.

2.118. Vu Kalibrasyon Kaydi (VuCalibrationRecord)

Bir arag tinitesinde hafizaya alinan, bir takograf cihazinin kalibrasyonu ile ilgili bilgi (gereklilik 098).

VuCalibrationRecord ::= SEQUENCE {

calibrationPurpose CalibrationPurpose,
workshopName Name,

workshopAddress Address,

workshopCardNumber FullCardNumber,
workshopCardExpiryDate TimeReal,
vehicleldentificationNumber VehicleldentificationNumber,
vehicleRegistrationldentification VehicleRegistrationldentification,
wVehicleCharacteristicConstant W-VehicleCharacteristicConstant,
kConstantOfRecordingEquipment K-ConstantOfRecordingEquipment,
ITyreCircumference L-TyreCircumference,

tyreSize TyreSize,

authorisedSpeed SpeedAuthorised,
oldOdometerValue OdometerShort,
newOdometerValue OdometerShort,

oldTimeValue TimeReal,

newTimeValue TimeReal,

nextCalibrationDate TimeReal

}

Kalibrasyon Amac1 (calibrationPurpose), kalibrasyonun amacidir.

Servis Adi (workshopName), ServisAdresi (workshopAddress), servisin ad1 ve adresidir.

Servis Kart1 Numarasi (workshopCardNumber), kalibrasyon sirasinda kullanilan servis kartini tanitir.
Servis Karti Gegerlilik Siiresi Bitimi (workshopCardExpiryDate), kartin gegerlilik siiresi bitimidir.
Arag Tanitim Numarasi (vehicleldentificationNumber), VIN’dir.

Arag Tescil Tanitim (vehicleldentificationNumber), VRN ve tescil eden taraf iilkeyi igerir.

W-Arag Karakteristik Sabiti (wVehicleCharacteristicConstant), aracin karakteristik katsayisidir.
K-Takograf Cihazi Sabiti (kConstantOfRecordingEquipment), takograf cihazinin sabitidir.

L-Lastik Cevresi (ITyreCircumference), tekerlek lastiklerinin etkin ¢evresidir.

Lastik Ebadi (tyreSize), araca takilan lastiklerin boyut gosterimidir.
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Izin Verilen Hiz (authorisedSpeed), aracin izin verilen hizidr.

Eski Kilometre Sayaci Degeri (oldOdometerValue), Yeni Kilometre Sayaci Degeri (newOdometerValue), kilometre
sayacinin eski ve yeni degerleridir.

Eski Zaman Degeri (oldTimeValue), Yeni Zaman Degeri (newTimeValue), tarih ve saatin eski ve yeni degerleridir.
Sonraki Kalibrasyon Tarihi (nextCalibrationDate), yetkilendirilmis muayene kurulusu tarafindan yapilacak olan,
Kalibrasyon Amaci’nda belirtilen tipin sonraki kalibrasyonunun tarihidir.

2.119. Vu Kart Takma Cikarma Verisi (VuCardlWData)

Bir ara¢ iinitesinde hafizaya alinan, arag¢ iinitesinde siiriicii kartlarimin veya servis kartlarinin takilmasi ve
cikarilmasi ¢evrimleri ile ilgili bilgi (gereklilik 081).

VuCardIWData ::= SEQUENCE {

noOfIWRecords INTEGER(0..2*%-1),

vuCardIWRecords SET SIZE(noOfIWRecords) OF VuCardIWRecord

}

Takma Cikarma Kayitlar1 Sayist (noOflWRecords), Vu Kart Takma Cikarma Kayitlar1 setindeki kayitlarin
sayisidir.

Vu Kart Takma Cikarma Kayitlar1 (vuCardlWRecords), kart takilmasi ¢ikarilmasi ¢evrimleri ile ilgili kayitlarin bir
setidir.

2.120. Vu Kart Takma Cikarma Kaydi (VuCardIWRecord)

Bir arag iinitesinde hafizaya alinan, ara¢ tnitesinde bir siiriicii kart1 veya bir servis kartinin bir takilma ve
¢ikarilma ¢evrimi ile ilgili bilgi (gereklilik 081).

VuCardIWRecord ::= SEQUENCE {

cardHolderName HolderName,
fullCardNumber FullCardNumber,
cardExpiryDate TimeReal,
cardInsertionTime TimeReal,
vehicleOdometerValueAtlnsertion OdometerShort,
cardSlotNumber CardSlotNumber,
cardWithdrawalTime TimeReal,
vehicleOdometerValueAtWithdrawal OdometerShort,
previousVehiclelnfo PreviousVehiclelnfo
manuallnputFlag ManuallnputFlag
}

Kart Hamili Ad1 (cardHolderName), Kartta hafizaya alindig: sekliyle, siiriicii veya servis karti hamilinin soyadi ve
ilk adlaridir.

Tam Kart Numaras1 (fullCardNumber), kartta hafizaya alindig1 sekliyle, kartin tipi, kart1 veren taraf iilke ve kart
numarasidir.

Kartin Gegerliliginin Bitimi (cardExpiryDate), kartta hafizaya alindig: sekliyle, kartin gegerliliginin bittigi tarihtir.
Kart Takma Zamam (cardinsertionTime), kartin takilma tarih ve saatidir.

Takma Ani Ara¢ Kilometre Sayact Degeri (vehicleOdometerValueAtinsertion), kartin takilmasi aminda arag
kilometre sayaci degeridir.

Kart Yuvasi Numarasi (cardSlotNumber), kartin takildigt yuvadir.

Kart Cikarma Zamam (cardWithdrawalTime), kartin ¢ikarilma tarih ve saatidir.

Cikarma Am Ara¢ Kilometre Sayaci Degeri (vehicleOdometerValueAtWithdrawal), kartin ¢ikarilmasi aninda arag
kilometre sayaci degeridir.

Onceki Arag Bilgisi (previousVehiclelnfo), kartta hafizaya alindig1 sekliyle, siiriicii tarafindan kullanilan énceki
ara¢ hakkinda bilgi icerir.

Manuel Giris Isareti (manualinputFlag), kart hamilinin kartin takilmasi aninda manuel olarak giris yapip
yapmadigini gosteren igarettir.

2.121. Vu Belgesi (VuCertificate)
Bir arag iinitesinin genel sifresinin belgesi.
VuCertificate ::= Certificate

2.122. Vu Sirket Kilitleri Verisi (VuCompanyLocksData)
Bir arag tlinitesinde hafizaya alinan, sirket kilitleri ile ilgili bilgi (gereklilik 104).

VuCompanyLocksData ::= SEQUENCE {
noOfLocks INTEGER(0..20),
vuCompanyLocksRecords SET SIZE(noOfLocks) OF VuCompanyLocksRecord
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Kilitlerin Sayis1 (noOfLocks), Vu Sirket Kilitleri Kayitlari’nda listelenen kilitlerin sayisidir.
Vu Sirket Kilitleri Kayitlari (vuCompanyLocksRecords), sirket kilitleri kayitlarinin setidir.

2.123. Vu Sirket Kilitleri Kaydi (VuCompanyLocksRecord)
Bir arag tinitesinde hafizaya alinan, bir sirket kilidi ile ilgili bilgi (gereklilik 104).

VuCompanyLocksRecord ::= SEQUENCE {

lockInTime TimeReal,
lockOutTime TimeReal,
companyName Name,
companyAddress Address,
companyCardNumber FullCardNumber

Kilidi Yerlestirme Zamam (lockinTime), Kilidi Kaldirma Zamani (lockOutTime), kilit yerlestirme ve kilit kaldirma
tarih ve saatidir.

Sirket Ad1 (companyName), Sirket Adresi (companyAddress), kilit yerlestirme ile ilgili olan sirketin ad1 ve adresidir.
Sirket Kart Numarasi (companyCardNumber), kilit yerlestirilmesi sirasinda kullanilan kart: tanitir.

2.124. Vu Kontrol Faaliyeti Verisi (VuControlActivityData)
Bir arag iinitesinde hafizaya alinan, bu VU kullanilarak yapilan kontroller ile ilgili bilgi (gereklilik 102).

VuControlActivityData ::= SEQUENCE {

noOfControls INTEGER(0..20),
vuControlActivityRecords SET SIZE(noOfControls) OF VuControlActivityRecord
}

Kontrollerin Sayis1 (noOfControls), Vu Kontrol Faaliyeti Kayitlari’nda listelenen kontrollerin sayisidir.
Vu Kontrol Faaliyeti Kayitlar1 (vuControlActivityRecords), denetim faaliyeti kayitlarmin setidir.

2.125. Vu Kontrol Faaliyet Kaydi (VuControlActivityRecord)
Bir arag iinitesinde hafizaya alinan, bu VU kullanilarak yapilan bir denetim ile ilgili bilgi (gereklilik 102).

VuControlActivityRecord ::= SEQUENCE {

controlType ControlType,
controlTime TimeReal,
controlCardNumber FullCardNumber,
downloadPeriodBeginTime TimeReal,
downloadPeriodEndTime TimeReal

}

Kontrol Tipi (controlType), kontroliin tipidir.

Kontrol Zamani (controlTime), kontroliin tarih ve saatidir.

Kontrol Kart Numarasi (controlCardNumber), kontrol i¢in kullanilan denetim kartini tanitir.

Indirme Siiresi Baslama Zamani (downloadPeriodBeginTime), indirme durumunda, indirilen siirenin baslama
zamanidir.

Indirme Siiresi Bitme Zamam (downloadPeriodEndTime), indirme durumunda, indirilen siirenin bitme zamamdr.

2.126. Vu Veri Blogu Sayaci (VuDataBlockCounter)

Bir karta hafizaya alinan, arag iinitelerinde kartin takilma ¢ikarilma gevrimlerini sirastyla tanitan sayag.
VuDataBlockCounter ::= BCDString(SIZE(2))

Deger tahsisi: Yine 0’dan baglayan, azami degeri 9999 olan ardigik say1.
2.127. Vu Detayh Hiz Blogu (VuDetailedSpeedBlock)

Bir arag iinitesinde hafizaya alinan, aracin hareket ettigi bir dakikalik siire boyunca aracin detayli hiz1 ile ilgili
bilgi (gereklilik 093).

VuDetailedSpeedBlock ::= SEQUENCE {

speedBlockBeginDate TimeReal,
speedsPerSecond SEQUENCE SIZE(60) OF Speed
}

Hiz Blogu Baglama Tarihi (speedBlockBeginDate), blok icerisindeki ilk hiz degerinin tarih ve saatidir.
Saniye Basina Hiz (speedsPerSecond) Hiz Blogu Baglama Tarihi (dahil) ile baglayarak dakikadaki her bir saniyede
Olciilen hizlarin kronolojik dizisidir.
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2.128. Vu Detayh Hiz Verisi (VuDetailedSpeedData)

Bir arag iinitesinde hafizaya alinan, aracin detayli hiz1 ile ilgili bilgi.

VuDetailedSpeedData ::= SEQUENCE {

noOfSpeedBlocks INTEGER(0.2*%-1),
vuDetailedSpeedBlocks SET SIZE(noOfSpeedBlocks) OF VuDetailedSpeedBlock
}

Hiz Bloklar1 Sayis1 (noOfSpeedBlocks), VU Detayli Hiz Bloklar: setindeki hiz bloklarinin sayisidir.
Vu Detayli Hiz Bloklar1 (vuDetailedSpeedBlocks), detaylt hiz bloklarinin setidir.

2.129. Vu indirilebilirlik Siiresi (VuDownloadablePeriod)

Bir arag {initesinin, siiriiciilerin faaliyetleri ile ilgili veriyi tuttugu en eski ve en son tarihler (gereklilik 081,
gereklilik 084 veya gereklilik 087).

VuDownloadablePeriod ::= SEQUENCE {

minDownloadableTime TimeReal
maxDownloadableTime TimeReal
}

Asgari Indirilebilirlik Zamani (minDownloadableTime), VU’da hafizaya aliman, en eski kart takma veya faaliyet
degisikligi veya yer girisi tarihidir.

Azami Indirilebilirlik Zaman1 (maxDownloadableTime), VU’da hafizaya alinan, en son kart ¢ikarma veya faaliyet
degisikligi veya yer girisi tarihidir.

2.130. Vulindirme Faaliyeti Verisi (VuDownloadActivityData)

Bir arag tinitesinde hafizaya alinan, onun en son indirilmesi ile ilgili bilgi (gereklilik 105).

VuDownloadActivityData ::= SEQUENCE {

downloadingTime TimeReal,
fullCardNumber FullCardNumber,
companyOrWorkshopName Name

}

Indirme Zaman (downloadingTime), indirmenin tarih ve saatidir.
Tam Kart Numarasi (fullCardNumber), Indirmeye izin vermek i¢in kullanilan kart1 tanitir.
Sirket Veya Servis Adi (companyOrWorkshopName), sirketin veya servisin adidir.

2.131. Vu Olay Verisi (VuEventData)
Bir arag {initesinde hafizaya alinan, olaylar ile ilgili bilgi (asir1 hiz olay1 hari¢ gereklilik 094).

VuEventData ::= SEQUENCE {

noOfVuEvents INTEGER(O0..255),
vuEventRecords SET SIZE(noOfVuEvents) OF VuEventRecord
}

Vu Olaylar1 Sayis1 (noOfVuEvents), Vu Olay Kayitlar1 setinde listelenen olaylarin sayisidir.
Vu Olay Kayitlar1 (vuEventRecords), olaylar kayitlarinin setidir.

2.132. Vu Olay Kaydi (VuEventRecord)
Bir arag iinitesinde hafizaya alinan, bir olay ile ilgili bilgi (asir1 hiz olay1 hari¢ gereklilik 094).

VuEventRecord ::= SEQUENCE {

eventType EventFaultType,
eventRecordPurpose EventFaultRecordPurpose,
eventBeginTime TimeReal,

eventEndTime TimeReal,
cardNumberDriverSlotBegin FullCardNumber,
cardNumberCodriverSlotBegin FullCardNumber,
cardNumberDriverSlotEnd FullCardNumber,
cardNumberCodriverSlotEnd FullCardNumber,
similarEventsNumber SimilarEventsNumber

}

Olay Tipi (eventType), olayin tipidir.

Olay Kayit Amaci (eventRecordPurpose), bu olayin kaydedilme amacidir.
Olay Baglama Zamamn (eventBeginTime), olayin bagladig tarih ve saattir.
Olay Bitme Zamani (eventEndTime), olayin bittigi tarih ve saattir.

68



Kart Numaras: Siiriicii Yuvas1 Baglangi¢ (cardNumberDriverSlotBegin), olay baslangicinda siiriicii yuvasinda takili
olan kart1 tanitir.

Kart Numaras1 Yardimc: Siirticii Yuvas1 Baglangic (cardNumberCodriverSlotBegin), olay baslangicinda yardimci
stiricii yuvasinda takili olan kart1 tanitir.

Kart Numarasi Siiriici Yuvasi Bitim (cardNumberDriverSIotEnd), olay bittiginde siiriicii yuvasinda takili olan karti
tanitir.

Kart Numarasi1 Yardimer Siriici Yuvast Bitim (cardNumberCodriverSlotEnd), olay bittiginde yardimer siiriicii
yuvasinda takili olan karti tanitir.

Benzer Olaylar Sayis1 (similarEventsNumber), o giin igerisinde benzer olaylarin sayisidir.

Bu dizi asir1 hiz olaylar1 harig biitiin olaylar igin kullanilabilir.

2.133. Vu Hata Verisi (VuFaultData)
Bir arag iinitesinde hafizaya alinan, hatalar ile ilgili bilgi (gereklilik 096).

VuFaultData ::= SEQUENCE {

noOfVuFaults INTEGER(O0..255),
vuFaultRecords SET SIZE(noOfVuFaults) OF VuFaultRecord
}

Vu Hatalar1 Sayisi (noOfVuFaults), Vu Hata Kayitlari setinde listelenen hatalarin sayisidir.
Vu Hata Kayitlar1 (vuFaultRecords), hatalar kayitlarinin setidir.

2.134. Vu Hata Kaydi (VuFaultRecord)
Bir arag iinitesinde hafizaya alinan, bir hata ile ilgili bilgi (gereklilik 096).

VuFaultRecord ::= SEQUENCE {

faultType EventFaultType,
faultRecordPurpose EventFaultRecordPurpose,
faultBeginTime TimeReal,

faultEndTime TimeReal,
cardNumberDriverSlotBegin FullCardNumber,
cardNumberCodriverSlotBegin FullCardNumber,
cardNumberDriverSlotEnd FullCardNumber,
cardNumberCodriverSlotEnd FullCardNumber

}

Hata Tipi (faultType), takograf cihazi hatasinin tipidir.

Hata Kayit Amaci (faultRecordPurpose), bu hatanin kaydedilme amacidir.

Hata Baglama Zamani (faultBeginTime), hatanin bagladig: tarih ve saattir.

Hata Bitme Zamani (faultEndTime), hatanin bittigi tarih ve saattir.

Kart Numaras: Siirticii Yuvasi Baslangi¢ (cardNumberDriverSlotBegin), hata baslangicinda siiriicii yuvasinda takili
olan karti tanitir.

Kart Numarasi1 Yardimer Siiriicii Yuvast Baslangi¢ (cardNumberCodriverSlotBegin), hata baglangicinda yardimci
stiricii yuvasinda takili olan kart1 tanitir.

Kart Numarasi Siiriicii Yuvasi Bitim (cardNumberDriverSlotEnd), hata bittiginde siiriicii yuvasinda takili olan karti
tanitir.

Kart Numaras1 Yardimci Siirlicii Yuvas1 Bitim (cardNumberCodriverSlotEnd), hata bittiginde yardimer siiriicti
yuvasinda takili olan karti tanitir.

2.135. Vu Tanitim (Vuldentification)

Bir arag iinitesinde hafizaya alinan, arag {initesinin tanitimu ile ilgili bilgi (gereklilik 075).

Vuldentification ::= SEQUENCE {

vuManufacturerName VuManufacturerName,
vuManufacturerAddress VuManufacturerAddress,
vuPartNumber VuPartNumber,
vuSerialNumber VuSerialNumber,
vuSoftwareldentification VuSoftwareldentification,
vuManufacturingDate VuManufacturingDate,
vuApprovalNumber VuApprovalNumber

}

Vu Imalat¢1 Adi (vuManufacturerName), arag iinitesinin imalatcisinin adidur.

Vu Imalatc1 Adresi (vuManufacturerAddress), arag tinitesinin imalatcisinin adresidir.

Vu Parca Numarasi (vuPartNumber), arag linitesinin par¢a numarasidir.

Vu Seri Numarasi (vuSerialNumber), arag tinitesinin seri numarasidir.

Vu Yazilim Tanitimi (vuSoftwareldentification), arag iinitesinde uygulanan yazilimi tanitir.
Vu Imalat Tarihi (vuManufacturingDate), arag tinitesinin imalat tarihidir.
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Vu Onay Numarasi (vuApprovalNumber), arag iinitesinin tip onay numarasidir.
2.136. Vu imalate1 Adresi (VuManufacturerAddress)

Arag linitesinin imalat¢isinin adresi.
VuManufacturerAddress ::= Address
Deger tahsisi: Belirtilmez.

2.137. Vu imalat¢i1 Adi (VuManufacturerName)

Arag linitesinin imalat¢isinin adi.
VuManufacturerName ::= Name

Deger tahsisi: Belirtilmez.
2.138. Vu imalat Tarihi (VuManufacturingDate)

Arag linitesinin imalat tarihi.
VuManufacturingDate ::= TimeReal

Deger tahsisi: Belirtilmez.
2.139. Vu Asir1 Hiz Kontrol Verisi (VuOverSpeedingControlData)

Bir arag iinitesinde hafizaya alinan, son asir1 hiz kontroliinden sonraki asir1 hiz olaylar ile ilgili bilgi (gereklilik
095).

VuOverSpeedingControlData ::= SEQUENCE {

lastOverspeedControl Time TimeReal,
firstOverspeedSince TimeReal,
numberOfOverspeedSince OverspeedNumber
}

Son Asir1 Hiz Kontrol Zamani (lastOverspeedControl Time), son asir1 hiz kontroliiniin tarih ve saatidir.
Sonraki Tk Asir1 Hiz (firstOverspeedSince), bu asir1 hiz kontroliinii takip eden ilk agir1 hizin tarih ve saatidir.
Sonraki Asirt Hiz Sayis1 (numberOfOverspeedSince), son asiri hiz kontroliinden sonraki asir1 hiz olaylar1 sayisidir.

2.140. Vu Asir1 Hiz Olay Verisi (VuOverSpeedingEventData)
Bir arag iinitesinde hafizaya alinan, asirt hiz olaylart ile ilgili bilgi (gereklilik 094).

VuOverSpeedingEventData ::= SEQUENCE {
noOfVuOverSpeedingEvents INTEGER(O0..255),
vuOverSpeedingEventRecords SET SIZE(noOfVVuOverSpeedingEvents) OF VuOverSpeedingEventRecord

Vu Asirt Hiz Olaylar1 Sayist (noOfVuOverSpeedingEvents), VU Asir1 Hiz Olay Kayitlar setinde listelenen olaylarin
sayisidir.
Vu Asirt Hiz Olay Kayitlar1 (vuOverSpeedingEventRecords), asirt hiz olaylari kayitlarinin bir setidir.

2.141. Vu Asir1 Hiz Olay Kaydi (VuOverSpeedingEventRecord)
Bir arag tinitesinde hafizaya alinan, asir1 hiz olaylar ile ilgili bilgi (gereklilik 094).

VuOverSpeedingEventRecord ::= SEQUENCE {

eventType EventFaultType,
eventRecordPurpose EventFaultRecordPurpose,
eventBeginTime TimeReal,

eventEndTime TimeReal,
maxSpeedValue SpeedMax,
averageSpeedValue SpeedAverage,
cardNumberDriverSlotBegin FullCardNumber,
similarEventsNumber SimilarEventsNumber

}

Olay Tipi (eventType), olayin tipidir.

Olay Kayit Amaci (eventRecordPurpose), bu olayin kaydedilme amacidir.
Olay Baslama Zamamn (eventBeginTime), olayin basladig tarih ve saattir.
Olay Bitme Zamani (eventEndTime), olayin bittigi tarih ve saattir.
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Azami Hiz Degeri (maxSpeedValue), bu olay sirasinda 6l¢iilen azami hizdir.

Ortalama Hiz Degeri (averageSpeedValue), bu olay sirasinda dlgiilen aritmetik ortalama hizidir.

Kart Numarasi Siirlicii Yuvas1 Baslangic (cardNumberDriverSlotBegin), olay baslangicinda siiriicii yuvasinda takili
olan kart: tanitir.

Benzer Olaylar Sayis1 (similarEventsNumber), o giin igerisinde benzer olaylarin sayisidir.

2.142. Vu Par¢a Numarasi (VuPartNumber)

Arag linitesinin par¢a numarasi.
VuPartNumber ::= IA5String(SIZE(16))

Deger tahsisi: Vu imalatgisina 6zel.
2.143. Vu Giinliik Calisma Siiresi Yer Verisi (VuPlaceDailyWorkPeriodData)

Bir arag iinitesinde hafizaya alinan, siiriiciilerin giinliik bir ¢alisma siirelerini baslattig1 veya bitirdigi yerler ile
ilgili bilgi (gereklilik 087).

VuPlaceDailyWorkPeriodData ::= SEQUENCE {

noOfPlaceRecords INTEGER(O0..255),

vuPlaceDailyWorkPeriodRecords SET SIZE(noOfPlaceRecords) OF VuPlaceDailyWorkPeriodRecord

}

Yer Kayitlart Sayist (noOfPlaceRecords), Vu Giinliik Calisma Siiresi Yer Kayitlart setinde listelenen kayitlarin
sayisidir.

Vu Giinliik Calisma Siiresi Yer Kayitlari (vuPlaceDailywWorkPeriodRecords), yer ile ilgili kayitlarin bir setidir.
2.144. Vu Giinliik Calisma Siiresi Yer Kaydi (VuPlaceDailyWorkPeriodRecord)

Bir arag iinitesinde hafizaya alinan, siiriiciilerin giinliik bir ¢caligma siirelerini baslattig1 veya bitirdigi bir yer ile
ilgili bilgi (gereklilik 087).

VuPlaceDailyWorkPeriodRecord ::= SEQUENCE {

fullCardNumber FullCardNumber,
placeRecord PlaceRecord
}

Tam Kart Numarast (fullCardNumber), siirlicliniin kart tipi, kart1 veren taraf {ilke ve kart numarasidir.
Yer Kaydi (placeRecord), girilen yer ile ilgili bilgiyi igerir.

2.145. Vu Ozel Sifresi (VuPrivateKey)

Bir arag iinitesinin 6zel sifresi.

VuPrivateKey ::= RSAKeyPrivateExponent
2.146. Vu Genel Sifresi (VuPublicKey)

Bir arag tinitesinin genel sifresi.

VuPublicKey ::= PublicKey
2.147. Vu Seri Numarasi (VuSerialNumber)

Arag iinitesinin seri numarasi (gereklilik 075).

VuSerialNumber ::= ExtendedSerialNumber
2.148. Vu Yazihm Kurma Tarihi (VuSoftinstallationDate)

Arag tinitesi yazilimi siirimii kurma tarihi.
VuSoftInstallationDate ::= TimeReal

Deger tahsisi: Belirlenmemis.
2.149. Vu Yazihim Tamitimi (VuSoftwareldentification)

Bir arag {initesinde hafizaya alinan, kurulan yazilim ile ilgili bilgi.

VuSoftwareldentification ::= SEQUENCE {

vuSoftwareVersion VuSoftwareVersion,
vuSoftinstallationDate VuSoftInstallationDate
}
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VU Yazilim Siiriimii (vuSoftwareVersion), arag iinitesinin yazilim siiriim numarasidir.
Vu Yazilim Kurma Tarihi (vuSoftinstallationDate), yazilim stiriimii kurma tarihidir.

2.150. Vu Yazilim Siiriimii (VuSoftwareVersion)

Arag linitesinin yazilim siiriim numarasi.
VuSoftwareVersion ::= IA5String(SIZE(4))

Deger tahsisi: Belirtilmez.

2.151. Vu Ozel Kosul Verisi (VuSpecificConditionData)
Bir arag iinitesinde hafizaya alinan, 6zel kosullar ile ilgili bilgi.
VuSpecificConditionData ::= SEQUENCE {
noOfSpecificConditionRecords INTEGER(0..2%-1)

specificConditionRecords SET SIZE (noOfSpecificConditionRecords) OF
SpecificConditionRecord

}

Ozel Kosul Kayitlar1 Sayis1 (noOfSpecificConditionRecords), Ozel Kosul Kayitlar1 setinde listelenen kayitlarin
s:'aylsldlr.
Ozel Kosul Kayitlar (specificConditionRecords), kayitlar ile ilgili 6zel kosullarin bir setidir.

2.152. Vu Zaman Ayarlama Verisi (VuTimeAdjustmentData)
Bir arag iinitesinde hafizaya alinan, diizenli bir kalibrasyonun ¢ergevesinin disinda yapilan zaman ayarlamalar1

ile ilgili bilgi (gereklilik 101).

VuTimeAdjustmentData ::= SEQUENCE {

noOfVuTimeAdjRecords INTEGER(O..6),
vuTimeAdjustmentRecords SET SIZE(noOfVuTimeAdjRecords) OF VuTimeAdjustmentRecord
}

Vu Zaman Ayarlama Kayitlar1 Sayisi (noOfVuTimeAdjRecords), VU Zaman Ayarlama Kayitlari’ndaki kayitlarin
sayisidir.
Vu Zaman Ayarlama Kayitlar1 (vuTimeAdjustmentRecords), zaman ayarlama kayitlarinin bir setidir.

2.153. Vu Zaman Ayarlama Kaydi (VuTimeAdjustmentRecord)

Bir arag iinitesinde hafizaya alinan, diizenli bir kalibrasyonun g¢ergevesinin disinda yapilan bir zaman ayarlamast
ile ilgili bilgi (gereklilik 101).

VuTimeAdjustmentRecord ::= SEQUENCE {

newTimeValue TimeReal,
oldTimeValue TimeReal,
workshopName Name,
workshopAddress Address,
workshopCardNumber FullCardNumber
}

Eski Zaman Degeri (oldTimeValue), Yeni Zaman Degeri (newTimeValue), tarih ve saatin eski ve yeni degerleridir.
Servis Adi (workshopName), Servis Adresi (workshopAddress), servisin adi ve adresidir.
Servis Kart Numarasi (workshopCardNumber), zaman ayarlamasini yapmak i¢in kullanilan servis kartini tanitir.

2.154. W-Arag¢ Karakteristik Sabiti (W-VehicleCharacteristicConstant)
Aracin karakteristik katsayisi (Ek 1B Kisim 1.11).

W-VehicleCharacteristicConstant ::= INTEGER(0..2°-1))

Deger tahsisi: 0 ila 64255 darbe/km ¢aligsma araliginda kilometre basina darbeler.
2.155. Servis Karti Uygulama Tanitinn (WorkshopCardApplicationIdentification)

Bir servis kartinda hafizaya alinan, kartin uygulamasinin tanitimu ile ilgili bilgi (gereklilik 190).

WorkshopCardApplicationldentification ::= SEQUENCE {

typeOfTachographCardld EquipmentType,
cardStructureVersion CardStructureVersion,
noOfEventsPerType NoOfEventsPerType,
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noOfFaultsPerType NoOfFaultsPerType,

activityStructureLength CardActivityLengthRange,
noOfCardVehicleRecords NoOfCardVehicleRecords,
noOfCardPlaceRecords NoOfCardPlaceRecords,
noOfCalibrationRecords NoOfCalibrationRecords

}

Takograf Kart1 ID Tipi (typeOfTachographCardld), kartin uygulanan tipini belirtir.

Kart Yapisi Siirtimil (cardStructureVersion), kartta uygulanan yapinin siiriimiinii belirtir.

Tip Bagima Olaylar Sayis1 (noOfEventsPerType), kartin kaydedebilecegi olay tipi bagina olaylarin sayisidir.

Tip Bagima Hatalar Sayis1 (noOfFaultsPerType), kartin kaydedebilecegi hata tipi basina hatalarin sayisidir.

Faaliyet Yapis1 Uzunlugu (activityStructureLength), faaliyet kayitlarini hafizaya almak i¢in hazir bulunan baytlarin
sayisini gosterir.

Kart Ara¢ Kayitlar1 Sayisi (noOfCardVehicleRecords), kartin icerebilecegi ara¢ kayitlarinin sayisidir.

Kart Yer Kayitlar1 Sayisi (noOfCardPlaceRecords), kartin kaydedebilecegi yerlerin sayisidir.

Kart Kalibrasyon Kayitlar1 Sayisi (noOfCalibrationRecords), kartin kaydedebilecegi kalibrasyonlarin sayisidir.

2.156. Servis Kart1 Kalibrasyon Verisi (WorkshopCardCalibrationData)

Bir servis kartinda hafizaya alinan, bu kart ile yapilan servis faaliyeti ile ilgili bilgi (gereklilik 227 ve gereklilik
229).

WorkshopCardCalibrationData ::= SEQUENCE {

calibrationTotalNumber INTEGER(O .. 2°-1),

calibrationPointerNewestRecord INTEGER(O .. NoOfCalibrationRecords-1),

calibrationRecords SET SIZE(NoOfCalibrationRecords) OF WorkshopCardCalibrationRecord
}

Kalibrasyon Toplam Sayisi (calibrationTotalNumber), bu kart ile yapilan kalibrasyonlarin toplam sayisidir..
Kalibrasyon En Yeni Kayit Gostericisi (calibrationPointerNewestRecord), en son giincellenen kalibrasyon kaydi
endeksidir.

Deger tahsisi: Kalibrasyon kaydinin numaratoriine karsilik gelen, kalibrasyon kayitlarinin yapi igerisinde ilk
olustugu zaman i¢in “0”dan baglayan, sayi.

Kalibrasyon Kayaitlar1 (calibrationRecords), kalibrasyon ve/veya zaman ayarlamasi bilgisi igeren kayitlarin setidir.

2.157. Servis Kart1 Kalibrasyon Kaydi (WorkshopCardCalibrationRecord)
Bir servis kartinda hafizaya alinan, bu kart ile yapilan bir kalibrasyon ile ilgili bilgi (gereklilik 227).

WorkshopCardCalibrationRecord ::= SEQUENCE {

calibrationPurpose CalibrationPurpose,
vehicleldentificationNumber VehicleldentificationNumber,
vehicleRegistration VehicleRegistrationldentification,
wVehicleCharacteristicConstant W-VehicleCharacteristicConstant,
kConstantOfRecordingEquipment K-ConstantOfRecordingEquipment,
ITyreCircumference L-TyreCircumference,

tyreSize TyreSize,

authorisedSpeed SpeedAuthorised,
oldOdometerValue OdometerShort,
newOdometerValue OdometerShort,

oldTimeValue TimeReal,

newTimeValue TimeReal,

nextCalibrationDate TimeReal,

vuPartNumber VuPartNumber,

vuSerialNumber VuSerialNumber,

sensorSerial Number SensorSerialNumber

}

Kalibrasyon Amac1 (calibrationPurpose), kalibrasyonun amacidir.

Arag Tanittm Numarasi (vehicleldentificationNumber), VINdir.

Arag Tescili (vehicleRegistration), VRN ve tescil eden taraf tilkeyi icerir.

W-Ara¢ Karakteristik Sabiti (wVehicleCharacteristicConstant), aracin karakteristik katsayisidir.

K-Takograf Cihazi Sabiti (kConstantOfRecordingEquipment), takograf cihazinin sabitidir.

L-Lastik Cevresi (ITyreCircumference), tekerlek lastiklerinin etkin ¢evresidir.

Lastik Ebadi (tyreSize), araca takilan lastiklerin boyut gésterimidir.

Izin Verilen Hiz (authorisedSpeed), aracn izin verilen hizidur.

Eski Kilometre Sayaci Degeri (oldOdometerValue), Yeni Kilometre Sayaci Degeri (newOdometerValue), Kilometre
sayacinin eski ve yeni degerleridir.

Eski Zaman Degeri (oldTimeValue), Yeni Zaman Degeri (newTimeValue), tarih ve saatin eski ve yeni degerleridir.
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Sonraki Kalibrasyon Tarihi (nextCalibrationDate), yetkilendirilmis muayene kurulugu tarafindan yapilacak olan,
Kalibrasyon Amaci’nda belirtilen tipin sonraki kalibrasyonunun tarih ve saatidir.

Vu Parca Numarasi (vuPartNumber), VU Seri Numarasi (vuSerialNumber), ve Sensoér Seri Numarasi

(sensorSerialNumber), takograf cihazi tanitimu i¢in veri elemanlaridir.

2.158. Servis Karti Hamili Tamitini (WorkshopCardHolderIdentification)

Bir servis kartinda hafizaya alinan, kart hamilinin tanitimu ile ilgili bilgi (gereklilik 216).

WorkshopCardHolderldentification ::= SEQUENCE {

workshopName Name,

workshopAddress Address,

cardHolderName HolderName,

cardHolderPreferredLanguage Language

}

Servis Adi (workshopName), kart hamilinin servisin adidir.

Servis Adresi (workshopAddress), kart hamilinin servis adresidir.

Kart Hamili Ad1 (cardHolderName), hamilin adidir (adlaridir) (yani teknisyenin adidir).

Kart Hamili Tercih Edilen Dil (cardHolderPreferredLanguage), kart hamilinin tercih ettigi dildir.

2.159. Servis Karti1 PIN (WorkshopCardPIN)

Servis kartinin kisiye 6zgii tanitim numarasi (gereklilik 213).

WorkshopCardPIN ::= IA5String(SIZE(8))

Deger tahsisi: Kart hamili tarafindan bilinen, 8 bayta kadar sag tarafi ‘FF’ baytlar1 ile doldurulan PIN.

BOLUM 3. DEGER VE BUYUKLUK ARALIGI TARIFLERI

flave 1 Béliim 2’deki tarifler i¢in kullanilan degisken degerlerin tarifidir.

Gergek Zaman Arahgi ::=2%-1

3.1. Siiriicii kart1 icin tarifler

Degisken degerin adi Asgari Azami

5544 bayt 13776 bayt

Kart Faaliyet Uzunluk Araligi (28 giin, giin bagma 93 faaliyet | (28 giin, giin bagina 240 faaliyet
degisikligi) degisikligi)

Kart Yer Kayitlar1 Sayisi 84 112

Kart Arag¢ Kayitlar: Sayisi 84 200

Tip Bagina Olaylar Sayisi 6 12

Tip Bagina Hatalar Say1st 12 24>

3.2. Servis karti i¢in tarifler

Degisken degerin adi Asgari Azami

198 bayt 492 bayt

Kart Faaliyet Uzunluk Araligi

(1 giin, 93 faaliyet degisikligi)

(1 giin, 240 faaliyet degisikligi)

Kart Yer Kayitlar1 Sayisi

6

Kart Arag¢ Kayitlart Sayisi 4 8
Tip Bagina Olaylar Sayisi 3 3
Tip Bagina Hatalar Sayisi 6 6
Kalibrasyon Kayitlar1 Sayisi 88 255
3.3. Denetim karti icin tarifler
Degisken degerin ad Asgari Azami
Kontrol Faaliyet Kayitlar1 Sayisi 230 520
3.4. Sirket karti i¢in tarifler
Degisken degerin ad Asgari Azami
Sirket Faaliyet Kayitlar1 Sayisi 230 520

BOLUM 4. KARAKTER SETI

IA5-Dizileri, ISO/IEC 8824-1’de tarif edilen ASCII karakterlerini kullanir. Okunabilirlik ve kolay referans
teskili icin deger tahsisi asagida verilmistir. Celiski durumunda, ISO/IEC 8824-1, bu agiklayict notun yerine

geger.
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1"#$% & ()*+,-./0123456789:;<=>7
@ABCDEFGHIJKLMNOPQRSTUVWXYZ[\]"_
‘abcdefghijklmnopqrstuvwxyz{|}~

Diger karakter dizileri (Adres, Ad, Arag Tescil Tanitimi), buna ilave olarak, ISO/IEC 8859-1’in (Latinl

karakter kiimesi) veya ISO/IEC 8859-7’nin (Yunan karakter kiimesi) kod 192 ila kod 255’1 ile tarif edilen
karakterleri de kullanir.

BOLUM 5. KODLAMA

ASN.1 sifreleme kurallari ile kodlaninca, tarif edilen biitlin veri tipleri, ISO/IEC 8825-2, sirali degiskene gore
kodlanmalidir.

75



ILAVE 2
TAKOGRAF KARTI OZELLIiKLERIi

BOLUM 1. GIRIS

1.1. Kisaltmalar

Bu Ilavenin amaglar1 dogrultusunda, asagidaki kisaltmalar kullanilir:

AC
AID
ALW
APDU
ATR
AUT
C6, C7
Cc
CHV
CLA

P1-P2
NAD
NEV
PIN
PRO SM
PTS
RFU
RST

SM
SW1-SW2
TS

VPP
XXh

Erisim kosullar1

Uygulama taniticist

Her zaman

Uygulama protokolii veri iinitesi (bir komut yapist)
Sifirlamaya cevap

Ozgiinliigii dogrulanmis

ISO/IEC 7816-2°de tarif edildigi sekliyle kartin 6 numarali ve 7 numarali temaslari
Saat ¢evrimleri

Kart hamili dogrulama bilgisi

Bir APDU komutunun sinif bayti

Tahsisli dosya . Bir DF diger dosyalari igerebilir (EF veya DF).
Temel dosya

Sifrelenmis: erisim sadece veriyi sifreleyerek miimkiindiir.
Temel zaman linitesi

Entegre

Entegre karti

Tanitici

Arayiiz cihazi

Bilgi alan1 ebadi

Kart i¢in bilgi alan1 ebad1

(Terminal i¢in) bilgi alan1 ebadi cihazi

Bir APDU komutu i¢in agiklama bayti

Bir APDU komutu i¢in girdi verisi uzunlugu

Beklenen verinin (bir komut igin ¢ikt1 verisi) uzunlugu
Ana dosya (kok DF)

Parametre baytlar1

T=1 protokoliinde kullanilan diigiim adresi

Hig bir zaman

Kisiye 6zgii tanitim numarasi

Giivenli haberlesme ile korunmus

Protokol aktarim segmesi

Daha sonraki kullanim i¢in ayrilmig

(Kart1) sifirlama

Giivenli haberlesme

Durum baytlar1

Ilk ATR Karakteri

Programlama gerilimi

Onaltili ifadede XX degeri

Ayirt etme simgesi 03 || 04 = 0304

76



1.2. Kaynakgalar
Bu ilavede asagidaki kaynakgalar kullamilir:

Tanitim kartlar1 sistemleri — Telekomiinikasyon entegre (entegreler) kartlar1 ve
terminaller — Boliim 3: Uygulama bagiml kart gereklilikleri. Aralik 1994,

1ISO 3779 Karayolu araglar1 — Arag tanitim numarasi (VIN) — Igerik ve yap1. Basim 3: 1983.
ISO/IEC 7816-2 Bilgi Teknolojisi — Tamtim Kartlar1 — Temasl: entegre (entegreler) Kartlari —
Bolim 2: Temaslarin Ebadi ve Yerlesimi: I1k Basim: 1999.

Bilgi Teknolojisi - Tanitim Kartlar1 — Temasli entegre (entegreler) Kartlari —
Boliim 3: Elektronik Sinyaller ve Aktarim Protokolleri: Basim 2: 1997.

Bilgi Teknolojisi — Tanitim Kartlar1 - Temasli entegre (entegreler) Kartlari —
ISO/IEC 7816-4 Boliim 4: Degisim I¢cin Endiistriler Arast Komutlar. ilk Basim: 1995 + Degisiklik 1:
1997

Bilgi Teknolojisi — Tanitim Kartlar1 - Temasli entegre (entegreler) Kartlar1 —
Boliim 6: Endiistriler Aras1 Veri Elemanlar1. ilk Basim 1996 + Diizeltme 1: 1998
Bilgi Teknolojisi — Tanitim Kartlar1 - Temasli entegre (entegreler) Kartlar1 —
Boéliim 8: Giivenlik Ile ilgili Endiistriler Aras1 Komutlar. ilk Basim 1999

Bilgi Teknolojisi — Giivenlik teknikleri — Bir blok sifre algoritmali kriptografik bir
kontrol fonksiyonu kullanan veri biitiinliitk mekanizmasi. Basim 2: 1994.

EN 726-3

ISO/IEC 7816-3

ISO/IEC 7816-6
ISO/IEC 7816-8

ISO/IEC 9797

BOLUM 2. ELEKTRIK VE FiZIKSEL KARAKTERISTIiKLER

TCS_200: Biitiin elektrikli sinyaller, aksi belirtilmedik¢e, ISO/IEC 7816-3’¢ gére olmalidir.
TCS_201: Kart temaslarmin yerlesimi ve boyutlar1 ISO/IEC-7816-2’ye uygun olmalidir.

2.1. Besleme gerilimi ve akim tiiketimi

TCS_202: Kart, ISO/IEC 7816-3’te belirtilen tiiketim siurlar1 i¢indeki 6zelliklere gore ¢alismahidir.
TCS 203: Kart, Vi =3V (£0.3 V)ile veya Ve =5V (£ 0.5 V) ile ¢alismalidir.
Gerilim se¢imi ISO/IEC 7816-3’e gore yapilmalidir.

2.2. Programlama gerilimi Vpp

TCS _204: Kart, C6 bacaginda bir programlama gerilimi istememelidir. C6 bacaginin bir IFD’ye baglanmamis
olmast beklenir. C6 kontagi, kartta V'ye baglanabilir ancak topraga baglanmamalidir. Bu gerilim, hi¢ bir
durumda yorumlanmamalidir.

2.3. Saat olusturma ve frekans

TCS 205: Kart, 1 MHz ila 5 MHZ’lik bir frekans aralig1 iginde ¢alismalidir. Bir kart oturumu sirasinda, saat
frekans1 + % 2 degisebilir. Saat frekansi, kartin kendisi tarafindan degil, arag Unitesi tarafindan olusturulur.
Kullanma ¢evrimi % 40 ila % 60 arasinda degisebilir.

TCS_206: Kart dosyas1 EFcc igerisinde bulunan kosullar altinda, sistemin disindaki saat durdurulabilir. EFcc
dosya gozdesinin ilk bayti, Saat-Durmast modu kosullarini kodlar (ilave detaylar i¢in EN 726-3¢ bakiniz).

Diisiik | Yiiksek .
Bit3 | Bitz | o' °

0 0 1 Izin verilen Saat-Durmas, tercih edilen seviye yok
0 1 1 Izin verilen Saat-Durmas, tercih edilen seviye yiiksek
1 0 1 Izin verilen Saat-Durmas, tercih edilen seviye diisiik
0 0 0 Izin verilmeyen Saat-Durmasi
0 1 0 Sadece yiiksek seviyede izin verilen Saat-Durmasi
1 0 0 Sadece diisiik seviyede izin verilen Saat-Durmasi

Bit 4’ten Bit 8’e kadar kullanilmaz.
2.4. Girdi-Cikt1 Kontag

TCS_207: C7 Girdi/Cikt1 temasi, IFD’den veri alinmast ve IFD’ye veri aktarilmasi amaciyla kullanilir. Caligma
sirasinda sadece kart ya da IFD aktarim modunda olmalidir. Her iki iinite de aktarim modundaysa, karta hig bir
zarar gelmemelidir. Aktarimda olmadikga, kart alim modunda olmalidir.

2.5. Kartin durumlar

TCS 208: Kart, besleme gerilimi uygulandiginda iki durumda g¢alisir:
- Komut calistirirken ve sayisal {inite ile etkilesim halindeyken ¢alisma durumunda,
- Diger biitiin zamanlarda serbest durumunda; bu durumda biitiin veri kartta muhafaza edilir.
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BOLUM 3. DONANIM VE iLETIiSiM
3.1. Giris

Bu madde, dogru ¢aligma ve birlikte calistirilabilirliginin temini amaciyla takograf kartlar1 ve VU’lar tarafindan
istenen asgari fonksiyonelligi tarif eder.

Takograf kartlar1 var olan ISO/IEC uygulanabilir normlar: ile miimkiin oldugunca uyumlu olmalidir (6zellikle
ISO/IEC 7816). Bununla birlikte, komutlar ve protokoller bazi kisitli kullanim veya varsa, bazi farkliliklari
belirtmek amaciyla tam olarak tarif edilir. Belirtilen komutlar, belirtildigi durumlar hari¢ bahsedilen normlarla
tam olarak uyumlu olmalidir.

3.2. Aktarim protokolii

TCS_301: Aktarim protokolii ISO/IEC 7816-3’e uygun olmalidir. VU, 6zellikle, kart tarafindan gonderilen siire
uzatimlarini tanimalidir.

3.2.1. Protokoller

TCS_301: Kart, hem T=0 protokolii hem de T=1 protokoliinii saglamalidir.

TCS 302: T=0 varsayilan protokoldiir, dolayisiyla, protokolii T=1’e degistirmek i¢in bir PTS komutu
gereklidir.

TCS _303: Cihazlar, her iki protokolde de dogrudan diizeni desteklemelidir: Dolayisiyla, dogrudan diizen, kart
i¢in zorunludur.

TCS 304: Bilgi Alan1 Ebat Kart1 bayti, ATR’de TA3 karakterinde sunulmalidir. Bu deger en azindan ‘FOh’
olmalidir (= 240 bayt).

Asagidaki kisitlamalar protokollere uygulanir.

TCS_305: T=0

- Arayiiz cihazi, sinyalin RST’de 400 cc’den artan sinirindan sonra Girdi/Cikti hakkinda bir cevabi
desteklemelidir.

- Arayiiz cihazi, 12 etu ile ayrilan karakterleri okuyabilmelidir.

- Arayiiz cihazi, hathi bir karakteri ve 13 etu ile ayrilmigsa bunun tekrarlarini okumalidir. Hatali bir
karakter tespit edilirse, Girdi/Cikt1 hakkindaki hata sinyali 1 etu ile 2 etu arasinda olusabilir. Cihaz 1
etu’luk bir gecikmeyi desteklemelidir.

- Arayiiz cihazi, 33 baytlik bir ATR’yi kabul etmelidir (TS+32).

- ATR’de TCI varsa, kart tarafindan gonderilen karakterler hala 12 etu ile ayrilabilse de, arayiiz cihazi
tarafindan gonderilen karakterler i¢in Fazladan Koruma Zamani olmalidir. Bu, ayrica, arayiiz cihazi
tarafindan yayilan bir P3 karakterinden sonra kart tarafindan gonderilen ACK karakteri i¢cin dogrudur.

- Arayiiz cihazi, kart tarafindan yayilan bir NUL karakterini dikkate almalidir.

- Arayiiz cihazi, ACK igin tamamlayict modu kabul etmelidir.

- Cevap_Al komutu, uzunlugu 255 bayti1 asan bir veriyi almak amaciyla dizme modunda kullanilabilir.
TCS_306: T=1

- NAD baytt: kullanilmaz (NAD °00’a ayarlanmalidir).

- S-Blogu CIKIS: kullanilmaz.

- S-Blogu VPP durum hatasi: kullanilmaz.

- Bir veri alani i¢in toplam dizilme uzunlugu 255 bayti gegmez (IFD tarafindan temin edilir)

- Bilgi Alan1 Ebat Cihaz1 (IFSD), ATR’den hemen sonra IFD tarafindan gosterilmelidir: IFD, ATR’den
sonra S-Blogu IFS talebini aktarmali ve kart, S-Blogu IFS’i geri gondermelidir. IFSD i¢in 6nerilen deger
254 bayttir.

- Kart, bir IFS yeniden ayarlamasi istemez.
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3.2.2. ATR

TCS_307: Cihaz, ATR baytlarini, ISO/IEC 7816-3’¢ gore kontrol eder. Gegmis ATR Karakterleri hakkinda hig
bir dogrulama yapilmamalidir:
ISO/IEC 7816-3’¢ gore Temel Ikili-Protokol ATR Ornegi

Karakter Deger Aciklamalar

TS ‘3Bh’ Dogrudan diizeni gosterir
T0 ‘85h’ TDI1 var: 5 gecmig bayt var.

TD1 ‘80h’ TD2 var: T=0 kullanilmal1.

TD2 ‘11’ TA3 var: T=1 kullanilmal1.

TA3 ‘XXh’ (en az ‘FOh’) | Bilgi Alan1 Ebat Kart1 (IFSC)

TH1 ila TH5 ‘XXh’ Gegmis karakterler
TCK ‘XXh’ Kontrol karakteri (dislayict VEYA)

TCS_308: Sifirlamaya Cevaptan (ATR) sonra, Ana Dosya (MF), acikca se¢ilmeli ve Gegerli Dizin olmalidir.
3.2.3. PTS

TCS_309: Varsayilan protokol T=0’dir. Protokolii T=1’e ayarlamak i¢in, cihaz tarafindan karta bir PTS (PPS
olarak da bilinir) génderilmelidir.

TCS_310: T=0 ve T=1 protokollerinin her ikisi de kart i¢in zorunlu oldugunda, protokol degisimi i¢in temel
PTS kart i¢in zorunludur.

Varsa, ATR’de kart tarafindan onerilmis varsayilandan daha yiiksek baud hizlarina gegmek amaciyla, ISO/IEC
7816-3’¢ uygun bir sekilde PTS kullanilabilir (TA(1) bayt).

Daha yiiksek baud hizlar1 kart i¢in ihtiyaridir.

TCS 311: Varsayilandan bagka hi¢ bir baud hiz1 desteklenmiyorsa (veya se¢ilen baud hizi desteklenmiyorsa),
kart, PPS1 baytin1 hari¢ tutarak ISO/IEC 7816-3’e uygun bir sekilde PTS’ye dogru olarak cevap vermelidir.
Protokol se¢mesine temel PTS i¢in 6rnekler asagidadir:

Karakter Deger Aciklamalar
PPSS ‘FFh’ Baglatma karakteri
PPSO ‘00h’ veya ‘01h’ PPS1 ila PPS3 yok: T0’1 segmek i¢in ‘00h’, T1’1 se¢mek i¢in ‘01h’.

Kontrol karakteri:  ‘XXh’ = ‘FFh’, PPS0 = ‘00h’ ise.

PK XXh® ‘XXh’ = ‘FEh’, PPS0 = ‘01h’ ise.

3.3. Erisim kosullar1 (AC)

IKILIYI_GUNCELLE ve iKiLIYI OKU komutlar1 i¢in Erisim Kosullar1 (AC) her bir Temel Dosya igin tarif
edilir.
TCS_312: Gegerli dosyanin AC’si, bu komutlarla dosyaya erismeden once karsilanmalidir.
Mevcut erigim kosullarinin tarifleri agagidakilerdir.
- ALW: Eylem her zaman miimkiindiir ve hi¢ bir kisitlama olmadan ¢alistirilabilir.
- NEV: Eylem hig bir zaman miimkiin degildir.
- AUT: Basarili bir harici orijinallik dogrulamasina karsilik gelen hak acilmalidir
(HARICI_ORIJINALLIK DOGRULA komutu ile yapilir).
- PRO SM: Komut, giivenli haberlesme kullanilarak kriptografik bir denetim toplamu ile aktarilmalidir
(flave 11).
- AUT ve PRO SM (birlesik)
Komutlarin islenmesi sirasinda (IKILTYI GUNCELLE ve IKILIYI OKU), kartta asagidaki erisim kosullar:
ayarlanabilir:

IKiLiYi GUNCELLE IKiLiYi OKU
ALW Evet Evet
NEV Evet Evet
AUT Evet Evet
PRO SM Evet Hay1r
AUT ve PRO SM Evet Hay1r

PRO SM erisim kosulu, IKILIYI OKU komutu i¢in mevcut degildir. Bu, bir OKU komutu i¢in bir kriptografik
denetim toplamimin hi¢ bir zaman zorunlu olmadig1 anlamina gelir. Bununla birlikte, {lave 2 Kisim 3.6.2°de
tarif edildigi sekliyle, simf igin ‘OC’ degerinin kullanilarak, IKILIYI OKU komutunu giivenli haberlesme ile
kullanmak miimkiindiir.
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3.4. Veri sifreleme

Bir dosyadan okunmast ile ilgili olarak verinin gizliliginin korunmasi gerekiyorsa, dosya, “Sifreli” olarak
isaretlenir. Sifreleme, giivenli haberlesme kullanilarak yapilir (Ilave 11).

3.5. Komutlar ve hata kodlar1 genel bilgi

Komutlar ve dosya diizenlemesi, ISO/IEC 7816-4’ten ¢ikarilir ve ISO/IEC 7816-4 ile uyumludur.
TCS_313: Bu boliim asagidaki APDU komut-cevap giftlerini tarif eder.

KOMUT INS

DOSYA SEC A4
IKILIYI OKU BO
IKILTYTI GUNCELLE D6
SORGULAMA AL 84
DOGRULA 20
CEVAP AL Co
GUVENLIK ISLEMI YAP: 2A

BELGEYi DOGRULA

SAYISAL IMZAYI HESAPLA

SAYISAL iMZAYI DOGRULA

HASH
DAHILI ORIJINALLIK DOGRULA 88
HARICI ORIJINALLIK DOGRULA 82
GUVENLIK ORTAMINI YONET 22

BIR SIFRE AYARLAMASI
DOSYANIN HASH HALINI YAP 2A

TCS 314: SWI1 ve SW2 durum kelimeleri, herhangi bir cevap mesajinda geri gonderilir ve komutun islem
durumunu gosterir.

SW1 | Sw2 Anlam
90 00 Normal ¢aligma
61 XX | Normal ¢alisma. XX = mevcut cevap baytlar1 sayisi

62 81 Yanlis ¢aligma. Geri gonderilen verinin bir kismi bozulmus olabilir
63 CX | Yanlis CHV (PIN). ‘X’ tarafindan sunulan geri kalan tesebbiisler sayaci
64 00 Calistirma hatas1 — Ugucu olmayan bellek durumu degismedi. Biitiinliik hatasi

65 00 Calistirma hatas1 — Ucucu olmayan bellek durumu degisti

65 81 Calistirma hatas1 — Ucucu olmayan bellek durumu degisti. Bellek hatasi

66 88 Giivenlik hatasi: Yanlis kriptografik denetim toplamu (giivenli haberlesme sirasinda) veya
Yanlis  belge (belge dogrulamasi sirasinda) veya

Yanlis kriptogram (harici orijinallik dogrulamasi sirasinda) veya
Yanlis imza (imza dogrulamasi sirasinda)

67 00 Yanlig uzunluk (yanlig Lc veya Le)

69 00 Yasaklanmig komut (T=0"da hi¢ bir cevap mevcut degil)

69 82 Giivenlik durumu karsilanmiyor

69 83 Orijinallik dogrulamasi ydontemi engellendi

69 85 Kullanim kosullar1 kargilanmiyor

69 86 Izin verilmeyen komut (gegerli EF yok)

69 87 Beklenen giivenli haberlesme veri nesneleri yok

69 88 Dogru olmayan giivenli haberlesme veri nesneleri

6A 82 Dosya bulunmadi

6A 86 Yanlis parametreler P1-P2

6A 88 Referansl veri bulunmadi
6B 00 Yanlis parametreler (kaydirma EF’nin diginda)
6C XX | Yanlis uzunluk, SW2 tam uzunlugu gosterir. Hig bir veri dosyasi geri gdnderilmez.

6D 00 Talimat kodu desteklenmiyor veya gecersiz
6E 00 Sinif desteklenmiyor
6F 00 Baska kontrol hatalari

3.6. Komut tarifleri

Takograf kartlar1 i¢in zorunlu komutlar bu béliimde tarif edilir.
Kullanilan kriptografik islemler ile ilgili ilave detaylar, ilave 11 Ortak giivenlik mekanizmalarinda verilir.
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Biitiin komutlar, kullanilan protokolden (T=0 veya T=1) bagimsiz olarak tarif edilir. APDU baytlar1 CLA, INS,
P1, P2, Lc ve Le her zaman gosterilir. Tarif edilen komut i¢in Lc ve Le gerekmiyorsa, buna bagli uzunluk,
deger ve tarif bos birakilir.

TCS 315: Her iki uzunluk bayt: (Lc ve Le) talep ediliyorsa, tarif edilen komut, IFD, T=0 protokoliinii
kullaniyorsa, iki kisma ayrilmalidir: IFD, tarif edildigi sekliyle, P3 = Lc + veri ile komutu gonderir ve sonra P3
= Le ile bir CEVAP_AL komutu gonderir (ilave 2 Kisim 3.6.6).

TCS 316: Her iki uzunluk bayt1 da talep ediliyorsa ve Le=0 ise (giivenli haberlesme):

- T=I protokolii kullaniliyorsa, kart, biitiin mevcut ¢ikt1 verisini géndererek Le=0"1 cevaplamalidir.

- T=0 protokolii kullaniliyorsa, IFD, P3 = Lc + veri ile ilk komutu gondermelidir, kart, ‘61La’ durum
baytlar1 ile (bu agik Le=0’a) cevap vermelidir. Burada La mevcut cevap baytlarinin sayisidir. IFD, sonra,
veriyi okumak amaciyla, P3 = La ile bir CEVAP_AL komutu olusturmalidir.

3.6.1. Dosya sec

Bu komut, ISO/IEC 7816-4 ile uyumludur, ancak, bu standartta tarif edilen komut ile karsilastirildiginda kisith
bir kullanima sahiptir.
DOSYA SEC komutu asagidaki nedenlerle kullanilir:

- Bir uygulama DF’sini se¢cmek amactyla (ad ile se¢me kullanilmalidir),
- Gonderilen dosya ID’sine karsilik gelen bir temel dosyay1 segmek amaciyla.
3.6.1.1. Ad ile secme (AID)

Bu komut, kartta bir uygulama DF’sini se¢meye izin verir.

TCS_317: Bu komut, dosya yapist igerisinde herhangi bir yerde uygulanabilir (ATR’den sonra veya herhangi
bir zamanda).

TCS_318: Bir uygulamanin segilmesi gegerli giivenlik ortamini sifirlar. Uygulama se¢imini yaptiktan sonra, hi¢
bir gegerli genel sifre artik se¢ilmez ve 6nceki oturum sifresi, glivenli haberlesme i¢in, daha fazla mevcut
olmaz. AUT erisim kosulu da kaybolur.

TCS_319: Komut mesaji

Bayt Uzunluk Deger Tarif
CLA 1 ‘00h’
INS 1 ‘Adh’
P1 1 ‘04h’ Ad ile segme (AID)
P2 1 ‘0Ch’ Hig bir cevap beklenmiyor
. , Karta gonderilen baytlarin sayist (AID’nin uzunlugu): Takograf
Lc 1 NNh e e
uygulamasi i¢in ‘06h
#6-#(5+NN) NN ‘XX..XXh’ | AID: Takograf uygulamasi i¢in ‘FF 54 41 43 48 4F’

DOSYA_SEC komutuna hig bir cevap gerekmez (T=1’de Le yok veya T=0da hig¢ bir cevap istenmiyor).
TCS_320: Cevap Mesaji1 (hig bir cevap istenmiyor)

Bayt | Uzunluk Deger Tarif
SW 2 ‘XXXXh* | Durum kelimeleri (SW1, SW2)

- Komut basariliysa, kart ‘9000’1 geri gonderir,

- AID’ye karsilik gelen uygulama bulunmazsa, geri gonderilen islem durumu ‘6A82”’dir,

- T=1’de, Le bayt1 varsa, geri gonderilen durum ‘6700°’dir,

- T=0’da, DOSYA SEC komutundan sonra bir cevap isteniyorsa, geri gonderilen durum ‘6900°’dur,

Secilen uygulama bozulmus olarak kabul ediliyorsa (dosya 0z nitelikleri igerisinde biitiinliik hatasi
tesplt edildiyse), geri gonderilen islem durumu ‘6400’ veya ‘6581 dir.

3.6.1.2. Dosyanin taniticisimi kullanarak bir temel dosyayi se¢me

TCS_321: Komut mesaj1

Bayt | Uzunluk Deger Tarif
CLA 1 ‘00h’
INS 1 ‘Adh’
P1 1 ‘02h’ Gegerli DF altinda bir EF’nin seg¢ilmesi
P2 1 ‘0Ch’ Hig bir cevap beklenmiyor
Lc 1 ‘02h’ Karta gonderilen baytlarin sayisi
#6-#7 2 ‘XXXXh’ | Dosya taniticisi
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DOSYA_SEC komutuna hig bir cevap gerekmez (T=1’de Le yok veya T=0’da hi¢ bir cevap istenmiyor).
TCS_320: Cevap Mesaji (hig bir cevap istenmiyor)

Bayt | Uzunluk Deger Tarif
SW 2 ‘XXXXh’ | Durum kelimeleri (SW1, SW2)

- Komut basariliysa, kart ‘9000’1 geri gonderir,

- Dosya taniticisina karsilik gelen uygulama bulunmazsa, geri gonderilen islem durumu ‘6 A82’dir,
- T=1’de, Le bayt1 varsa, geri gonderilen durum ‘6700’dur,

- T=0’da, DOSYA SEC komutundan sonra bir cevap isteniyorsa, geri gonderilen durum ‘6900°’dur,

- Segilen dosya bozulmus olarak kabul ediliyorsa (dosya 6z nitelikleri igerisinde biitiinliik hatas1 tespit
edildiyse), geri gonderilen islem durumu ‘6400’ veya ‘6581 dir.

3.6.2. ikiliyi oku

Bu komut, ISO/IEC 7816-4 ile uyumludur, ancak, bu standartta tarif edilen komut ile karsilagtirildiginda kisith
bir kullanima sahiptir.

Ikiliyi oku komutu, seffaf bir dosyadan veri okumak amaciyla kullanilir.

Kartin cevabi, okunan veriyi, istendiginde bir giivenli haberlesme yapisi i¢ine kapatilmis olarak geri
gondermeyi igerir.

TCS 323: Bu komut, sadece, giivenlik durumu, EF’nin OKU fonksiyonu icin tarif edilen giivenlik 6z
niteliklerini karsiliyorsa, uygulanmalidir.

3.6.2.1. Giivenli haberlesmesiz komut

Bu komut, giivenli haberlesme olmadan, IFD’nin, hali hazirda segilen EF’den veriyi okumasint miimkiin kilar.
TCS_324: ‘Sifrelenmis’ olarak igaretlenen bir dosyadan veriyi okumak, bu komut ile miimkiin olmamalidir.
TCS_325: Komut mesaji.

Bayt | Uzunluk | Deger Tarif

CLA 1 ‘00h’ | Hig bir giivenli haberlesme istenmiyor

INS 1 ‘BOh’
P1 1 ‘XXh’ | Dosyanin baglangicindan itibaren bayt kaydirmasi: en ¢ok belirgin bayt
P2 1 ‘XXh’ | Dosyanin baglangicindan itibaren bayt kaydirmasi: en az belirgin bayt
Le 1 ‘XXh’> | Beklenen dosyanin uzunlugu. Okunacak baytlarin sayisi.

Not: P1’in bit 8’1 0’a ayarlanmalidir.
TCS_326: Cevap Mesaji

Bayt Uzunluk Deger Tarif
#1-#X X XX..XXh’ | Okunan veri
SW 2 ‘XXXXh’ | Durum kelimeleri (SW1, SW2)

- Komut basariliysa, kart ‘9000°’i geri gonderir,
- Hig bir EF segilmemisse, geri gonderilen islem durumu ‘6986°dur.
- Segilen dosyanin Erisim Kontrolii karsilanmiyorsa, komut ‘6982’ ile kesilir.

- Kaydirma, EF’nin ebad1 ile uyumlu degilse (Kaydirma > EF ebadi), geri gonderilen islem durumu
‘6B00’’dur.

- Okunacak verinin ebadi, EF’nin ebadi ile uyumlu degilse (Kaydirma + Le > EF ebad1), geri gonderilen
islem durumu ‘6700’ veya ‘6Cxx’’dir. Burada ‘xx’ tam uzunlugu gosterir.

- Dosya 06z nitelikleri icerisinde bir biitiinliik hatas1 tespit edildiyse, kart, dosyay1 bozulmus ve yeniden
kurtarilamaz olarak kabul eder ve geri gonderilen islem durumu ‘6400’ veya ‘6581 dir.

- Hafizaya alinan veri icerisinde bir biitlinliik hatas1 tespit edildiyse, kart talep edilen veriyi geri gonderir
ve geri gonderilen igslem durumu ‘6281 dir.

3.6.2.2. Giivenli haberlesmeli komut

Bu komut, alinan verinin biitiinliigiinii dogrulamak ve EF’nin “Sifrelenmis” olarak isaretlendigi durumda,
verinin gizliligini korumak amaciyla giivenli haberlesme ile, IDF’nin, hali hazirda seg¢ilen EF’den veriyi
okumasini miimkiin kilar.
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TCS 327: Komut mesaji:

Bayt Uzunluk Deger Tarif
CLA 1 ‘0Ch’ Gtivenli haberlesme isteniyor
INS 1 ‘BOh’ INS
p1 1 XXh’ P1 _(d_osyanln baslangicindan itibaren baytta kaydirma: en ¢ok
belirgin bayt
P2 1 XXh’ P2 _(d_osyanm baslangicindan itibaren baytta kaydirma: en az
belirgin bayt
Lc 1 ‘09h’ Gtivenli haberlesme icin girdi verisinin uzunlugu
#6 1 ‘97h’ T.e: Beklenen uzunluk 6zelligi igin Isaret
#7 1 01k’ L, g: Beklenen uzunlugun uzunlugu
#8 1 ‘NNh’ Beklenen uzunluk 6zelligi (6zglin Le): Okunacak baytlarin sayisi
#9 1 ‘8Eh’ Tcc: Kriptografik denetim toplamu icin Isaret
#10 1 ‘04h’ Lcc: Asagidaki kriptografik denetim toplaminin uzunlugu
#11-#14 4 ‘XX.XXh’ | Kriptografik denetim toplami (4 en ¢ok belirgin bayt)
Le 1 ‘00h’ ISO/IEC 7816-4’te belirtildigi sekliyle

TCS 328: EF “Sifrelenmis” olarak isaretlenmediyse ve Giivenli Haberlesme girdi bigimi dogruysa Cevap
Mesajt:

Bayt Uzunluk Deger Tarif
#1 1 ‘81h’ Tpy: Diiz deger verisi i¢in isaret
4 L ‘NNH’ veya Lpy: Geri gonderilen verinin uzunlugu (=
"81NNh’ Ozgiin Le) Lpy > 127 bayt ise, L 2 bayttir
#(2+L)-#(1+L+NN) NN ‘XX.XXh’ | Diiz Veri degeri
#(2+L+NN) 1 ‘8Eh’ Tcc: Kriptografik denetim toplamu igin isaret
#(3+L+NN) 1 04k’ Lce: Asagidaki . kriptografik  denetim
toplaminin uzunlugu
H#(A+L+NN)- #(7+L+NN) 4 XX XXh’ Kri_pt(?graﬁk denetim toplam1 (4 en ¢ok
belirgin bayt)
SW 2 XXXXh’ Durum kelimeleri (SW1, SW2)

TCS_329: EF “Sifrelenmis” olarak isaretlendiyse ve Giivenli Haberlesme girdi bigimi dogruysa Cevap Mesajt

Bayt Uzunluk | Deger Tarif
#1 1 ‘87h’ Tpi ce: Sifrelenmis veri (kriptogram) igin isaret
#2 L ‘MMH” veya | Lp cg: Geri gonderilen sifrelenmis veri uzunlugu (dolgu
’§1MMh’ nedeniyle 6zgiin Le’sinden farkli)
Lpicc > 127 bayt ise, L 2 bayttir
#(2+L)-#(1+L+MM) MM ‘01XX..XXh’ | Sifrelenmis deger: dolgu gostergesi ve kriptogram
#(2+L+MM) 1 ‘8Eh’ Tcc: Kriptografik denetim toplamu icin Isaret
#(3+L+MM) 1 ‘04h’ Lcc: Asagidaki kriptografik denetim toplaminin uzunlugu
#(A+L+MM)-#(7+L+MM) | 4 XX XX Kriptografik denetim toplami (4 en ¢ok belirgin bayt)
SW 2 XXXXh’ Durum kelimeleri (SW1, SW2)

Geri gonderilen sifrelenmis veri, kullanilan dolgu modunu gdsteren bir ilk bayt igerir. Takograf uygulamasi
icin, dolgu gdstergesi, her zaman, kullanilan dolgu modunun ISO/IEC 7816-4’te belirtilen oldugunu gosteren
‘01h’ degerini alir (‘80h’ degerine sahip olan bir bayt ve arkasindan bazi bos baytlar: ISO/IEC 9797 yontem 2).
Giivenli haberlesmesiz IKILIYI OKU komutu igin tarif edilen (ilave 2 Kisim 3.6.2.1) “Diizenli” islem
durumlari, yukarida tarif edilen cevap mesaj1 yapilar1 kullanilarak bir ‘99h’ isareti altinda (TCS_335’te tarif
edildigi sekliyle) geri gonderilebilir.

Buna ilaveten, 6zel olarak giivenli haberlesme ile ilgili baz1 hatalar olusabilir. Bu durumda, islem durumu,
giivenli haberlesme yapist kullanilmadan basitge geri gonderilir.

TCS_330: Dogru Olmayan Giivenli Haberlesme girdi bigimi varsa, Cevap Mesaj1

Bayt | Uzunluk Deger Tarif
SW 2 ‘XXXXh’ | Durum kelimeleri (SW1, SW2)
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- Gegerli bir oturum sifresi yoksa, islem durumu ‘6A88’ geri gonderilir. Bu, ya oturum sifresi heniiz
olusturulmamigsa veya oturum sifresi gegerliliginin siiresi bittiyse (bu durumda, IFD, yeni bir oturum
sifresi ayarlamak amactyla karsilikli bir orijinallik dogrulamasi islemini yeniden uygulamalidir) olusur.

- Bazi beklenen veri nesneleri (yukarida belirtildigi gibi) giivenli haberlesme bigiminde bulunamiyorsa,
islem durumu ‘6987’ geri gonderilir: Bu hata, beklenen bir isaret bulunamiyorsa veya komut govdesi uygun
bir sekilde inga edilmediyse olusur.

- Bazi veri nesneleri dogru degilse, islem durumu ‘6988’ geri gonderilir: Bu hata, biitiin talep edilen
isaretler varsa ancak bazi uzunluklar beklenenlerden farkliysa olusur.

- Kriptografik denetim toplamlarinin dogrulamasi basarisizsa, geri gonderilen islem durumu ‘6688°’dir.
3.6.3. IKkiliyi giincelle

Bu komut, ISO/IEC 7816-4 ile uyumludur, ancak, bu standartta tarif edilen komut ile karsilastirildiginda kisith
bir kullanima sahiptir.

IKILIYI_GUNCELLE komut mesaji, APDU komutunda verilen bitler ile bir EF ikilisinde hali hazirda bulunan
bitleri giincellemeyi (silmeyi + yazmay1) baslatir.

TCS_331: Bu komut, sadece, giivenlik durumu, EF’nin GUNCELLE fonksiyonu igin tarif edilen giivenlik 6z
niteliklerini karsiliyorsa, uygulanmalidir (GUNCELLE fonksiyonunun erisim kontrolii PRO SM’yi iceriyorsa,
bir giivenli haberlegsme komuta eklenmelidir).

3.6.3.1. Giivenli mesaj icermeyen komut

Bu komut, alinan verinin biitlinliigii kart tarafindan dogrulanmadan, IFD’nin, hali hazirda se¢ilen EF’nin i¢ine
veri yazmasin1 miimkiin kilar. Bu diiz moda, sadece ilgili dosya ‘Sifrelenmis’ olarak isaretlenmediyse izin
verilir.

TCS_332: Komut mesajt.

Bayt Uzunluk Deger Tarif
CLA 1 ‘00h’ Hig bir giivenli haberlesme istenmiyor
INS 1 ‘D6h’
p1 1 XXk’ Dosyan'm paslangmmdan itibaren bayt kaydirmasi: en
cok belirgin bayt
o 1 XXk’ Do_sya_mn baslangicindan itibaren bayt kaydirmasi: en az
belirgin bayt
Lc 1 ‘NNh’ Lc giincellenecek dosyanin uzunlugu. Yazilacak
baytlarin sayisi.
#6-#(5+NN) NN ‘XX..XXh’ | Yazilacak veri

Not: P1’in bit 8’1 0’a ayarlanmalidir.

TCS_333: Cevap Mesaji

Bayt | Uzunluk Deger Tarif
SW 2 ‘XXXXh* | Durum kelimeleri (SW1, SW2)

- Komut basariliysa, kart ‘9000’1 geri gonderir,
- Hig bir EF segilmemisse, geri gonderilen islem durumu ‘6986°dur.
- Segilen dosyanin Erisim Kontrolii karsilanmiyorsa, komut ‘6982’ ile kesilir.

- Kaydirma, EF’nin ebad: ile uyumlu degilse (Kaydirma > EF ebadi), geri gonderilen islem durumu
‘6B00’’dur.

- Yazilacak verinin ebadi, EF’nin ebadi ile uyumlu degilse (Kaydirma + Lc > EF ebadi), geri gonderilen
islem durumu ‘6700 dur.

- Dosya 06z nitelikleri icerisinde bir biitiinliik hatas1 tespit edildiyse, kart, dosyay1 bozulmus ve yeniden
kurtarilamaz olarak kabul eder ve geri gonderilen islem durumu ‘6400’ veya ‘6500°’dur.

- Yazma basarisizsa, geri gonderilen islem durumu ‘6581’dir.
3.6.3.2. Giivenli mesaj iceren komut

Bu komut, alinan verinin biitiinliigiiniin kart tarafindan dogrulanmasi ile, IFD’nin, hali hazirda segilen EF’nin
i¢ine veri yazmasini miimkiin kilar. Hi¢ bir gizlilik istenmedigi i¢in, veri sifrelenmez.
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TCS_334: Komut mesaju.

Bayt Uzunluk Deger Tarif
CLA 1 ‘00h’ Giivenli haberlesme. Isteniyor
INS 1 ‘D6h’ INS
p1 1 XXh’ Dosyanin .ba§langlclndan itibaren bayt kaydirmasi:
en cok belirgin bayt
P2 1 XXh’ Dosyamr} b_aslanglclndan itibaren bayt kaydirmasi:
en az belirgin bayt
Lc 1 ‘XXh’ Gtivenli haberlesme icin girdi verisinin uzunlugu
#6 1 ‘81h’ Tpy: Diiz deger verisi icin isaret
47 L ‘NNH’ veya | Lpy: Aktarilan verinin uzunlugu Lpy > 127 bayt ise,
"8§1NNh’ L 2 bayttir
#(7+L)-#(6+L+NN) NN ‘XX..XXh’ | Diiz Veri degeri (yazilacak veri)
#(7+L+NN) 1 ‘8Eh’ Tcc: Kriptografik denetim toplamu icin Isaret
H#B+L+NN) 1 04k’ Lec: ésagldaki kriptografik denetim toplaminin
uzunlugu
#(9+L+NN)-#(12+L+NN) 4 ‘XX..XXh> | Kriptografik denetim toplami (4 encok belirgin bayt)
Le 1 ‘00h’ ISO/IEC 7816-4’te belirtildigi sekliyle

TCS_335: Dogru Giivenli Haberlesme girdi bigimi varsa Cevap Mesaji

Bayt Uzunluk Deger Tarif
#1 1 ‘99h’ Tsw: Durum kelimeleri ig¢in igaret (CC tarafindan korunacak)
#2 1 ‘02h’ Lgy: Geri gonderilen durum kelimelerinin uzunlugu
#3-#4 2 ‘XXXXh’ | Durum kelimeleri (SW1, SW2)
#5 1 ‘8Eh’ Tcc: Kriptografik denetim toplanu icin Isaret
#6 1 ‘04h’ Lcc: Asagidaki kriptografik denetim toplaminin uzunlugu
#7-#10 4 ‘XX..XXh’> | Kriptografik denetim toplami (4 en ¢ok belirgin bayt)
SW 2 ‘XXXXh’ | Durum kelimeleri (SW1, SW2)

Giivenli haberlesmesiz IKILIYI GUNCELLE komutu igin tarif edilen (flave 2 Kisim 3.6.3.1) “Diizenli” islem
durumlari, yukarida tarif edilen cevap mesaj1 yapilari kullanilarak geri gonderilebilir.

Buna ilaveten, 6zel olarak giiveli haberlesme ile ilgili bazi1 hatalar olusabilir. Bu durumda, islem durumu,
giivenli haberlesme yapist kullanilmadan basit¢e geri gonderilir.

TCS_336: Giivenli Haberlesmede hata varsa Cevap Mesaj1

Tarif
Durum kelimeleri (SW1, SW2)

Bayt | Uzunluk
SW 2

Deger
XXXXh’

- Gegerli bir oturum sifresi yoksa, islem durumu ‘6A88’ geri gonderilir.

- Bazi beklenen veri nesneleri (yukarida belirtildigi gibi) giivenli haberlesme bigiminde bulunamiyorsa,
islem durumu ‘6987’ geri gonderilir: Bu hata, beklenen bir isaret bulunamiyorsa veya komut govdesi uygun
bir sekilde inga edilmediyse olusur.

- Bazi veri nesneleri dogru degilse, islem durumu ‘6988’ geri gonderilir: Bu hata, biitiin talep edilen
isaretler varsa ancak bazi uzunluklar beklenenlerden farkliysa olusur.

- Kriptografik denetim toplamlarinin dogrulamasi basarisizsa, geri gonderilen islem durumu ‘6688 dir.
3.6.4. Sorgulama al

Bu komut, ISO/IEC 7816-4 ile uyumludur, ancak, bu standartta tarif edilen komut ile karsilastirildiginda kisith
bir kullanima sahiptir.

SORGULAMA _AL komutu, igerisinde bir kriptogramin veya bazi sifreli verinin karta gonderildigi giivenlik ile
ilgili bir yontemde kullanmak amaciyla, karttan bir sorgulama olusturmasin ister.

TCS_337: Kart tarafindan olusturulan sorgulama, sadece, karta génderilen, bir sorgulama kullanan, bir sonraki
komut i¢in gecerlidir.
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TCS_338: Komut mesaj1

Bayt | Uzunluk | Deger Tarif
CLA 1 ‘00h’ | CLA
INS 1 ‘84h> | INS
P1 1 ‘00h’ | P1
P2 1 ‘00h> | P2
Le 1 ‘08h> | Le (beklenen sorgulamanin uzunlugu)

TCS _339: Cevap mesaj1

Bayt | Uzunluk Deger Tarif
#1-#8 8 ‘XX..XXh’> | Sorgulama
SW 2 ‘XXXXh’ | Durum kelimeleri (SW1, SW2)

- Komut basariliysa, kart ‘9000’1 geri gonderir,

- Le ‘08h’’den farkliysa, islem durumu ‘6700’ dir.

- P1-P2 parametreleri dogru degilse, islem durumu ‘6A86° dur.
3.6.5. Dogrula

Bu komut, ISO/IEC 7816-4 ile uyumludur, ancak, bu standartta tarif edilen komut ile karsilagtirildiginda kisith

bir kullanima sahiptir.

Dogrula komutu, kartta, komuttan génderilen CHV (PIN) verisi ile kartta hafizaya alinan referans CHV

arasindaki kargilagtirmay1 baslatir.

Not: Kullanici tarafindan girilen PIN’in sag tarafi, IFD tarafindan, 8 baytlik bir uzunluga kadar ‘FF’ baytlar1
ile doldurulmalidur.

TCS _340: Komut basariliysa, CHV sunumuna karsilik gelen haklar agilir ve geri kalan CHV tesebbiis sayact

yeniden baglatilir.

TCS _341: Referans CHV kullanimi i¢in daha sonraki tegebbiislerin sayisini sinirlamak amaciyla kartta basarisiz

bir karsilastirma kaydedilir.

TCS_342: Komut mesaji

Bayt Uzunluk Deger Tarif
CLA 1 ‘00h’ CLA
INS 1 20h’ INS
P1 1 ‘00h’ P1
P2 1 ‘00h’ P2 (dogrulanmig CHV agik¢a bilinir)
Lc 1 ‘08h’ Aktarilan CHV kodu uzunlugu
#6-#13 8 ‘XX.XXh* | CHV

TCS_343: Cevap mesaji

Bayt Uzunluk Deger Tarif
SW 2 XXXXh’ Durum kelimeleri (SW1, SW2)

- Komut bagariliysa, kart ‘9000’1 geri gonderir,
- Referans CHV bulunmazsa, geri gonderilen islem durumu ‘6A88’dir.

- CHV engellenirse (CHV’nin geri kalan tesebbiis sayaci bostur) geri gonderilen islem durumu
°6983’tiir. Bir kez bu durum olusursa, CHV baska hi¢ bir zaman basarili bir sekilde sunulamaz.

- Karsilagtirma basarisizsa, geri kalan tesebbiis sayact azaltilir ve durum ‘63CX’ geri gonderilir (X > 0
ve X geri kalan CHV tesebbiisleri sayacina esittir. X = F’, CHV tesebbiisleri sayact F’’den biiytiktiir).

- Referans CHV bozulmus olarak kabul ediliyorsa, geri gonderilen islem durumu ‘6400’ veya ‘6581°dir.
3.6.6. Cevap al

Bu komut, ISO/IEC 7816-4 ile uyumludur.

Bu komut, (sadece T=0 protokolii i¢in gerekli ve mevcuttur) hazirlanan veriyi karttan arayiiz cihazina aktarmak
amaciyla kullanilir (bir komutun hem Lc hem de Le icerdigi durum).

MESAJ_AL komutu, veriyi hazirlayan komuttan hemen sonra olusturulmalidir, aksi takdirde, veri kaybolur.
MESAJ AL komutunun uygulanmasindan sonra (hata ‘61XX’ veya hata ‘6CXX’ olusmas1 haric, asagiya
bakiniz), daha 6nce hazirlanan veri artik mevcut degildir.

86



TCS_344: Komut mesaj1

Bayt | Uzunluk | Deger Tarif
CLA 1 ‘00h’
INS 1 ‘Con’
P1 1 ‘00h’
P2 1 ‘00h’
Le 1 ‘XXh’ | Beklenen baytlarin sayisi

TCS_345: Cevap mesaji

Bayt | Uzunluk Deger Tarif
#1-#X X ‘XX.XXh> | Veri
SW 2 ‘XXXXh’ | Durum kelimeleri (SW1, SW2)

- Komut basariltysa, kart ‘9000’1 geri gonderir,
- Kart tarafindan hi¢ bir veri hazirlanmamuissa, geri génderilen iglem durumu ‘6900’ veya ‘6F00°’d1r.

- Le mevcut baytlarin sayisin1 gecerse veya Le bossa, geri gonderilen islem durumu ‘6Cxx’’tir. Burada
‘xx’, mevcut baytlarin sayisini tam olarak gosterir. Bu durumda, hazirlanan veri bir miiteakip MESAJ AL
komutu i¢in hala mevcuttur.

- Le bos degilse ve mevcut baytlarin sayisindan daha kiiglikse, talep edilen veri kart tarafindan normal
olarak gonderilir ve geri gonderilen islem durumu ‘61xx’’tir. Burada ‘xx’, bir miiteakip MESAJ AL
komutu tarafindan hala mevcut olan fazladan baytlarin sayisini gosterir.

- Komut desteklenmiyorsa (protokol T=1), kart ‘6D00’1 geri génderir.
3.6.7. PSO: belgeyi dogrula

Bu komut, ISO/IEC 7816-8 ile uyumludur, ancak, bu standartta tarif edilen komut ile karsilastirildiginda kisith
bir kullanima sahiptir.

TCS_346: Bir BELGEYI_DOGRULA komutu basariliysa, Genel Sifre giivenlik ortaminda daha sonraki
kullamim igin hafizaya alinir. Bu sifre giivenlik ile ilgili komutlarda kullanilmak i¢in MSE komutu (ilave 2
Kisim 3.6.10) tarafindan kendi sifre taniticist ile agikca ayarlanmalidir.

TCS 347: Her durumda, BELGEYI DOGRULA komutu, belgeyi agmak i¢in MSE komutu tarafindan daha
once kullanilan genel sifresi kullanir. Bu genel sifre bir taraf {ilke genel sifresi veya Avrupa genel sifresi
olmalidir.

TCS_348: Komut mesaji

Bayt Uzunluk Deger Tarif
CLA 1 ‘00h’ CLA
INS 1 2Ah° Giivenlik Islemi Uygula
P1 1 ‘00h’ P1
P2 1 ‘AENR’ P2: BER-TLV kodlamasi olmayan veri (veri elemanlarinin ayrimi)
Lc 1 ‘C2h’ Lc: Belge uzunlugu, 194 bayt
#6-#199 194 ‘XX..XXh’ | Belge: Veri elemanlarinin ayrimi (Ilave 11°de tarif edildigi sekliyle)

TCS_349: Cevap mesaji

Bayt | Uzunluk Deger Tarif
SW 2 ‘XXXXh’ | Durum kelimeleri (SW1, SW2)

- Komut basariliysa, kart ‘9000’1 geri gonderir,

- Belge dogrulamas: basarisiz olursa, geri gonderilen islem durumu ‘6688’dir. Belgeyi dogrulama ve
agma islemi ilave 11°de tarif edilir.

- Giivenlik Ortaminda hig bir Genel Sifre yoksa, ‘6A88 geri gonderilir.

- Secilmis olan (belgeyi agmak icin kullanilan) genel sifre, bozulmus olarak kabul edilirse, geri
gonderilen islem durumu ‘6400’ veya ‘6581 dir.

- Secilmis olan (belgeyi agmak i¢in kullanilan) genel sifre, ‘00’’dan farkli bir CHA.LSB’ye (Belge-
Hamili-Yetkilendirmesi.cihaz-Tipi) sahipse (yani bir taraf iilke genel sifresi veya Avrupa genel sifresi
degilse), gonderilen islem durumu ‘6985 ’tir.
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3.6.8. Dahili orijinallik dogrula

Bu komut, ISO/IEC 7816-4 ile uyumludur.

IFD, DAHILI_ORIJINALLIK_DOGRULA komutunu kullanarak kartin 6zgiinliigiinii dogrulayabilir.

Orijinallik dogrulamasi islemi, flave 11°de tarif edilir. Asagidaki 6nermeleri igerir.

TCS_350: DAHILI_ORIJINALLIK_DOGRULA komutu, K1 (oturum sifresi anlagmasimn ilk elemani) ve
RNDI’i igeren orijinallik dogrulamasi verisini imzalamak amaciyla (agikca secilmis olan) kartin Ozel Sifresini
kullanir ve imzay1 sifrelemek ve orijinallik dogrulamasi simgesini olugturmak amaciyla gecerli (son MSE
komutu araciligiyla) segilmis olan Genel Sifreyi kullanir (daha fazla detay flave 11°de).

TCS_351: Komut mesaj1

Bayt Uzunluk Deger Tarif
CLA 1 ‘00h’ CLA
INS 1 ‘88h’ INS
P1 1 ‘00h’ P1
P2 1 ‘00h’ P2
Lc 1 ‘10h’ Karta gonderilen verinin uzunlugu
#6-#13 8 ‘XX.XXh’ | Kartin 6zgiinliigiinii dogrulamak i¢in kullanilan sorgulama
#14-#21 8 ‘XX..XXh’ | VU.CHR (ilave 11)
Le 1 ‘80h’ Karttan beklenen verinin uzunlugu
TCS_352: Cevap mesaji
Bayt Uzunluk Deger Tarif
#1-#128 128 ‘XX..XXh’ | Kart orijinallik dogrulamasi simgesi (ilave 11)
SW 2 ‘XXXXh’ | Durum kelimeleri (SW1, SW2)

- Komut basariliysa, kart ‘9000°’1 geri gonderir,

- Giivenlik Ortaminda hig bir Genel Sifre yoksa, geri gonderilen islem durumu ‘6A88’’dir.

- Giivenlik Ortaminda hig bir Ozel Sifre yoksa, geri gonderilen islem durumu ‘6A88”’dir.

- VU.CHR gegerli genel sifre taniticisina uymuyorsa, geri gonderilen islem durumu ‘6 A88°’dir.

- Secilmis olan &zel sifre bozulmus olarak kabul edilirse, geri gonderilen islem durumu ‘6400’ veya
‘6581 dir.

TCS 353: DAHILI ORIJINALLIK DOGRULA komutu basariliysa, gecerli oturum sifresi, varsa, silinir
ve daha fazla mevcut olmaz. Yeni bir mevcut oturum sifresine sahip olmak amaciyla,
HARICI ORIJINALLIK DOGRULA komutu basaril bir sekilde uygulanmalidir.

3.6.9. Harici orijinallik dogrula

Bu komut, ISO/IEC 7816-4 ile uyumludur.

Kart, HARICI_ORIJINALLIK_DOGRULA komutunu kullanarak IFD’nin 6zgiinliigiinii dogrulayabilir.
Orijinallik dogrulamast islemi, {lave 11°de tarif edilir. Asagidaki 6nermeleri icerir.

TCS_354: Bir SORGULAMA_AL komutu, HARICI_ORIJINALLIK DOGRULA komutunun hemen oniinde
yer almalidir. Bu kart disartya bir sorgulama olusturur (RND3).

TCS_355: Kriptogramin dogrulanmas:t RND3’i (kart tarafindan olusturulan sorgulamayi), (agik¢a segilmis
olan) kart 6zel sifresini ve MSE komutu tarafindan daha dnce segilmis olan genel sifreyi kullanir.

TCS_356: Kart kriptogrami dogrular ve dogruysa, AUT erisim kosulunu acar.

TCS_357: Girdi olarak alinan kriptogram oturum sifresi anlagsmasi K2 i¢in ikinci elemani tagir.

TCS 358: Komut mesaji

Bayt Uzunluk Deger Tarif

CLA 1 ‘00h’ CLA

INS 1 ‘82h’ INS
P1 1 ‘00h’ P1
p? 1 00h’ P2 (kullamlacak olan genel sifre agikga bilinir ve

MSE komutu tarafindan daha 6nce ayarlanir)
Lc 1 ‘80h’ Lc (Karta gonderilen verinin uzunlugu)
#6-#133 128 ‘XX.XXh’ | Kriptogram (Ilave 11)

88



TCS_359: Cevap mesaji

Bayt | Uzunluk Deger Tarif
SW 2 ‘XXXXh’ | Durum kelimeleri (SW1, SW2)

- Komut basariliysa, kart ‘9000’1 geri gonderir,
- Giivenlik Ortaminda hig bir Genel Sifre yoksa, geri gonderilen islem durumu ‘6A88’dir.

- Gegerli ayarlanmis olan genel sifrenin CHA’s1, takograf uygulamasi AID ve bir CU cihaz tipi ayrimi
degilse, geri gonderilen islem durumu ‘6F00”’dir (ilave 11).

- Giivenlik Ortaminda hig bir Ozel Sifre yoksa, geri gonderilen islem durumu ‘6A88”’dir.
- Kriptogramin dogrulamasi yanligsa, geri gonderilen islem durumu ‘6688’dir.

- Komutun hemen 6niinde bir SORGULAMA_AL komutu yer almiyorsa, geri gonderilen iglem durumu
‘6985°’tir.

- Se¢ilmis olan 6zel sifre bozulmus olarak kabul edilirse, geri gonderilen islem durumu ‘6400’ veya
‘6581°"dir.

TCS 360: HARICI ORIJINALLIK DOGRULA komutu basariliysa, ve oturum sifresinin ilk boliimii,
yakin zamanda uygulanan basarili bir DAHILI ORIJINALLIK DOGRULA aracihigiyla mevcut ise,
oturum sifresi, giivenli haberlesme kullanan daha sonraki komutlar i¢in ayarlanir.

TCS_361: i1k oturum sifresi boliimii, énceki bir DAHILI ORIJINALLIK DOGRULA komutu araciligtyla
mevcut degilse, IFD tarafindan gonderilen oturum sifresinin ikinci bolimii kartta hafizaya alinmaz. Bu
mekanizma, karsilikli orijinallik dogrulamasi isleminin, ilave 11°de belirtilen sirayla yapilmasini saglar.

3.6.10. Giivenlik ortamini yonet

Bu komut orijinallik dogrulamasi amaciyla bir genel sifre ayarlamak i¢in kullanilir.

Bu komut ISO/IEC 7816-8 ile uyumludur. Bu komutun kullanilmast ilgili standart bakimindan kisitlidir.

TCS _362: MSE veri alaninda belirtilen sifre, takograf DF’sinin her bir dosyasi i¢in gegerlidir.

TCS_363: MSE veri alaninda belirtilen sifre, bir sonraki dogru MSE komutuna kadar gegerli genel sifre olarak
kalir.

TCS_364: Belirtilen sifre, kartin i¢ine (hali hazirda) sunulmamissa, giivenlik ortami degismeden kalir.
TCS_365: Komut mesaji:

Bayt Uzunluk Deger Tarif

CLA 1 ‘00h’ CLA

INS 1 22k’ INS
P1 1 ‘Clh’ P1: biitiin kriptografik islemler i¢in gegerli referansh sifre
P2 1 ‘B6h’ P2: sayisal imza ile ilgili referansli veri
Lc 1 ‘0Ah’ Lc: Miiteakip veri alan1 uzunlugu
#6 1 ‘83N’ Simetrik olmayan durumlarda bir genel sifreye referans igin isaret
#7 1 ‘08h’ Sifre referansinin (sifre taniticisinin) uzunlugu

#8-#15 08h ‘XX.XXh* | Ilave 11°de tarif edildigi sekliyle Sifre tamiticisi

TCS_366: Cevap mesaj1

Bayt | Uzunluk Deger Tarif
SW 2 ‘XXXXh’ | Durum kelimeleri (SW1, SW2)

- Komut basariliysa, kart ‘9000’1 geri gonderir,
- Referansl sifre kartin igine sunulmamigsa, geri gonderilen islem durumu ‘6 A88’dir.

- Giivenlik ortaminda bazi beklenen veri nesneleri bulunamiyorsa, islem durumu ‘6987’ geri gonderilir.
Bu, ‘83h’ isareti bulunamiyorsa olusabilir.

- Gilivenlik ortaminda bazi veri nesneleri dogru degilse, geri gonderilen islem durumu ‘6988°°dir. Bu,
‘08h’ sifre taniticisinin uzunlugu degilse olusabilir.

- Secilmis olan sifre bozulmus olarak kabul edilirse, geri gonderilen islem durumu °6400° veya
‘6581°"dir.
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3.6.11. PSO: Hash

Bu komut baz1 veri {izerinde bir hash hesaplamasinin sonucunun karta aktarilmasi amaciyla kullanilir. Bu
komut, sayisal imzalar1 dogrulamak i¢in kullanilir. Hash degeri, sayisal imzay1 dogrula miiteakip komutu i¢in
EEPROM’da hafizaya alinir.

Bu komut ISO/IEC 7816-8 ile uyumludur. Bu komutun kullanilmasi ilgili standart bakimindan kisitlidir.

TCS _367: Komut mesaji

Bayt Uzunluk Deger Tarif

CLA 1 ‘00h’ CLA

INS 1 ‘2Ah’ Giivenlik iglemi uygula
P1 1 ‘90h’ Hash kodunu geri gdnder
P2 1 ‘AOh’ Isaret: veri alani, hash fonksiyonu ile ilgili DO’lari icerir
Lc 1 ‘16h’ Miiteakip veri alaninin Le uzunlugu
#6 1 ‘90h’ Hash kodu i¢in igaret
#7 1 ‘14’ Hash kodunun uzunlugu

#8-#27 20 ‘XX..XXh’ | Hash kodu

TCS_368: Cevap mesaji

Bayt | Uzunluk Deger Tarif
SW 2 ‘XXXXh’> | Durum kelimeleri (SW1, SW2)

- Komut basariliysa, kart ‘9000°’1 geri gonderir,

- Bazi beklenen veri nesneleri (yukarida belirtildigi gibi) bulunamiyorsa, islem durumu ‘6987’ geri
gonderilir. Bu, ‘90h’ isaretlerinden birisi bulunamiyorsa olusabilir.

- Bazi veri nesneleri dogru degilse, geri gonderilen islem durumu ‘6988”’dir. Bu hata, talep edilen isaret
varsa ancak ‘14h’den farkli bir uzunluga sahipse olusur.

3.6.12. Dosyanin hash halini olustur

Bu komut ISO/IEC 7816-8 ile wuyumlu degildir. Dolayisiyla, bu komutun CLA bayti
GUVENLIK_ISLEMI/HASH_UYGULA komutunu uygun bir sekilde kullandigin1 gdsterir.

TCS_369: Hash dosyast uygula komutu, hali hazirda segilmis seffaf EF’nin veri alaninin hash halini olusturmak
amacityla kullanilir.

TCS_370: Hash isleminin sonucu kartta hafizaya alinir. Bu, daha sonra, PSO_SAYISAL IMZAYI HESAPLA
komutu kullanilarak, dosyanin bir sayisal imzasini olusturmak amaciyla kullanilabilir. Bu sonug, bir sonraki
basarili DOSYANIN_HASH_HALINI_OLUSTUR komutuna kadar SAYISAL_IMZAYI_HESAPLA komutu
i¢in mevcut kalir.

TCS_371: Komut Mesaj1

Bayt | Uzunluk | Deger Tarif
CLA 1 ‘80h> | CLA
INS 1 ‘2Ah’ | Giivenlik islemi uygula
P1 1 ‘90h> | Isaret: Hash
P2 1 ‘00h’ | P2: Hali hazirda secilmis olan seffaf dosya verisinin hash halini olugtur

TCS_372: Cevap Mesaj1

Bayt | Uzunluk Deger Tarif
SW 2 ‘XXXXh’ | Durum kelimeleri (SW1, SW2)

- Komut basariliysa, kart ‘9000’1 geri gonderir,
- Hig bir uygulama secilmemisse, islem durumu ‘6985’ geri gonderilir.

- Secilmis olan EF bozulmus olarak kabul edilirse (dosya 6z nitelikleri veya hafizaya alinan veri
biitiinliik hatalar1), geri génderilen islem durumu ‘6400’ veya ‘6581°’dir.

- Secilmis olan dosya seffaf bir dosya degilse, geri gonderilen islem durumu ‘6986 dir.
3.6.13. PSO: sayisal imzay1 hesapla

Bu komut, daha &nce hesaplanan hash kodunun sayisal imzasini hesaplamak amaciyla kullamlir (flave 2 Kisim
3.6.12 DOSYANIN_HASH_HALINi_OLUSTUR).
Bu komut ISO/IEC 7816-8 ile uyumludur. Bu komutun kullanilmasi ilgili standart bakimindan kisitlidir.
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TCS_373: Sayisal imzay1 hesaplamak i¢in kart 6zel sifresi kullanilir ve kart tarafindan agikga bilinir.

TCS_374: Kart, PKCSI ile uyumlu bir dolgu yontemi kullanarak, bir sayisal imzay1 uygular (detaylar igin ilave
11).

TCS 375: Komut Mesaji

Bayt | Uzunluk | Deger Tarif

CLA 1 ‘00h” | CLA

INS 1 ‘2Ah’ | Giivenlik islemi uygula

P1 1 ‘9Eh’ | Geri gonderilen sayisal imza
Isaret: veri alani, imzalanacak veriyi icerir. Hi¢ bir veri alam

P2 1 ‘9Ah’ | kapsanmadigindan, verinin kartta zaten var oldugu varsayilir
(dosyanin hash hali)

Le 1 ‘80h’ | Beklenen imzanin uzunlugu

TCS_376: Cevap Mesaji

Bayt Uzunluk Deger Tarif
#1-#128 128 ‘XX..XXh’ | Daha 6nce hesaplanan hash’in imzasi
SW 2 ‘XXXXh’ | Durum kelimeleri (SW1, SW2)

- Komut basariliysa, kart ‘9000”1 geri génderir,
- Agik¢a secilmis olan EF bozulmus olarak kabul edilirse, geri gonderilen islem durumu ‘6400’ veya
‘6581°°dir.

3.6.14. PSO: sayisal imzay1 dogrula

Bu komut, bir girdi olarak alinmasi kaydiyla, sayisal imzayi, hash hali kart tarafindan bilinen bir mesajin
PKCS1’ine uygun bir sekilde dogrulamak amaciyla kullanilir. imza algoritmas kart tarafindan acikga bilinir.

Bu komut ISO/IEC 7816-8 ile uyumludur. Bu komutun kullanilmast ilgili standart bakimindan kisithidir.
TCS_377: Sayisal imzay1 Dogrula komutu, her zaman, dnceki Giivenlik Ortamini Yonet komutu ve bir PSO
tarafindan girilen 6nceki hash kodu: hash komutu tarafindan secilen genel sifreyi kullanir.

TCS_378: Komut Mesajt

Bayt Uzunluk Deger Tarif
CLA 1 ‘00h’ CLA
INS 1 ‘2Ah’ Giivenlik islemi uygula
P1 1 ‘00h’
P2 1 ‘A8h’ Isaret: Dogrulama ile ilgili DO’lar1 igeren veri alani
Lc 1 ‘83h’ Miiteakip veri alaninin Lc uzunlugu
#28 1 ‘OEh’ Sayisal imza igin isaret
] , Sayisal imzanin uzunlugu (ISO/IEC 7816-6’ya uygun
#29-#30 2 B180D” | ir sekilde kodlanmis 128 bayt)
#31-#158 128 ‘XX.XXh’ | Sayisal imza icerigi

TCS_379: Cevap Mesaji

Bayt | Uzunluk Deger Tarif
SW 2 ‘XXXXh’ | Durum kelimeleri (SW1, SW2)

- Komut bagariliysa, kart ‘9000°’i geri gonderir,

- Imzanm dogrulamasi basarisiz olursa, geri génderilen islem durumu ‘6688’dir. Dogrulama islemi ilave
11°de tarif edilir.

- Hig bir Genel Sifre se¢ilmemisse, geri gonderilen islem durumu ‘6A88’dir.

- Bazi beklenen veri nesneleri (yukarida belirtildigi gibi) bulunamiyorsa, islem durumu ‘6987’ geri
gonderilir. Bu, talep edilen isaretlerden birisi bulunamiyorsa olusabilir.

- Komutu uygulamak i¢in hi¢ bir hash kodu (6nceki bir PSO: hash komutunun bir sonucu olarak)
mevcut degilse, geri gonderilen iglem durumu ‘6985 ’tir.

- Bazi veri nesneleri dogru degilse, geri gonderilen islem durumu ‘6988°’dir. Bu, talep edilen veri
nesnelerinin uzunlugu dogru degilse olusur.
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- Secilmis olan genel sifre bozulmus olarak kabul edilirse, geri gonderilen islem durumu ‘6400’ veya

‘6581°°dir.

BOLUM 4. TAKOGRAF KARTLARI YAPISI

Bu madde, erisilebilen verinin hafizaya alinmasi i¢in takograf kartlarinin dosya yapisini belirler.
Kart imalat¢isina bagimli olan, 6rnegin dosya 6n bilgileri gibi, dahili yapilarin veya Avrupa Genel Sifresi, Kart
Ozel Sifresi, TDes Oturum Sifresi veya Servis Karti PIN gibi sadece dahili kullanim i¢in ihtiya¢ duyulan veri

elemanlarinin hafizaya alinmasi ve yonetilmesini belirlemez.

Takograf kartlarinin kullanigh hafizaya alma kapasitesi asgari 11 kilobayt olmalidir. Daha biiyiik kapasiteler
kullanilabilir. Boyle bir durumda, kartin yapis1 ayni kalir, ancak, yapinin bazi elemanlarmin kayitlarinin sayisi
arttirilir. Bu madde, bu kayit sayilarinin asgari ve azami degerlerini belirler.

4.1. Siiriicii kart1 yapisi

TCS_400: Kisisellestirilmesinden sonra, siiriicii kart1 agagidaki kalict dosya yapisi ve dosya erisim kosullarina

sahip olmalidir:

Erisim kosullari

Dosya Dosya ID | Oku Giincelle Sifrelenmis

MF 3F00
EF ICC 0002 ALW NEV Hayir
EF IC 0005 ALW NEV Hayir

DF Takograf 0500
— EF Uygulama Tanitimi 0501 ALW NEV Hayir
— EF Kart Belgesi C100 ALW NEV Hayir
— EF CA Belgesi C108 ALW NEV Hayir
— EF Tanitim 0520 ALW NEV Hayir
— EF Kart_Indirme 050E ALW ALW Hayir
— EF Siirlicii Belgesi_Bilgisi 0521 ALW NEV Hayir
— EF Olaylar Verisi 0502 ALW | PRO SM/AUT Hayir
— EF Hatalar Verisi 0503 ALW | PRO SM/AUT Hayir
— EF Siiriicti_Faaliyet Verisi 0504 ALW | PROSM/AUT Hayir
— EF Kullanilan_Araglar 0505 ALW | PROSM/AUT Hayir
— EF Yerler 0506 ALW | PROSM/AUT Hayir
— EF Gegerli_Kullanim 0507 ALW | PROSM/AUT Hayir
— EF Kontrol Faaliyet Verisi 0508 ALW | PROSM/AUT Hayir
— EF Ozel Kosullar 0522 ALW | PROSM/AUT Hayir

TCS_401: Biitiin EF yapilar seffaf olmalidir.

TCS_402: Giivenli haberlesme ile okuma, DF takograf altindaki biitiin dosyalar i¢in miimkiin olmalidir.
TCS_403: Siiriicii kart1, asagidaki dosya yapisina sahip olmalidir:

Dosya / veri elemani

MF
= EF ICC
L— KartlccTanitim
SaatDurmasi
KartKapsamiGenisletilmigSeriNumarasi
KartOnayNumarasi
KartKisisellestirmeID
KatigtiricilcMontajcild
IcTaniticist
= EF IC
L— KartCipiTanitim
IcSeriNumarast
IcimalatReferanslari
— DF Takograf

L= EF Uygulama_Tanitim
L SiiriiciiKartiUygulamaTanitimi
TakografKartiTipilD
KartYapisiSiirimi
TipBasinaOlaylarSayisi
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Kayit
sayisi

Ebat (Bayt)
Asgari  Azami
11411 24959

25 25

25 25

1 1

8 8

8 8

1 1

5 5

2 2

8 8

8 8

4 4

4 4
11378 24926

10 10

10 10

1 1

2 2

1 1

Varsayilan
degerler

{00}
{00..00}
{20..20}

{00}
{00..00}
{00..00}

{00..00}
{00..00}

{00]
{00..00}

{00}



TipBagimaHatalarSayis1
FaaliyetYapisiUzunlugu
KartAragKayitlariSayist
KartYerKayitlariSayist

}= EF Kart Belgesi

L— KartBelgesi
}= EF CA_Belgesi
L— TarafUlkeBelgesi

‘,= EF Tamitim

— KartTanitimi

— Kart1VerenTarafUlke

— KartNumarasi

— KartiVerenKurulusAdi

— KartinVerildigiTarih

— KartinGegerlilikSiiresininBaglangict

— KartinGegerlilikSiiresininBitimi

— SiiriiciiKartiHamiliTanitim1

— KartHamiliAd1

HamilSoyadi

HamililkAdlari

— KartHamiliDogumTarihi

— KartHamiliTercihEdilenDil

= EF Kart_Indirme

=

L SonKartindirmesi
EF Siiriicii Belgesi_Bilgisi
L— KartSiiriiciiBelgesiBilgisi
SiirlictiBelgesiniVerenKurulus
SiiriiciiBelgesiniVeren Ulke
SiirlictiBelgesiNumarasi
}= EF Olaylar_Verisi

L— KartOlayVerisi
L— KartOlayKayztlari 6
L— KartOlayKaydi ny
OlayTipi
OlayBaslamaZamani
OlayBitmeZamant
OlayAragTescili
AragTescil Ulkesi
AragTescilNumarasi
— EF Hatalar Verisi
L— KartHataVerisi
L— KartHataKayitlari 2
L— KartHataKaydi n,
HataTipi
HataBaslamaZamani
HataBitmeZamani
HataArac¢Tescili
AragTescil Ulkesi
AragTescilNumarasi

= EF Siiriicii_Faaliyet_Verisi
L KartSiiriiciiFaaliyeti
FaaliyetEnEskiGlinKaydiGostericisi
FaaliyetEnYeniKayitGostericisi
FaaliyetGiinliikKayitlar Ne
}= EF Kullanilan_Araglar
— KartKullanilanAraglar
AragEnYeniKayitGostericisi
KartAracKayitlar
L— KartAracKaydi N3
Ara¢KilometreSayaciBaglangici
AragKilometreSayaciBitimi
AracilkKullanim
Ara¢SonKullanim
AragTescili
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NN -

194
194
194
194
143

864
864
144

576
576
288

5548
5548

5544
2606
2606

2604
31

AP Ww

NN -

194
194
194
194
143

1728
1728
288

1152
1152
576

13780
13780

13776
6202
6202

6200
31

A bW

{00}
{00..00}
{00..00}

{00]
{00..00}

{00..00}

{00]
{20..20}
{20..20}
{00..00}
{00..00}
{00..00}

{00, 20..20}
{00, 20..20}
{00..00}
{20..20}

{00, 20..20}

{00}
{20..20}

{00}
{00..00}
{00..00}

{00}
{00, 20..20}

{00}
{00..00}
{00..00}

{00}
{00, 20..20}

{00..00}
{00..00}
{00..00}

{00..00}

{00..00}
{00..00}
{00..00}
{00..00}



AragTescil Ulkesi 1 1 {00}
AragTescilNumarasi 14 14 {00, 20..20}
VuVeriBloguSayaci 2 2 {00..00}
= EF Yerler 841 1121
L— KartGiinliikCahismaSiresiYeri 841 1121
YerEnYeniKayitGostericisi 1 1 {00}
YerKayitlart 840 1120
L— YerKayd N 10 10
GirigZamani 4 4 {00..00}
GiinliikCalismaSiiresiGirisTipi 1 1 {00}
GiinliikCaligmaSiiresi Ulkesi 1 1 {00}
GiinlikCaligmaSiiresiBolgesi 1 1 {00}
AragKilometreSayaciDegeri 3 3 {00..00}
= EF Gegerli Kullanim 19 19
L— KartGegerliKullanim 19 19
OturumAg¢ilmaZamani 4 4 {00..00}
OturumAcgilmaAraci
AragTescil Ulkesi 1 1 {00}
Ara¢TescilNumarasi 14 14 {00, 20..20}
= EF Kontrol Faaliyet Verisi 46 46
L KartKontrolFaaliyetiVerisiKaydi 46 46
— Kontrol Tipi 1 1 {00}
— KontrolZamani 4 4 {00..00}
— DenetimKartiNumarasi
KartinTipi 1 1 {00}
KartiVerenTarafUlke 1 1 {00}
KartNumarasi 16 16 {20..20}
— KontrolAragTescili
AragTescil Ulkesi 1 1 {00}
Ara¢TescilNumarasi 14 14 {00, 20..20}
— KontrolindirmeSiiresiBaslangici 4 4 {00..00}
— KontrolindirmeSiiresiBitimi 4 4 {00..00}
— EF Ozel Kosullar 280 280
L— OzelKosulKayd: 56 5 5
— GirigZamani 4 4 {00..00}
— OzelKosulTipi 1 1 {00}

TCS_404: Yukaridaki ¢izelgeyi olusturmak amacryla

kullanmas1 gereken asgari ve azami say1 degerleridir:

kullanilan

asagidaki degerler, siiriicii kart1 yapisinin

Asgari Azami
n; | TipBaginaOlaylarSayisi 6 12
n, | TipBaginaHatalarSayisi 12 24
n; | KartAragKayitlariSayisi 84 200
n, | KartYerKayitlariSayisi 84 112
. y 5544 ba 13776 ba
Mo | KartFaaliyetUzunlukAralgi | g i 4 93 faaliye{[ degisiklizi) | (28 giin * 240 faaliye);t degisiklii)

4.2. Servis karti yapisi

TCS_405: Kisisellestirilmesinden sonra, servis kart1 asagidaki kalic1 dosya yapisi ve dosya erisim kosullarina

sahip olmalidir:

Erisim kosullar:
Dosya Dosya ID | Oku Giincelle Sifrelenmis

MF 3F00

EF ICC 0002 ALW NEV Hayir

EF IC 0005 ALW NEV Hayir
DF Takograf 0500

EF Uygulama Tanitimu 0501 ALW NEV Hayir

EF Kart Belgesi C100 ALW NEV Hayir

EF CA Belgesi C108 ALW NEV Hayir

EF Tanitim 0520 ALW NEV Hayir

EF Kart Indirme 0509 ALW ALW Hayir
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— EF Kalibrasyon 050A ALW
— EF Sensér Montaj Verisi 050B ALW
— EF Olaylar Verisi 0502 ALW
— EF Hatalar Verisi 0503 ALW
— EF Siiriicii_Faaliyet Verisi 0504 ALW
— EF Kullanilan_Araglar 0505 ALW
— EF Yerler 0506 ALW
— EF Gegerli_Kullanim 0507 ALW
— EF Kontrol Faaliyet Verisi 0508 ALW
— EF Ozel Kosullar 0522 ALW

PRO SM/AUT
NEV
PRO SM/AUT
PRO SM/AUT
PRO SM/ AUT
PRO SM / AUT
PRO SM/AUT
PRO SM/ AUT
PRO SM/AUT
PRO SM /AUT

Hayir
Evet
Hayir
Hayir
Hayir
Hayir
Hayir
Hayir
Hayir
Hayir

TCS_406: Biitiin EF yapilar seffaf olmalidir.

TCS_407: Giivenli haberlesme ile okuma, DF takograf altindaki biitiin dosyalar i¢in miimkiin olmalidir.

TCS_408: Servis kart1, asagidaki dosya yapisina sahip olmalidir:

Dosya / veri elemani

MF
— EF ICC
L— KartlccTanitimi
— SaatDurmasi
— KartKapsamiGenigletilmigSeriNumarasi
— KartOnayNumarasi
— KartKisisellegtirmeID
— KatistiricilcMontajc1lD
— [cTanmticisi
— EF IC
L— KartCipiTanitimi
— ICSeriNumarasi
L ICimalatReferanslar1
— DF Takograf

— EF Uygulama Tanitim1

L— ServisKartiUygulamaTanitimi
— TakografKartiTipilD
— KartYapisiStirimii
— TipBasinaOlaylarSayisi
— TipBasinaHatalarSayisi
— FaaliyetYapisiUzunlugu
— KartAra¢KayitlariSayisi
— KartYerKayitlariSayist
— KartKalibrasyonKayitlariSayisi
— EF Kart Belgesi

L— KartBelgesi
— EF CA_Belgesi
L— TarafUlkeBelgesi
— EF Tanitim
— KartTanitim
— Kart1VerenTarafUlke
— KartNumarasi
— KartiVerenKurulusAdi
— KartinVerildigiTarih
— KartinGegerlilikSiiresininBaslangict
— KartinGegerlilikSiiresininBitimi
— ServisKartiHamiliTanitimi
— ServisAdi
— ServisAdresi
— KartHamiliAd1

HamilSoyadi
HamililkAdlari

— KartHamiliTercihEdilenDil
= EF Kart_indirme
L indirmedenSonrakiKalibrasyonSayis
— EF Kalibrasyon
L ServisKartiKalibrasyonVerisi
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Ebat (Bayt)
Kayit . .
Asgari  Azami
sayisl
11088 29061
25 25
25 25
1 1
8 8
8 8
1 1
5 5
2 2
8 8
8 8
4 4
4 4
11055 29028
11 11
11 11
1 1
2 2
1 1
1 1
2 2
2 2
1 1
1 1
194 194
194 194
194 194
194 194
211 211
65 65
1 1
16 16
36 36
4 4
4 4
4 4
146 146
36 36
36 36
36 36
36 36
2 2
2 2
2 2
9243 26778
9243 26778

Varsayilan
degerler

{00}
{00..00}
{20..20}

{00}
{00..00}
{00..00}

{00..00}
{00..00}

100]
{00..00}
100}
{00}
{00..00}
{00..00}
{00}
{00]

{00..00}

{00..00}

{00]
{20..20}
{00, 20..20}
{00..00}
{00..00}
{00..00}

{00, 20..20}
{00, 20..20}

{00, 20..20}
{00, 20..20}
{20..20}

{00..00}



E KalibrasyonToplamSayis1 2 2 {00..00}

KalibrasyonEnY eniKayitGostericisi 1 1 {00}
KalibrasyonKayitlar1 9240 26775
L— ServisKartiKalibrasyonKaydi Ns 105 105
— KalibrasyonAmaci 1 1 {00}
— Ara¢TanmitimNumarasi 17 17 {20..20}
— AragTescili
AragTescil Ulkesi 1 1 {00}
AragTescilNumarasi 14 14 {00, 20..20}
— W-AragKarakteristikSabiti 2 2 {00..00}
— K-KayitCihaziSabiti 2 2 {00..00}
— L-LastikCevresi 2 2 {00..00}
— LastikEbad1 15 15 {20..20}
— IzinVerilenHiz 1 1 {00}
— EskiKilometreSayaciDegeri 3 3 {00..00}
— YeniKilometreSayaciDegeri 3 3 {00..00}
— EskiZamanDegeri 4 4 {00..00}
— YeniZamanDegeri 4 4 {00..00}
— SonrakiKalibrasyonTarihi 4 4 {00..00}
— VuPar¢aNumarasi 16 16 {20..20}
— VuSeriNumarasi 8 8 {00..00}
— SensorSeriNumarasi 8 8 {00..00}
— EF Sens6r Montaj Verisi 16 16
L— SensérMontajiGiivenlikVerisi 16 16 {00..00}
— EF Olaylar Verisi 432 432
L— KartOlayVerisi 432 432
L— KartOlayKayitlart 6 72 72
L— KartOlayKayd: n; 24 24
OlayTipi 1 1 {00}
OlayBaslamaZamani 4 4 {00..00}
OlayBitmeZamani 4 4 {00..00}
OlayAragTescili
AragTescil Ulkesi 1 1 {00}
AragTescilNumarasi 14 14 {00, 20..20}
— EF Hatalar Verisi 288 288
L— KartHataVerisi 288 288
L— KartHataKayitlar: 2 144 144
L— KartHataKayd1 n, 24 24
HataTipi 1 1 {00}
HataBaslamaZamani 4 4 {00..00}
HataBitmeZamani 4 4 {00..00}
HataAragTescili
AragTescil Ulkesi 1 1 {00}
AragTescilNumarasi 14 14 {00, 20..20}
— EF Siiriicti_Faaliyet Verisi 202 496
L KartSiiriiciiFaaliyeti 202 496
— FaaliyetEnEskiGiinKaydiGostericisi 2 2 {00..00}
— FaaliyetEnYeniKayitGostericisi 2 2 {00..00}
— FaaliyetGiinlikKayitlart Ne 198 492 {00..00}
— EF Kullanilan Araglar 126 250
L— KartKullanilanAraglar 126 250
— AragEnYeniKayitGostericisi 2 2 {00..00}
— KartAra¢Kayitlart 124 248
L KartAragKaydi N3 31 31
— AracKilometreSayaciBaslangici 3 3 {00..00}
— Arac¢KilometreSayaciBitimi 3 3 {00..00}
— AracilkKullanim 4 4 {00..00}
— Ara¢SonKullanim 4 4 {00..00}
— AragTescili
AragTescil Ulkesi 1 1 {00}
AragTescilNumarasi 14 14 {00, 20..20}
L— VuVeriBloguSayaci 2 2 {00..00}
— EF Yerler 61 81
L— KartGiinliikCalismaSiiresiYeri 61 81
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YerEnYeniKayitGostericisi 1 1 {00}
YerKayaitlari 60 80
L— YerKaydi Ny 10 10
GirisZaman 4 4 {00..00}
GiinliikCaligmaSiiresiGirigTipi 1 1 {00}
GiinliikCalismaSiiresi Ulkesi 1 1 {00}
GiinliikCaligmaSiiresiBolgesi 1 1 {00}
Arag- Kilometre sayaci -Degeri 3 3 {00..00}
— EF Gegerli Kullanim 19 19
L— KartGegerliKullanim 19 19
OturumAg¢ilmaZamani 4 4 {00..00}
OturumAgilmaAract
AragTescil Ulkesi 1 1 {00}
AragTescilNumarasi 14 14 {00, 20..20}
— EF Kontrol Faaliyet Verisi 46 46
L— KartKontrolFaaliyetiVerisiKayd: 46 46
— KontrolTipi 1 1 {00}
— KontrolZamani 4 4 {00..00}
— DenetimKartiNumarast
KartinTipi 1 1 {00}
Kart1VerenTarafUlke 1 1 {00}
KartNumarasi 16 16 {20..20}
— KontrolAragTescili
AragTescil Ulkesi 1 1 {00}
Arag¢TescilNumarasi 14 14 {00, 20..20}
— KontrolindirmeSiiresiBaslangici 4 4 {00..00}
L KontrolindirmeSiiresiBitimi 4 4 {00..00}
— EF Ozel Kosullar 10 10
L— OzelKosulKaydi 2 5 5
GirisZamani 4 4 {00..00}
OzelKosulTipi 1 1 {00}

TCS_409: Yukaridaki ¢izelgeyi olusturmak amaciyla kullanilan asagidaki degerler, servis karti yapisinin
kullanmasi gereken asgari ve azami say1 degerleridir:

Asgari Azami

n; | TipBagmaOlaylarSayist 3 3
n, | TipBagmaHatalarSayisi 6 6
n; | KartAragKayitlariSayisi 4 8
n, | KartYerKayitlariSayisi 6 8
ns | KartKalibrasyonKayitlariSayisi 88 255

. o 198 ba 492 ba
Ne | KartFaaliyetUzunlukAraligr | ) o 4 93 faaliyg[t degisikligi) | (1 giin * 240 faaliy)e/: degisikligi)

4.3. Denetim kart1 yapisi

TCS 410: Kisisellestirilmesinden sonra, denetim kart1 agagidaki kalic1 dosya yapisi ve dosya erisim kosullarina

sahip olmalidir:

Erisim kosullar:
Dosya Dosya ID | Oku Giincelle Sifrelenmis

MF 3F00

EF ICC 0002 ALW NEV Hayir

EFIC 0005 ALW NEV Hayir
DF Takograf 0500

EF Uygulama_Tanitimi 0501 ALW NEV Hayir

EF Kart Belgesi C100 ALW NEV Hayir

EF CA_Belgesi c108 ALW NEV Hayir

EF Tanitim 0520 AUT NEV Hayir

EF Kontroldr Faaliyet Verisi 050C ALW | PRO SM/AUT Hayir

TCS_411: Biitiin EF yapilar1 seffaf olmalidir.

TCS_412: Giivenli haberlesme ile okuma, DF takograf altindaki biitiin dosyalar i¢in miimkiin olmalidir.
TCS_413: Denetim kart1, asagidaki dosya yapisina sahip olmalidir:

97



Dosya / veri elemani

MF
L— EF ICC
L— KartIccTanitimi
SaatDurmasi
KartKapsamiGenisletilmisSeriNumarasi
KartOnayNumarasi
KartKisisellestirmeID
KatistiricilCMontajcilD
ICTaniticist
= EF IC
L— KartCipiTanitim
IcSeriNumarast
IcimalatReferanslart
— DF Takograf

}= EF Uygulama Tanitimi
L— KontrolKartiUygulamaTanitimi
TakografKartiTipilD
KartYapisiSiirtimii
KontrolFaaliyetleriKayitlariSayisi
= EF Kart_Belgesi
L KartBelgesi
= EF CA_Belgesi
L— TarafUlkeBelgesi
}= EF Tanitim
— KartTanitimi
— Kart1VerenTarafUlke
— KartNumarasi
— KartiVerenKurulusAdi
— KartinVerildigiTarih
— KartinGegerlilikSiiresininBaglangici
— KartinGegerlilikSiiresininBitimi
— DenetimKartiHamiliTanitimi
— KontrolKurulusuAdi
— KontrolKurulusuAdresi
— KartHamiliAd1
HamilSoyadi
HamililkAdlar:
— KartHamiliTercihEdilenDil
— EF Kontrolér Faaliyeti Verisi
L— DenetimKartiKontrolFaaliyetVerisi
— KontrolEnYeniKayitGostericisi
— KontrolFaaliyetKayitlart
L— KontrolFaaliyetKayd:
— KontrolTipi
— KontrolZamani

KartTipi

KartNumarasi

— KontrolEdilenAragTescili
AracTescil Ulkesi
AracTescilNumarasi

— KontrolEdilenKartNumarasi

KartiVerenTarafUlke

— KontrolindirmeSiiresiBaslangici
— KontrolindirmeSiiresiBitimi

Kayit
sayis1

ns

Ebat (Bayt)

Asgari  Azami Varf ayilan
degerler
11219 24559
25 25
25 25
1 1 {00}
8 8 {00..00}
8 8 {20..20}
1 1 {00}
5 5 {00..00}
2 2 {00..00}
8 8
8 8
4 4 {00..00}
4 4 {00..00}
11186 24526
5 5
5 5
1 1 {00]
2 2 {00..00}
2 2 {00..00}
194 194
194 194 {00..00}
194 194
194 194 {00..00}
211 211
65 65
1 1 {00]
16 16 {20..20}
36 36 {00, 20..20}
4 4 {00..00}
4 4 {00..00}
4 4 {00..00}
146 146
36 36 {00, 20..20}
36 36 {00, 20..20}
36 36 {00, 20..20}
36 36 {00, 20..20}
2 2 {20..20}
10582 23922
10582 23922
2 2 {00..00}
10580 23920
46 46
1 1 {00}
4 4 {00..00}
1 1 {00}
1 1 {00}
16 16 {20..20}
1 1 {00}
14 14 {00, 20..20}
4 4 {00..00}
4 4 {00..00}

TCS_414: Yukaridaki cizelgeyi olusturmak amaciyla kullanilan asagidaki degerler, denetim karti yapisinin

kullanmas1 gereken asgari ve azami say1 degerleridir:

Asgari

Azami

n; | KontrolFaaliyetKaytlariSayist

230

520
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4.4. Sirket karti yapisi

TCS_415: Kisisellestirilmesinden sonra, sirket kart1 asagidaki kalici1 dosya yapisi ve dosya erigsim kosullarina
sahip olmalidir:

Erisim kosullar:
Dosya Dosya ID | Oku Giincelle Sifrelenmis

MF 3F00

EF ICC 0002 ALW NEV Hayir

EFIC 0005 ALW NEV Hayir
DF Takograf 0500

EF Uygulama Tanitimi 0501 ALW NEV Hayr

EF Kart Belgesi C100 ALW NEV Hayir

EF CA_Belgesi C108 ALW NEV Hayir

EF Tanitim 0520 AUT NEV Hayir

EF Sirket Faaliyet Verisi 050D ALW | PRO SM/AUT Hayir

TCS_416: Biitiin EF yapilar seffaf olmalidir.
TCS_417: Giivenli haberlesme ile okuma, DF takograf altindaki biitiin dosyalar i¢in miimkiin olmalidir.
TCS_418: Sirket kart1, agagidaki dosya yapisina sahip olmalidir:

Ebat (Bayt)
Dosya / veri elemani Kayit Asgari  Azami Varfayllan
sayisi degerler
MF 11147 24487
= EF ICC 25 25
L— KartlccTanitimi 25 25
— SaatDurmasi 1 1 {00}
— KartKapsamiGenisletilmigSeriNumarasi 8 8 {00..00}
— KartOnayNumarasi 8 8 {20..20}
— KartKisisellestirmeID 1 1 {00}
— KatistiricilCMontajcilD 5 5 {00..00}
— ICTanuticis1 2 2 {00..00}
= EF IC 8 8
L— KartCipiTanitim 8 8
— ICSeriNumarasi 4 4 {00..00}
L— ICimalatReferanslar 4 4 {00..00}
— DF Takograf 11114 24454
r‘= EF Uygulama Tanitimi 5 5
L SirketKartiUygulamaTanitimi 5 5
TakografKartiTipilD 1 1 {00]
KartYapisiStiriimii 2 2 {00..00}
SirketFaaliyetleriKayitlariSayisi 2 2 {00..00}
— EF Kart_Belgesi 194 194
L— KartBelgesi 194 194 {00..00}
— EF CA_Belgesi 194 194
L TarafUlkeBelgesi 194 194 {00..00}
= EF Tamtim 139 139
— KartTanitimi 65 65
— KartiVerenTarafUlke 1 1 {00]
— KartNumarasi 16 16 {20..20}
— KartiVerenKurulusAdi 36 36 {00, 20..20}
— KartinVerildigiTarih 4 4 {00..00}
— KartinGegerlilikSiiresininBaglangici 4 4 {00..00}
— KartinGegerlilikSiiresininBitimi 4 4 {00..00}
— SirketKartiHamiliTanitim1 74 74
— SirketAdi 36 36 {00, 20..20}
— SirketAdresi 36 36 {00, 20..20}
— KartHamiliTercihEdilenDil 2 2 {20..20}
— EF Sirket_Faaliyeti Verisi 10582 23922
L— SirketFaaliyetVerisi 10582 23922
— SirketEnYeniKayitGostericisi 2 2 {00..00}
— SirketFaaliyetKayitlari 10580 23920
L— SirketFaaliyetKayd: Ng 46 46
— SirketFaaliyetTipi 1 1 {00}
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— SirketFaaliyetZamani
— KartNumarasiBilgisi
KartTipi

KartNumarasi
— AragTescilBilgisi
AragTescil Ulke

L indirmeSiiresiBitimi

KartiVerenTarafUlke

si

) Ara¢TescilNumarasi
— IndirmeSiiresiBaslangici

TCS 414: Yukaridaki ¢izelgeyi olusturmak amactyla kullanilan

kullanmasi gereken asgari ve azami say1 degerleridir:

4 4 {00..00}

1 1 {00}

1 1 {00}

16 16 {20..20}
1 1 {00}

14 14 {00, 20..20}
4 4 {00..00}
4 4 {00..00}

asagidaki degerler, sirket kartt yapisinin

Asgari

Azami

Ng | SirketFaaliyetKayitlariSayisi

230

520
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ILAVE 3
SEMBOLLER
PIC 001: Takograf cihazi asagidaki sembolleri ve sembol kombinasyonlarini kullanabilir:

BOLUM 1. TEMEL SEMBOLLER
Kisiler Fiiller Calistirma modlari
Sirket Sirket modu
Kontrolor Kontrol Kontrol modu
Siirticii Siirtis Calisma modu
Servis /test istasyonu muayene/kalibrasyon Kalibrasyon modu
Imalatc1

o200 o

Faaliyetler Siire

Hazir O anki hazir bulunma siiresi
Siiriis Kesintisiz siirlis zamani
Dinlenme O anki dinlenme Siiresi

# T io@

Calisma O anki ¢alisma Siiresi
Ara verme Toplam ara verme zamani
Bilinmeyen

) =

Cihaz Fonksiyonlar
Siiriicii yuvast

Yardimer siiriicii yuvast

Kart

Saat

Goriinti Goriintiileme
Harici hafiza Indirme

ak4H O @ O M~

Gii¢ kaynagi

Yazici/¢iktt Yazdirma
Sensor

Lastik ebad1

Arag/Arag tinitesi

D =+

Ozel kosullar
ouT Kapsam dis1
é.- Feribot/tren tagimasi

Muhtelif
! Olaylar ® Hatalar
Giinliik ¢alisma
stiresinin baglangici
- Yer
7] Givenlik
o] Zaman

Giinliik ¢aligma siiresinin bitimi

Siiriicii faaliyetlerinin manuel girisi
Hiz
Toplam/6zet

AW 3 W

Nitelendiriciler

24h  Ginlik

| Haftalik

I Iki hafta

+ -den,-dan veya —e,-a
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BOLUM 2. SEMBOL KOMBINASYONLARI

Mubhtelif
Me Kontrol yeri
=F Giinliik ¢alisma siiresinin bagladigi yer Ha gﬁiﬁﬁgﬁ:ﬁtﬁg yer
T+ Zamandan +m Zamana
&+ Aragtan
OUT+ Kapsam dis1 baglangict +0UT Kapsam dig1 bitimi
Kartlar
od Siiriicii kart:
u] ™| Sirket kart1
(ag™| Denetim karti
TH Servis kart1
B_.. Kartyok
Siiriis
(] Miirettebat siiriisii
@l Bir haftalik siirlis zamani
all Iki haftalik siiriis zamani
Ciktilar
24hHE* Kart giinliik giktilarindan siiriicii faaliyetleri
24hA&* VU giinliik ¢iktilarindan siiriicii faaliyetleri
| Kart ¢iktilarindan olaylar ve hatalar
g VU ¢iktilarindan olaylar ve hatalar
Tar Teknik veri ¢iktisi
bl ) Asin hiz giktist
Olaylar
]=] Gegersiz bir kartin takilmasi
[=]=] Kart celiskisi
@ Zaman ¢akigmast
lo]=| Uygun bir kart olmadan siiriis
[=]n] Siiriis sirasinda kart takilmasi
=] Son kart oturumu diizgiin kapatilmadi
> Asirt hiz
|+ Gii¢ kaynag1 kesintisi
In Hareket verisi hatasi
G Giivenlik ihlali
I Zaman ayarlamasi (servis tarafindan)
> Asirt hiz kontrolii
Hatalar
“E1 Kart hatasi (siirlicii yuvast)
HEzZ Kart hatasi (yardime: siiriicii yuvast)
=0 Goriintii hatasi
HE Indirme hatas1
ny Yazict hatast
I Sensor hatast
ol VU dahili hatasi
Manuel giris yontemi
[ 3| Hala ayni giinliik ¢alisma stiresi
M Bir dnceki ¢alisma siiresinin bitimi
Ma? Caligma siiresinin bittigi yerin dogrulamasi veya girisi
LY | Baslangi¢ zamaninin girisi
" Caligma siiresinin basladig1 yerin girisi

Not:  Cikt1 blogu veya kayit tamiticilari olusturmak veya flave sembol kombinasyonlari ilave 4’te tarif edilir.

102



iLAVE 4
CIKTILAR

BOLUM 1. GENELLEMELER

Her bir ¢ikt1 birkag veri blogunun dizilmesiyle olusur, muhtemelen bir blok taniticisi ile tanitilir.

Bir veri blogu bir veya daha fazla kayit igerir, muhtemelen bir kayit taniticist ile tanitilir.

PRT _001: Bir blok taniticis1 bir kayit taniticisinin hemen 6niinde yer altyorsa, kayit taniticist yazdirilmaz.

PRT 002: Bir veri O6gesi bilinmiyorsa, veya veri erisim haklart nedenleriyle yazdirilmasina ihtiyag
duyulmuyorsa, yerine bosluk yazdirilir.

PRT 003: Biitiin bir satirin igerigi bilinmiyorsa, veya yazdirilmasina ihtiyag duyulmuyorsa, biitiin bir satir
atlanir.

PRT 004: Sayisal veri alanlari, binler ve milyonlar basamaklari arasina bir bosluk birakilarak ve basma sifir
konmadan saga hizali olarak yazdirilir.

PRT 005: Dizisel veri alanlari, sola hizali olarak yazdirilir ve veri 6gesi uzunluguna kadar bosluklarla
doldurulur veya ihtiya¢ duyulursa veri 6gesi uzunluguna kadar kesilir (adlar ve adresler).

BOLUM 2. VERi BLOKLARI OZELLIKLERIi

Bu kisimda, agagidaki bi¢im ifade diizenleri kullanilmistir:

1. Koyu (bold) yazilan karakterler yazdirilacak diiz metinleri temsil eder (yazdirma normal karakterler halinde
kalir).

2. Normal karakterler, yazdirma i¢in kendi degerleri ile yer degistirecek olan degiskenleri temsil eder
(semboller veya veri).

3. Degisken adlari, degisken i¢in kullanilabilecek veri 6gesi uzunlugunu gostermek amaciyla alt ¢izgilerle
doldurulmustur.

4. Tarihler, “gg/aa/yyyy” (giin, ay, yil) biciminde belirtilir. “gg.aa.yyyy” bi¢imi de kullanilabilir.

4.1. “Kart tanitim1” terimi, bir kart sembol kombinasyonu araciligiyla kartin tipi, kart1 veren taraf iilke kodu,
diiz taksim karakteri ve aralarinda bir bosluk ile yenileme endeksi ve siire uzatimi endeksi ile birlikte kart
numarasi béliimlerinin bir olusumunu gosterir:

P IR [ X [x [x [/ Ixxxx[x][x]x]x]x[x]x]x][x]x x| [x
>
c
S
2
@ = .
£ 2 Z
2 ~ . . K7 Y
g B Kart numarasinin ilk 14 karakteri A b=
= =) (muhtemelen bir ardisik endeksi igerir) S g
o o @
2 s ® =
g = £l |8
3 = i_) =
g 5 5| |5
X > > n

PRT 006: Ciktilar asagidaki veri bloklarini ve/veya veri kayitlarini, asagidaki anlamlara ve bigimlere uygun
olarak kullanmalidir:

Blok veya kayit numarasi anlam | Veri bicimi |
1 Dokiimanin yazdirildig: tarih ve saat [—ng Jaalyyyy ss.dd (UTC) I
Cikt1 tipi
Blok tamtict S —

2 Cikti sembol kombinasyonu (ilave 3). Hiz

sinirlayici cihaz ayari (sadece asirt hiz ¢iktisinda). Sembol xxx km/h
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8.1
8.1a
8.1.b
8.1.c

8.2

8.3

8.3a

Kart hamili tanitimi

Blok taniticisi. P = kisi sembolii

Kart hamili soyad1

Kart hamili ad1 (adlar) (varsa)

Kart tanitimi

Kartin gecerliliginin bittigi tarih (varsa)

Kartin bir kisiye ait olmadigi durumda ve Kkart
hamili soyad: tasimryorsa, yerine sirket veya servis
istasyonu veya kontrol kurumu adi yazdirilmalidir.

Arag tanitimi

Blok taniticisi

(VIN)

Tescil eden taraf {ilke ve VRN.

VU tanitimu

Blok taniticist

VU imalatg¢ist adi
VU par¢a numarasi.

Takograf cihazinin son kalibrasyonu
Blok taniticis

Servis ad1

Servis karti tanitimi

Kalibrasyon tarihi.

Son kontrol (bir kontrol gorevlisi tarafindan)

Blok taniticisi

Kontrolor karti tanitimi

Kontrol tarihi, saati ve tipi

Kontrol tipi: En ¢ok dort sembol. Kontrol tipi
asagidakiler (veya bunlarin bir bilegimi) olabilir:

B Kart indirme, *: VU indirme, ¥: Yazdirma, O
Goriintiileme.

Olus sirastyla bir kartta hafizaya alinan siiriicii
faaliyetleri

Blok taniticist

Sorgu tarihi (¢iktinin takvim giinii nesnesi) +
Giinliik kart mevcudiyet sayaci.

Kartin takili olmadig siire

Kayit taniticist (stirenin baglangici)

Bilinmeyen siire. Baglangig ve bitis saati, siire
Manuel olarak girilen faaliyet

Faaliyet sembolii, baslangi¢ ve bitis zaman (dahil),
stire, en az bir saatlik dinlenme siiresi bir yildiz ile
isaretlenir.

S yuvasina kartin takilmasi

Kayit taniticist: S = Yuva sembolii

Araci tescil eden taraf iilke ve VRN
Kartin takildiginda arag kilometre sayaci.

Faaliyet (kart takili oldugunda)

Faaliyet sembolii, baslangi¢ ve bitis zamani (dahil),
siire, miirettebat durumu (MURETTEBAT ise
miirettebat sembolil, TEK ise bosluklar), en az bir
saatlik dinlenme siireleri bir y1ldiz ile isaretlenir.

Ozel kosul. Giris zaman, 6zel kosul sembolii (veya
sembol kombinasyonu).
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Kart tanitim

go/aalyyyy

& VIN

B VU imalatois:
VU Parca Numarasi

____________ T .
Soyad1
Kart Tanitimi

T gglaalyyyy

____________ | m

Kart Tanitim

B gg/aalyyyy ss:dd pppp

gg/aalyyyy xxx

" ss:dd ss:dd sssdd
A ss:dd ss:dd sssdd

A&  Ulke/ VRN
X XXX XXX km

| A ss:dd ss:dd sssdd & &

[ ss:dd - ---- pppp - - - -




8.4

10

10.1

10.2

10.3

10.3a

104

11

111

11.2

11.3

Kartin ¢gikarilmasi
Ara¢ kilometre sayact ve kilometre sayacinin
bilindigi son takilmadan bu yana katedilen mesafe.

Bir VU’da kronolojik sirayla yuva basina hafizaya
alinan siiriicii faaliyetleri

Blok taniticist

Sorgu tarihi (¢iktinin takvim giinii nesnesi)
00:00’da ve 24.00°da Arag kilometre sayaci degeri

S yuvasinda uygulanan faaliyetler
Blok taniticisi

S yuvasina hig bir kartin takilmadig siire

Kayit taniticisi

Hig bir kart takilmamus

Siire basglangicinda arag kilometre sayact degeri

Kart takilmasi kayit taniticisi

Siiriiciiniin ad1

Siiriiciiniin ad1

Siiriiciiniin kart tanitimi

Siiriiciiniin kartinin gegerliliginin bittigi tarih
Kullanilan dnceki araci tescil eden CP (taraf iilke)
ve VRN

Kullanilan 6nceki aragtan kartin ¢ikarildig tarih ve
saat

Bos satir

Kart takildiginda ara¢ kilometre sayact degeri,
stiriicii faaliyetleri manuel girig isareti (Evetse M,
Hayirsa bos).

Faaliyet

Faaliyet sembolii, baslangi¢ ve bitis zamani (dahil),
sire, miirettebat durumu (MURETTEBAT ise
miirettebat sembolii, TEK ise bosluklar), en az bir
saatlik dinlenme siireleri bir yildiz ile igaretlenir.

Ozel kosul. Giris zamani, 6zel kosul sembolii (veya
sembol kombinasyonu).

Kart ¢ikarilmasi veya “Kart Yok” siiresi bitimi
Kart c¢ikarildiginda veya “Kart Yok” siiresinin
bitiminde ara¢ kilometre sayacit degeri ve son
takilmadan veya  “Kart Yok”  siiresinin
baslangicindan bu yana katedilen mesafe.

Giinliik 6zet
Blok taniticisi

Siiriicii yuvasinda kart olmayan siirelerin VU 6zeti
Blok taniticist.

Yardimer siiriicii yuvasinda kart olmayan siirelerin
VU 6zeti Blok taniticisi.

Her siiriicii i¢in VU giinliik 6zeti
Kayit taniticisi

Siiriicliniin soyadi

Siiriiciiniin ad1 (adlar1)
Siiriiciiniin kart tanitimi.
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[ X xxx xxx km; x xxx km

go/aalyyyy
X XXX XXX — X XXX XXX km

@ Soyadi
Adi
Kart _tanitimi
go/aalyyyy
A+ Ulke/VRN
gg/aalyyyy ss:.dd

X XXX XXX km

| A ss:dd ss:dd sssdd & & *

[ ss:dd----- pppp - - - -

X XXX XXX km; x xxx km

Kart tanitimi




114

11.5

11.6

11.7

11.8

12

121

12.2

12.3

124

13

131

13.2

Giinliik ¢alisma siiresinin basladigi veya bittigi
yerin girisi

pi = yer baglangi¢/bitim sembolii, zaman, iilke,
bolge,

kilometre sayac1

Faaliyet toplamlari (bir karttan)

Toplam siiriis siiresi, katedilen mesafe
Toplam ¢aligma ve hazir bulunma siiresi
Toplam dinlenme ve bilinmeyen siiresi
Miirettebat faaliyetlerinin toplam siire

Faaliyet toplamlari (siiriicti yuvasinda kart olmayan
siireler)

Toplam siirtis siiresi, katedilen mesafe

Toplam ¢aligma ve hazir bulunma siiresi

Toplam dinlenme siiresi

Faaliyet toplamlari (yardimecr siiriici yuvasinda
kart olmayan siireler)

Toplam ¢aligma ve hazir bulunma siiresi

Toplam dinlenme siiresi

Faaliyet toplamlar1 (her iki yuva dahil her siiriicii
igin)

Toplam siirtis siiresi, katedilen mesafe

Toplam ¢aligma ve hazir bulunma siiresi

Toplam dinlenme siiresi

Miirettebat faaliyetleri i¢in toplam siire

Icinde bulunulan giin icin giinlik bir c¢ikt1
isteniyorsa, giinliik 6zet bilgi ¢ikti zamaninda
mevcut veriden hesaplanir.

Bir kartta hafizaya alinan olaylar ve/veya hatalar

Blok taniticis1 bir karttan son 5 “Olaylar ve
Hatalar”

Blok taniticist bir kartta kaydedilen biitiin
“Olaylar”

Blok taniticis1  bir kartta kaydedilen biitiin
“Hatalar”

Olay ve/veya hata kayd1

Kayit taniticist

Olay/hata sembolii, kayit amaci, baslangic tarih ve
saati,

Ilave olay/hata kodu (varsa), siire

Olay veya hatanin olustugu araci tescil eden taraf
iilke ve VRN

Bir VU’da hafizaya alinan veya devam eden
olaylar ve/veya hatalar
Blok taniticis1 bir VU’dan son 5 “Olaylar ve

Hatalar”

Blok taniticist bir VU’da kaydedilen biitiin
“Olaylar”
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pi ss:dd Ulke Bolge

X XXX XXX km
0 sssdd X XXX km
#*  sssdd @A sssdd
h sssdd "? sssdd
D0 sssdd
O sssdd X Xxx km
*  sssdd A sssdd
h  sssdd
#*  sssdd A sssdd
h  sssdd
O sssdd X XXX km
*  sssdd A sssdd
h  sssdd
olo sssdd
________ =W ...
________ =
________ =

Sembol gg/aalyyyy ss:dd

! XXX

A Ulke / VRN

sssdd




13.3

134

14

15

16

16.1

17

Blok taniticist bir VU’da kaydedilen biitiin
“Hatalar”
Olay ve/veya hata kayd1

Kayit taniticist

Olay/hata sembolii, kayit amaci, baslangic tarih ve
saati,

ilave olay/hata kodu (varsa), aym giin icindeki
benzer olaylarin sayisi, siire

Olayin veya hatanin baslangict veya bitiminde
takilan kartlarin tanitimi (ayn1 kart numarasimin iki
kere tekrar etmeyecegi en ¢ok 4 satir)

Hig bir kart takilmamis olan mahfaza

Kayit amaci (p) olaym veya hatanin neden
kaydedildigini aciklayan Olay Hata Kayit Amaci
veri elemanina uygun bir sayisal koddur.

VU tanitimu

Blok taniticist

VU imalatg¢isinin adi

VU imalat¢isinin adresi

VU parc¢a numarasi

VU onay numarasi

VU seri numarasi

VU imalat yili

VU yazilim siiriimii ve kurulum tarihi

SensoOr tanitimi

Blok taniticisi

Sensor seri numarasi
Sensér onay numarasi
Sensor ilk montaj tarihi

Kalibrasyon verisi
Blok taniticisi

Kalibrasyon kayd1

Kayit taniticist

Kalibrasyonu yapan servis

Servis adresi

Servis kart1 tanitimi

Servis kartinin gegerliliginin bittigi tarih

Bos satir

Kalibrasyon tarihi + Kalibrasyon amaci

VIN

Tescil eden taraf iilke ve VRN

Aracin karakteristik katsayisi

Takograf cihazinin sabiti

Tekerlek lastiklerinin etkin ¢evresi

Takilan lastiklerin ebad1

Hiz smirlayici cihaz ayarlamasi

Eski ve yeni kilometre sayac1 degerleri

Kalibrasyon ~ amact  (p) bu  kalibrasyon
parametrelerinin neden kaydedildigini aciklayan
Kalibrasyon Amact veri elemanina uygun bir
sayisal koddur.

Zaman ayarlamasi
Blok taniticisi
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Sembol (p) gglaalyyyy ss:dd
| xxx (xxx) sssdd

Kart tanitim
Kart tanitim
Kart tanitim
Kart tanitim

Par¢a-Numarast
Onay-Numarast
Seri-Numarasi

yyyy

v XX XX.XX gglaalyyyy

Il Seri-Numarasi
Onay-Numarasi

gglaalyyyy

T Servis _adi
Servis _adresi
Kart_tanitimi

gglaalyyyy

T golaalyyyy (p)
A& VIN
Ulke / VRN
W XX xxx Darbe/km
k xx xxx Darbe/km

I XX xxx mm

© | astik-Ebad1
>
X

xxx km/h
XXX XXX — X XXX XXX km




171

18

19

20

20.1

20.2

20.3

20.4

20.5

21
211
21.2
21.3
21.4
215

Zaman ayarlamasi kaydi

Blok taniticisi

Eski tarih ve saat

Yeni tarih ve saat

Zaman ayarlamasini yapan servis

Servis adresi

Servis kart1 tanitimi

Servis kartinin gegerliliginin bittigi tarih

VU’da kayit edilen en yakin olay ve hata
Blok taniticist

En yakin olay tarih ve saati

En yakin hata tarih ve saati

Asirt hiz kontrol bilgisi

Blok taniticist

En son ASIRI HIZ KONTROLU tarih ve saati

Ik asir1 hiz tarih-saati ve bundan sonraki asir1 hiz
sayist

Asir1 hiz Kaydi

Blok taniticist “Son kalibrasyondan sonraki ilk agir1
hiz”

Blok taniticis1 “Son 365 giin boyunca en énemli 5
adedi”

Blok taniticisi “Olustugu son 10 giiniin her biri i¢in
en onemli olan1”

Kayit taniticisi

Tarih, saat ve siire

Azami ve ortalama hizlar, ayni giin i¢indeki benzer
olaylarin sayis1

Siiriiciiniin soyadi

Siirticiiniin ad1 (adlar)

Siirticii kartt tanitimi

Bir blokta hig bir agir1 hiz kaydi yoksa

Elle yazilan bilgi

Blok taniticist

Kontrol yeri

Kontroloriin imzasi

Zamandan

Zamana

Siiriiciiniin imzast

“Elle yazilan bilgi” Istenen bilgiyi gergekten
yazabilmek veya bir imza atabilmek amaciyla elle
yazilan 6genin listiinde bos satirlar birakiniz.
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@ gg/aalyyyy ss:dd
& gg/aalyyyy ss:dd
Servis _adi
Servis _adresi
Kart tanitim

gg/aalyyyy
__________ I T
! gglaalyyyy ss:dd
#. gglaalyyyy ss:dd
........... F¥ool.
*M gglaalyyyy ssidd
gg/aalyyyy ss:dd (nnn
¥ gg/aal dd (nnn)
________ FET L.
....... 22 (365)-------
....... 2210) - ----
> gglaalyyyy ss:dd  sssdd
XXX km/h xxx km/h (xxx)
@ Soyadi
Adi

Kart tanitimi
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BOLUM 3. CIKTI OZELLIKLERI

Bu kisimda, agagidaki bi¢im ifade diizenleri kullanilmustir:

XY

N Yazdirma blogu veya kayit numarast N
N Gerektigi kadar ¢ok tekrar edilen yazdirma blogu veya kayit numarasi N

Ihtiya¢ duyuldugu gibi ve gerektigi kadar ¢ok tekrar edilen yazdirma bloklar1 veya
kayitlar X ve/veya Y

3.1. Giinliik kart ¢ciktisindan siiriicii faaliyetleri

PRT _007: Giinliik kart ¢iktisindan alinan siiriicii faaliyetleri agagidaki bigime uygun olmalidir:

N0 WWIN -

(o]

8.1a/81b/81.c/
8.2/8.3/8.3.a/84

11

11.4

11.5

12.1

12.4

13.1

134

21.1

21.2

215

Dokiimanin yazdirildig tarih ve saat

Ciktinin tipi

Kontrolor tanitimi (VU’ya bir kontrolor karti takilmigsa)
Siiriicii tanitimi (¢1ktinin kart nesnesinden)

Arag tanitimi (¢iktinin alindigr arag)

VU tanitimi (¢iktinin alindigr VU)

Bu VU’nun son kalibrasyonu

Denetlenen siiriicliniin tabi tutuldugu son kontrol
Siiriicii faaliyetleri ayiricist

Olus sirasina gore siiriicii faaliyetleri

Glinliik 6zet ayiricist
Kronolojik sirayla girilmis yerler

Faaliyet toplamlar1
Kart ayiricisindan alinan olaylar ve hatalar

Olay/Hata kayitlar1 (Kartta hafizaya alinan son 5 olay veya hata)
VU ayiricisindan alinan olaylar ve hatalar

Olay/Hata kayitlar1 (VU’da hafizaya alinan veya devam eden son
5 olay veya hata)

Kontrol yeri
Kontroldriin imzasi
Siirticiiniin imzasi
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3.2. Giinliik VU ciktisindan siiriicii faaliyetleri
PRT_008: Giinliikk VU ¢iktisindan alinan siiriicii faaliyetleri agagidaki bi¢ime uygun olmalidir:

1 Dokiimanin yazdirildig: tarih ve saat
2 Ciktinin tipi
3 Kart hamili tanitim1 (VU’ya takilmis biitiin kartlar i¢in)
4 Arag tanitimi (¢iktinin alindig: arag)
5 VU tanitimi (¢iktinin alindigi VU)
6 Bu VU’nun son kalibrasyonu
7 Bu takograf cihazi tizerinde yapilan son kontrol
9 Siiriicii faaliyetleri ayiricist
10 Siirticii yuvasi ayiricisi (yuva 1)
10;0/. 3}%? 1333 / Olus sirasina gore faaliyetler (siiriicii yuvasi)
10 Yardimer siiriicii yuvasi ayiricisi (yuva 2)
10%0/. 3%(;3 1333 / Olus sirasina gore faaliyetler (yardimer siiriicii yuvasi)
11 Giinliik 6zet ayiricist
11.1 Siiriicii yuvasinda kart olmayan siirelerin 6zeti
114 Kronolojik sirayla girilmis yerler
11.6 Faaliyet toplamlar1
11.2 Yardimer siiriicii yuvasinda kart olmayan siirelerin dzeti
114 Kronolojik sirayla girilmis yerler
11.7 Faaliyet toplamlari
11.3 Her iki yuva dahil her bir siiriicii i¢in faaliyetlerin 6zeti
I 11.4 I Bu siirticii tarafindan kronolojik sirayla girilmis yerler
11.7 Bu siiriicii i¢in faaliyet toplamlari
13.1 Olaylar ve hatalar ayiricisi
13.4 Olay/Hata kayitlar1 (VU’da hafizaya alinan veya devam eden son 5
olay veya hata)
;i; Egggi:oﬁz . (Hangi siirelerin kendisi ile ilgil
21.3 Zamandan oldugunu .gOSt?rrPé?'l amaqyla
514 Zamana kartsiz  bir siirlicliye verilen
21.5 Siiriiciiniin imzast bostuk)

3.3. Kart ¢iktisindan olaylar ve hatalar
PRT _009: Kart ¢iktisindan alinan olaylar ve hatalar asagidaki bigime uygun olmalidir:

1 Dokiimanin yazdirildig tarih ve saat
2 Ciktinin tipi
3 Kontrolor tanitim1 (VU’ya bir kontrolor karti takilmigsa)
3 Siiriicii tanitimi1 (¢iktinin kart nesnesinden)
4 Arag tanitimi (¢iktinin alindig1 arag)
12.2 Olaylar ayiricist
12.4 Olay kayitlar1 (Kartta hafizaya alinan biitiin olaylar)
12.3 Hatalar ayiricisi
12.4 Hata kayitlar1 (Kartta hafizaya alinan biitiin hatalar)
21.1 Kontrol yeri
21.2 Kontroloriin imzast
21.5 Siiriiciiniin imzas1
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3.4. VU ciktisindan olaylar ve hatalar
PRT 010: VU giktisindan alinan olaylar ve hatalar asagidaki bigime uygun olmalidir:

1 Dokiimanin yazdirildig: tarih ve saat
2 Ciktinin tipi
3 Kart hamili tanitim1 (VU’ya takilmis biitiin kartlar i¢in)
4 Arag tanitimi (¢iktinin alindig1 arag)
13.2 Olaylar ayiricist
13.4 Olay kayitlar1 (VU’da hafizaya alinan veya devam eden biitiin olaylar)
13.3 Hatalar ayiricist
13.4 Hata kayitlar1 (VU’da hafizaya alinan veya devam eden biitiin hatalar)
21.1 Kontrol yeri
21.2 Kontrol6riin imzasi
21.5 Siiriiciiniin imzast

3.5. Teknik veri ¢iktis1
PRT 011: Teknik veri ¢iktist asagidaki bicime uygun olmalidir:

1 Dokiimanin yazdirildig tarih ve saat
2 Ciktinin tipi
3 Kart hamili tanitim1 (VU’ya takilmig biitiin kartlar i¢in)
4 Arag tanitimi (¢iktinin alindigr arag)
14 VU taniticist
15 Sensor taniticist
16 Kalibrasyon verisi ayiricisi
16.1 Kalibrasyon kayitlar1 (kronolojik sirayla biitiin kayitlar)
17 Zaman ayarlama ayiricisi
171 Zaman ayarlama kayitlari (zaman ayarlama ve

kalibrasyon veri kayitlarindan alinan biitiin kayitlar)

18 VU’da kayit edilen en yakin olay ve hata

3.6. Asir1 hiz ciktisi
PRT 012: Asir1 hiz ¢iktisi agsagidaki bigime uygun olmalidir:

1 Dokiimanin yazdirildig: tarih ve saat
2 Ciktinin tipi
3 Kart hamili tanitim1 (VU’ya takilmig biitiin kartlar i¢in)
4 Arag tanitimi (¢iktinin alindig1 arag)
19 Asir1 hiz kontrol bilgisi
20.1 Asir1 hiz verisi taniticisi
20.4/20.5 Son kalibrasyondan sonraki ilk asir1 hiz
20.2 Asir1 hiz verisi taniticisi
20.4/20.5 Son 365 giin boyunca en 6nemli 5 asir1 hiz olay1
20.3 Asirt hiz verisi taniticist
20.4/20.5 Olustugu son 10 giiniin her biri igin en énemli asir1 hiz
21.1 Kontrol yeri
21.2 Kontroloriin imzasi
215 Siirlicliniin imzas1
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iLAVE 5
GORUNTU

Bu ilavede, agagidaki bicim ifade diizenleri kullanilmistir:

1. Koyu yazilan karakterler goriintiilenecek diiz metinleri temsil eder (goriintii normal karakterler halinde kalir).

2. Normal karakterler, goriintiilleme icin kendi degerleri ile yer degistirecek olan degiskenleri temsil eder

(semboller veya veri).

gg aa yyyy : Giin, ay, yil

SS : Saat

dd : Dakika

D : Siire sembolii

EF : Olay veya hata sembol kombinasyonu
o] : Calistirma modu sembolii.

DIS 001: Takograf cihazi agagidaki bigimleri kullanarak veriyi goriintiilemelidir:

Veri Bi¢im
Varsayilan goriintii
Yerel zaman ss:dd
Calistirma modu 0
Siiriicii ile ilgili bilgi 1 Dsssddmsssdd
Yardimer siiriicii ile ilgili bilgi 2 Dsssdd
Kapsam dis1 kosulu agild1 ouT
Ikaz goriintiisii
Kesintisiz siiriis zamani agimi 1E|SSdeII sssdd
Olay veya hata EF
Diger goriintiiler
UTC tarih uTCHgg/aalyyyy
veya
utcd gg.aa.yyyy
Saat ss:dd
Siiriicliniin kesintisiz siiriis zamant1 ve toplam dinlenme zamant 1E|sssdd||sssdd
Yardimer siiriictiniin kesintisiz siiriis zamani ve toplam dinlenme zaman1 21 sssddmsssdd
Siiriiciiniin bir 6nceki ve i¢inde bulundugu haftaya ait toplam siiriis zamani 181l sssdd
Yardimer siiriiciiniin bir dnceki ve i¢inde bulundugu haftaya ait toplam stiriis 20 sssdd

zamani
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iLAVE 6
HARICi ARAYUZLER

BOLUM 1. DONANIM

1.1. Baglant1 elemani

INT 001: indirme/kalibrasyon baglant: elemani alt1 pinli bir baglanti eleman1 olmali, takograf cihazinin
herhangi bir kismin1 sdkmeye ihtiyac olmadan 6n panelden erisilebilir olmali ve asagidaki ¢izime uygun
olmalidir (biitiin ol¢iiler milimetredir).

3.58°0
= 2.5440.03
< 2.54+40.03
o = N |
<\"1 \\‘\\1 i e =
2y S o R3.5°0

B ] TN )/) = | r
; sy {; N
By L

12.5&'0.7

Z.9540.031

5.8+0.9
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max. 30

J0.63
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\
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Asagidaki sema 6rnek bir alt1 pinlik birlestirme figini gosterir:
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1.2. Temas yeri tahsisi

INT_002: Temas yerleri asagidaki ¢izelgeye uygun bir sekilde tahsis edilmelidir.

Pin Tarif Aciklama
1 | Akiiniin eksi kutbu | Arag akiisiiniin eksi kutbuna baglanir
2 | Veri iletisimi K-hatt1 (ISO 14230-1)
3 RxD — indirme Takograf cihazina veri girisi
4 | Girdi/Cikti sinyali | Kalibrasyon
5 Kalier eiic cikist Gerilim araligi, koruyucu devreler iizerinde gerilim diismesine izin
UG GIX13 vermek amaciyla arag giicii eksi 3 V olarak belirtilmigtir. Cikig 40 mA.
6 TxD — Indirme Takograf cihazindan veri ¢iktis1 alinmast

1.3. Blok semasi
INT 003: Blok semas1 agagidakine uygun olmalidir.

Vee=5V
N
[] a7x
S — o 4
o U J 220
— X

1nF inF

1  KontroliKalibrasyon

2 Baglayicisi
1ISO o 2
14 230-1 Kt
a5
kalici glig ¢ikigi
o 3
ylkleme RxD
o 6
ylikleme TxD

BOLUM 2. INDIRME ARAYUZU

INT_004: indirme arayiizii RS232 6zelliklerine uygun olmalidir.
INT _005: Indirme arayiizii bir baslatma biti, LSB ilk olacak sekilde 8 veri biti, bir gift esleme biti ve 1
sonlandirma biti kullanmalidir.

Baglatma Veri bitleri DO-D7 Esleme Sonlandirma

biti | ‘ biti biti

Bagslatma biti : Mantik seviyesi 0 olan bir bit.
Veri bitleri : LSB ilk olacak sekilde aktarilir.

Veri bayt1 olusumu:

Esleme biti : Cift esleme.
Sonlandirma biti : Mantik seviyesi 1 olan bir bit.

Birden fazla bayttan olusan sayisal veri aktariliyorsa, en ¢ok belirgin bayt ilk olarak, en az belirgin bayt son
olarak aktarilir.
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INT 006: Aktarim baud hizlar1 9600 bps‘den 115200 bps’ye kadar ayarlanabilir olmalidir. Aktarim, iletisimin
baslatilmasindan sonraki ilk baud hizi 9600 bps olacak sekilde, miimkiin olan en yiiksek aktarim hizinda
yapilmalidir.

BOLUM 3. KALIBRASYON ARAYUZU

INT _007: Veri iletisimi, “ISO 14230-1 Karayolu Araclar1 — Teshis Sistemleri — Sifre kelime protokolii 2000 —
Boliim 1: Fiziksel katman, ilk Basim 1999”a uygun olmaldir.
INT_008: Girdi/cikt1 sinyali agagidaki elektrik 6zelliklerine uygun olmalidir:

Parametre | Asgari | Ornek | Azami | Aciklama
Uicak (giris) 10V =750 pA
Uyiiksek (giris) 4V 1=200 uA
Frekans 4 kHz
Usicak (giris) 10V I=1mA
Uyiiksek (G1K1S) 4V I=1mA

INT_009: Girdi/¢ikt1 sinyali agsagidaki zamanlama semalarina uygun olmalidir:

asgari 100 asgari 100
psec. psec.
<4 »¢  p
A A

Sensor sinyali (¢ikis)
Algilayici frekansi

asgari 100 asgari 100
psec. usec.
<4 pd >
A A
Test sinyali (giris)
o Deney frekansi
<4 >
asgari 100 asgari 100
psec. psec.
<4 r<4<—""»>
A A
UTC saat sinyali (¢1kis)
« | 2

bir saniyenin bir kismi veya bir kat
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iLAVE 7
VERI INDIRME PROTOKOLU
BOLUM 1. GIRIS

Bu ilave, harici bir hafiza ortamina veri indirmenin farkl tiplerini gergeklestirmek amaciyla takip edilecek
yontemleri dogru veri aktarimini ve indirilen verinin, herhangi bir kontroldre, bu veriyi muayene etmesine ve
bunlar1 ¢oziimlemeden 6nce bunlarin 6zgiinliigiinii ve biitiinliigiini kontrol edebilmesine izin vermeye tam
uyumlulugunu saglamak amacryla uygulanmasi gereken protokoller ile birlikte belirler.

1.1. Kapsam
Veri ESM’ye asagidakilerden aktarilabilir:
1. VU’ya baglanmis bir akilli cihaz (IDE) ile bir arag {initesinden,
2. Bir kart arayiiz cihazi takilmig bir IDE ile takograf kartindan,
3. VU’ya baglanmis bir IDE ile bir arag iinitesi {izerinden bir takograf kartindan.

Bir ESM’nin hafizasina alinmig indirilen verinin 6zgiinliigiiniin ve biitiinliigiiniin dogrulanmasina imkan
vermek amaciyla, veri, ilave 11 Ortak Giivenlik Mekanizmalari’na uygun bir sekilde ilave edilen bir imza ile
birlikte indirilir. Kaynak cihaz (VU veya kart) tanittm1 ve bunun giivenlik belgeleri (taraf iilke ve cihaz) ayrica
indirilir. Verinin dogrulayicist bagimsiz olarak giivenilir bir Avrupa genel sifresine sahip olmalidir.

DDP_001: Bir indirme oturumu sirasinda indirilen veri, ESM’de bir dosya icerisinde hafizaya alinmalidir.

1.2. Kisaltmalar ve ifadeler

Bu ilavede, agagidaki kisaltmalar kullanilir:

AID Uygulama taniticisi
ATR Sifirlamaya cevap

CS Denetim toplami bayti
DF Tahsisli dosya

DS _ Teshis oturumu

EF Temel dosya

ESM Harici hafiza ortam

FID Dosya taniticisi (Dosya ID’si)

FMT Bi¢im bayti (mesaj 6n bilgisinin ilk bayt1)
ICC Entegre karti

IDE Akilli cihaz: ESM’ye veri indirmesi yapmak i¢in kullanilan cihaz (6rn: kisisel bilgisayar)
IFD Arayliz cihazi

KWP Sifre kelime protokolii 2000

LEN Uzunluk bayt1 (mesaj 6n bilgisinin son bayti)
PPS Protokol parametre segimi

PSO Giivenlik ger¢eklestirme islemi

SID Hizmet taniticisi

SRC Kaynak bayti

TGT Hedef bayti

TLV Isaret uzunluk degeri

TREP  Aktarim cevap parametresi

TRTP  Aktarim talep parametresi

VU Arag lnitesi
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BOLUM 2. VU VERI INDIRME
2.1. indirme yontemi
Bir VU veri indirmesini yapmak amaciyla, islemci asagidaki islemleri ger¢eklestirmelidir:

1. VU’nun kart yuvasina takograf kartin1 takmak. Takilan kart, indirme fonksiyonlarina ve veriye uygun
erisim haklarini1 baglatacaktir.

2. IDE’yi VU indirme baglant1 elemanina baglamak.
3. IDE ile VU arasinda baglantiy1 kurmak.
4. IDE’de indirilecek veriyi se¢gmek ve talebi VU’ya géndermek,
5. Indirme oturumunu kapatmak.
2.2. Veri indirme protokolii

Protokol, IDE’nin alic1 (master) roliinii ve VU’ nun da verici (slave) roliinii yiiklendigi bir tek tarafli veri akist
(master-slave) temelinde yapilandirilmigtir.

Mesaj yapisi, tipleri ve akist temelde Sifre Kelime Protokolii 2000 (KWP) iizerinde kurulmustur (ISO 14230-2
Karayolu Araglar1 — Teshis Oturumlar1 — Sifre kelime protokolii 2000 — Kisim 2: Veri baglant1 katmant).
Uygulama katmani temelde ISO 14229-1’in en son taslagi iizerine kurulmustur (Karayolu Araglar1 — Teshis
Oturumlar1 — Kisim 1: Teshis hizmetleri, 22 Subat 2001 tarihli siiriim 6).

2.2.1. Mesaj yapisi
DDP_002: IDE ile VU arasinda alis veris edilen biitiin mesajlar, {i¢ kisimdan olusan bir yapiyla bigimlendirilir.

1. Bir bigim bayt1 (FMT), bir hedef bayt1 (TGT), bir kaynak bayti1 (SRC) ve miimkiin bir uzunluk baytindan
(LEN) olusan bir 6n bilgi.

2. Bir hizmet taniticis1 (SID) ve ihtiyari bir teshis oturumu baytimi (DS ) veya ihtiyari bir aktarim
parametresi baytini (TRTP veya TREP) icerebilen degisken sayida veri baytlarindan olusan veri alani.

3. Bir denetim toplami baytindan (CS) olusan bir denetim toplamu.

On Bilgi Veri Alam Denetim toplam
FMT [TGT [SRC|LEN[SID |[DATA| .. | .. | .. CS
4 Bayt Azami 225 bayt 1 Bayt

TGT ve SRC baytlari, mesajin kaynagina ve alicisina yapilan fiziksel atfi temsil eder. Degerler IDE igin FO
onaltili ve VU i¢in EE onaltilidir.

LEN bayti, veri alan1 kisminin uzunlugudur.

Denetim toplami bayti, CS’nin kendisi hari¢ mesajin biitiin baytlarinin mod 256’ya gére 8 bitlik toplam
dizileridir.

FMT, SID, DS_, TRTP ve TREP baytlar1 bu dokiimanda daha sonra tarif edilir.

DDP_003: Mesaj ile tasinacak verinin veri alan1 kisminda bulunan bogluktan daha uzun oldugu durumda, mesaj
gercekte birkag alt-mesajlar halinde gonderilir. Her bir alt-mesaj, bir 6n bilgi, aym SID, TREP ve toplam
mesajda alt-mesaj numarasini gosteren 2 bitlik bir alt-mesaj sayacimi igerir. Hata kontrolii ve durdurmay1
saglamak amaciyla IDE her bir alt-mesaji teyit eder. IDE alt-mesaji kabul edebilir, yeniden aktarilmasini
isteyebilir, VU’ nun aktarimi yeniden baslatmasini veya durdurmasini talep edebilir.

DDP_004: Son alt-mesaj, veri alaninda tam olarak 255 bayt igerirse, mesajin sonunu gostermek amaciyla, (SID
TREP ve alt-mesaj sayaci harig) bos bir veri alani ile son bir alt-mesaj eklenmelidir.

Ornek:

On Bilgi [ SID | TREP | Mesaj CS |
4 Bayt | 255 Bayttan daha uzun

Mesaj1 asagidaki sekilde aktarilacaktir:

On Bilgi [ SID | TREP | 00 | 01 | Alt-mesaj 1 CS |
4 Bayt 255 Bayt

On Bilgi [ SID | TREP | 00 | 01 | Alt-mesaj 2 CS |
4 Bayt 255 Bayt

On Bilgi | SID | TREP | xx | yy | Alt-mesaj n CS |
4 Bayt 255 Bayttan daha az
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veya asagidaki sekilde aktarilacaktir:

On Bilgi | SID | TREP [ 00 | 01 | Alt-mesaj 1 CS |
4 Bayt 255 Bayt
On Bilgi | SID | TREP [ 00 | 01 | Alt-mesaj 2 CS |
4 Bayt 255 Bayt
On Bilgi | SID | TREP [ xx | yy | Alt-mesaj n CS |
4 Bayt 255 Bayt

On Bilgi | SID | TREP | xx | yy+1 CS |

4 Bayt 4 Bayt

2.2.2. Mesaj tipleri

VU ile IDE arasindaki veri indirme iletisim protokolii sekiz farkli mesaj tipinin alis verisini gerektirir.
Asagidaki cizelge bu mesajlar1 dzetler:

Mesaj Yapisi Azqmi 4 b?yt Azami 25.5 bayt Dler?:()i/:n
On bilgi Veri
Toplam

IDE -> <-VU FMT |TGT |SRC [LEN [SID |DS_TRTP |[VERI
Iletisimi baslat talebi 81 |EE |FO
Iletisimi baslat olumlu cevabi 80 |[FO |EE |03 |C1
Teshis oturumunu baglat talebi 80 EE |[FO |02 |10
Teshis baglat olumlu cevabi 80 FO |EE (02 |50
Baglanti1 kontrol hizmeti

Baud hizini1 dogrula (asama 1)
o 80 [EE |[Fo |04 |87 01,0101 |EC
19200 80 [EE |[Fo |04 |87 01,0102 |ED
;%400 80 EE |[FO (04 |87 01,01,03 |EE
22600 80 EE |[FO (04 |87 01,01,04 |EF
1825200 80 EE |[FO (04 |87 01,01,05 |FO
Baud hizin1 dogrula olumlu cevabi 80 FO |EE |02 |C7 01 28
Gegis Baud hizi (agama 2) 80 EE |FO |03 |87 02,03 ED
Karstya yiikleme talebi 80 EE |FO |0A |35 00,00,00,0 |99

0,00,FF,FF

Karsiya yiikleme talebi olumlu cevabi 80 FO |EE |03 |75 D5
Veri aktarim talebi

Genel Bilgi 80 EE |[FO |02 |36

Faaliyetler 80 EE |[FO |06 |36

Olaylar ve hatalar 80 EE |[FO |02 |36

Detayli hiz 80 EE |FO |02 |36

Teknik veri 80 EE |FO |02 |36

Kart indirme 80 EE |[FO |02 |36
Veri aktarim olumlu cevabi 80 FO |EE |LEN|76
Aktarim ¢ikigi talebi 80 EE |FO |01 |37
Aktarim ¢ikisi talebi olumlu cevabi 80 FO |EE |01 |77
Tletigsimi sonlandir talebi 80 EE |FO |01 |82
Tletigsimi sonlandir olumlu cevabi 80 FO |[EE |01 |C2
Alt-mesaji teyit et 80 EE |FO |[LEN|83
Olumsuz cevaplar
Genel Ret 80 [Fo [EE [0o3 |[7F




Hizmet desteklenmiyor 80 FO |[EE |03 |7F |SidReq |11 CS
Alt-fonksiyon desteklenmiyor 80 FO |[EE |03 |7F |SidReq |12 CS
Yanlis mesaj uzunlugu 80 FO |EE |03 |[7F |SidReq |13 CS
Kosullar dogru degil veya talep dizisi hatast |80 FO |EE |03 |[7F |SidReq |22 CS
Talep aralik dist 80 FO |[EE |03 |7F |SidReq |31 CS
Karsiya yiikleme kabul edilmiyor 80 FO |[EE |03 |7F |SidReq |50 CS
Cevap bekletiliyor 80 FO |EE |03 |[7F |SidReq |78 CS
Veri mevcut degil 80 FO |EE |03 |7F |SidReq |FA CS
Notlar:

- Sid Req = uygun talebin Sid’si (Hizmet ID’si).

- TREP =uygun talebin TRTP’si.

- Siyah hiicreler hig¢ bir seyin aktarilmadigini gosterir.

- (IDE’den bakilirsa) karsiya yiikleme (upload) terimi ISO 14229’a uygunluk i¢in kullanilir. (VU’dan bakilirsa)
indirme (download) ile ayni anlamdadir.

- Muhtemel 2 bitlik alt-mesaj sayaglar1 bu Cizelgede gosterilmemistir.

2.2.2.1. iletisimi baslat talebi (SID 81)

DDP_005: Bu mesaj VU ile iletisim baglantisi kurmak i¢in IDE tarafindan olusturulur. Baglangig iletisimler her
zaman 9600 baud hizinda yapilir (baud hizi uygun Baglanti kontrol hizmetleri kullanilmasinin neticesinde
degisene kadar).

2.2.2.2. iletisimi baslat olumlu cevabi (SID C1)

DDP_006: Bu mesaj bir iletisimi baglat talebine olumlu cevap vermek amaciyla VU tarafindan olusturulur.
Mesaj, kaynak ve uzunluk bilgilerini igeren 6n bilgisi olan protokolii iinitenin destekledigini gosteren ‘EA” ‘8F’
seklinde 2 sifre bayt igerir.

2.2.2.3. Teshis oturumu baslat talebi (SID 10)

DDP_007: Teshis oturumu baglat talebi VU ile yeni bir teshis oturumu talep etmek amaciyla IDE tarafindan
olusturulur. ‘varsayilan oturum’ (81 onaltili) alt fonksiyonu bir standart teshis oturumunun agilacagini gosterir.

2.2.2.4. Teshis baslat olumlu cevabi (SID 50)

DDP_008: Teshis baglat olumlu cevabi1 mesaji, Teshis oturumu talebine olumlu cevap vermek amactyla VU
tarafindan gonderilir.

2.2.2.5. Baglanti kontrol hizmeti (SID 87)

DDP_052: Baglantt kontrol hizmeti baud hizinda bir degisiklik baslatmak amaciyla IDE tarafindan kullanilir.
Bu iki basamakta yapilir. Birinci basamakta, IDE, yeni hizi gostererek, baud hizi degisikligi onerir. VU’dan
olumlu mesaj aldiginda IDE baud hiz1 degisikligi i¢in VU’ya dogrulama gonderir (basamak iki). IDE, daha
sonra, yeni baud hizina geger. Dogrulamayi aldiktan sonra VU yeni baud hizina geger.

2.2.2.6. Baglanti kontrol olumlu cevabi (SID C7)

DDP_053: Baglant1 kontrol olumlu cevabi, Baglant1 Kontrol Hizmeti talebine (basamak bir) olumlu cevap
vermek amaciyla VU tarafindan olusturulur. Dogrulama talebine hi¢ bir cevap verilmedigine dikkat ediniz
(basamak iki).

2.2.2.7. Karsiya yiikleme talebi (SID 35)

DDP_009: Karsiya yiikleme talebi mesaji bir indirme isleminin talep edildigini VU’ya belirtmek amaciyla IDE
tarafindan olusturulur. ISO 14229’un gerekliliklerini karsilamak igin, talep edilen verinin atif, biiyiiklik ve
bicim detaylarin1 kapsayan veri indirme talebi mesajima dahil edilir. Bir indirme yapilmadan 6nce bunlar IDE
tarafindan bilinmediginden, bellek atfi 0’a ayarlanir, bi¢im sifrelenmemis ve sikistirilmamig haldedir ve bellek
biiytikliigii azamiye ayarlanir.

2.2.2.8. Karsiya yiikleme talebi olumlu cevabi (SID 75)

DDP_010: Karsiya yiikleme talebi olumlu cevabi mesaji, VU’nun veri indirmeye hazir oldugunu IDE’ye
gostermek amaciyla VU tarafindan gonderilir. ISO 14229’un gerekliliklerini kargilamak i¢in, IDE’ye miiteakip
olumlu cevap aktarim verisi mesajlarinin azami O0FF onaltili bayt igerecegini gosteren veri bu olumlu cevap
mesajina dahil edilir.

2.2.2.9. Veri aktarim talebi (SID 36)

DDP 011: Veri aktarim talebi, indirilecek verinin tipini VU’ya belirtmek amaciyla IDE tarafindan gonderilir.
Bir baytlik bir aktarim talebi parametresi (TRTP) aktarimin tipini gosterir.
Alt1 tip veri aktarimi vardir:

1. Genel bilgi (TRTP 01).
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2. Belirli bir tarihteki faaliyetler (TRTP 02).
3. Olaylar ve hatalar (TRTP 03).

4. Detayli hiz (TRTP 04).

5. Teknik veri (TRTP 05).

6. Kart indirme (TRTP 06).

DDP_054: Bir indirme oturumu sirasinda, sadece, VU belgelerinin indirilen dosyaya kaydedilmesini saglayacak
olan genel bilgi veri aktarimini (TRTP 01) talep etmek IDE i¢in zorunludur.

Ikinci durumda (TRTP 02) veri aktarimi talebi mesaj1 indirilecek takvim giiniiniin (Gercek Zaman bigiminde)
gosterimini igerir.

2.2.2.10. Veri aktarim olumlu cevabi (SID 76)

DDP 012: Veri aktarim olumlu cevabi, veri aktarim talebine cevap olarak VU tarafindan gonderilir. Mesaj,
talep edilen veriyi, talebin TRTP’sine karsilik gelen aktarim cevap parametresi (TREP) ile beraber igerir.
DDP_055: Birinci durumda (TREP 01), VU, sonraki indirmek istedigi veriyi se¢gmesinde IDE iglemcisine
yardimci olacak veriyi gonderir. Bu mesajda asagidaki bilgiler bulunur:

1. Giivenlik belgeleri,
2. Arag tanitimi,
3. VU o anki tarih ve saati,
4. Asgari ve azami indirilebilir tarih (VU verisi),
5. VU’da kartlarin mevcudiyetinin gosterimi,
6. Sirkete bir 6nceki indirme,
7. Sirket kilitleri,
8. Onceki kontroller.
2.2.2.11. Aktarim ¢ikisi talebi (SID 37)

DDP_013: Aktarim ¢ikisi talebi mesaji indirme oturumunun bittigini VU’ya bildirmek amaciyla IDE tarafindan
gonderilir.

2.2.2.12. Aktarim ¢ikisi talebi olumlu cevabi (SID 77)

DDP _014: Aktarim ¢ikist talebi olumlu cevabi mesaji, Aktarim Cikigi Talebini teyit etmek amaciyla VU
tarafindan gonderilir.

2.2.2.13. iletisimi sonlandir talebi (SID 82)

DDP _015: iletisimi sonlandir talebi mesaji VU ile iletisim baglantisti kesmek amaciyla IDE tarafindan
gonderilir.

2.2.2.14. iletisimi sonlandir olumlu cevabi (SID C2)

DDP 016: Iletisimi sonlandir olumlu cevabi mesaji, iletisimi sonlandir talebini teyit etmek amaciyla VU
tarafindan gonderilir.

2.2.2.15. Teyit Alt Mesaji (SID 83)

DDP_017: Teyit alt mesaji, birkag alt mesaj halinde aktarilmakta olan bir mesajin her bir kisminin alindigini
dogrulamak amaciyla IDE tarafindan gonderilir. Veri alani, VU’dan alinan SID ile asagidaki gibi 2 baytlik bir
kod igerir:

- MsjC + 1, MsjC numarali alt mesajin dogru alindigin teyit eder.

IDE’den VU’ya bir sonraki alt mesaji gonder talebi.

- MsjC, MsjC numarali alt mesajin alinmasinda bir sorun oldugunu gdosterir.

IDE’den VU’ya alt mesaj1 yeniden gonder talebi.

- FFFF, mesajin bitirilmesini talep eder.

Bu, herhangi bir nedenle VU mesajinin aktariminin durdurulmasi amaciyla IDE tarafindan kullanilabilir.

Bir mesajin son alt mesaji (LEN bayt < 255) bu kodlarin herhangi birisiyle teyit edilir veya hi¢ teyit

edilmez.

Birkag alt mesajdan olugsan VU cevaplar asagidakilerdir:

- Veri aktarim olumlu cevabi (SID 76)
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2.2.2.16. Olumsuz cevap (SID 7F)

DDP_018: Olumsuz cevap mesaji, VU’ nun talepleri karsilayamadigi zaman yukaridaki talep mesajlarina cevap
olarak VU tarafindan goénderilir. Mesajin veri alanlari, cevabin SID’sini (7F), talebin SID’sini ve olumsuz
cevabin nedenini belirten bir kod igerir. Asagidaki kodlar kullanilir:

- 10 genel ret.

Faaliyet asagida kapsanmayan bir nedenle ger¢eklestirilemedi.

- 11 hizmet desteklenmiyor.

Talebin SID’si anlagilmadi.

- 12 alt mesaj desteklenmiyor.

Talebin DS veya TRTP’si anlasilmadi veya aktarilacak daha baska alt mesaj yok.

- 13 yanlis mesaj uzunlugu.

Alinan mesajin uzunlugu yanlis.

- 22 kosullar dogru degil veya talep dizisi hatasi.

Talep edilen hizmet faal degil veya talep mesajinin dizisi dogru degil.

- 31 talep aralik dis1.

Talep parametresi kaydi (veri alan1) gegerli degil.

- 50 karsiya yiikleme kabul edilmedi.

Talep gergeklestirilemiyor (VU uygun olmayan bir ¢alistirma modunda veya VU’nun dahili hatasi).

- 78 cevap bekliyor.

Talep edilen faaliyet zamaninda tamamlanamiyor ve VU baska bir talep kabul etmeye hazir degil.

- FA ulasilabilir degil.

Bir veri aktarim talebinin veri nesnesi VU’da ulasilabilir degil (6rn: kart takili degil, ...)

2.2.3. Mesaj akisi

Normal bir veri indirme yontemi sirasinda drnek bir mesaj akis1 asagidaki gibidir:

IDE VU
Tletisimi baslat talebi =

& Olumlu cevap
Teshis oturumu baglat talebi =

& Olumlu cevap
Karsiya yiikleme talebi =

< Olumlu cevap
Veri aktarim talebi genel bilgi | =

< Olumlu cevap
Veri talebi # 2 =

=] Olumlu cevap # 1
Alt-mesaj # 1 teyidi =

e Olumlu cevap # 2
Alt-mesaj # 2 teyidi =

e Olumlu cevap # m
Alt-mesaj # m teyidi =

e Olumlu cevap (veri alani1 < 255 bayt)
Alt-mesaj teyidi (ihtiyari) =
Veri aktarim talebi # n =

& Olumlu cevap
Aktarim ¢ikigi talebi =

& Olumlu cevap
Tletisimi sonlandir talebi =

& Olumlu cevap
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2.2.4. Zamanlama

DDP_019: Normal islem sirasinda, asagidaki sekilde gosterilen zamanlama parametreleri kullanilir:

IDE talebi /
IDE talebi VU cevabi #1 IDE teyidi # 1 VU cevabi #2
*9 >
P4 P2 P1 P3 P2

Sekil 1- Mesaj akisi, zamanlama
Burada:
P1 = VU cevabi icin baytlar arast zaman.
P2 = IDE talebinin sonu ile VU cevabinin bagt arasindaki veya IDE teyidinin sonu ile bir sonraki VU
cevabinin bagi arasindaki zaman.
P3 = VU cevabinin sonu ile IDE talebinin bagi arasindaki veya VU cevabinin sonu ile IDE teyidinin basi
arasindaki veya VU cevap veremiyorsa IDE talebinin sonu ile yeni IDE talebinin bagi arasindaki zaman.
P4 = 1DE talebi igin baytlar arasi zaman.
P5 = Kart indirme igin P3’lin uzatilmis degeri.
Zamanlama parametreleri i¢in izin verilen degerler, asagidaki ¢izelgede gosterilmistir (daha hizli iletisim i¢in
fiziksel atif durumunda kullanilan KWP uzatilmis zamanlama parametreleri).

Zamanlama parametresi | Alt sinir degeri (ms) Ust simir degeri (ms)
P1 0 20

P2 20 1000 (*)

P3 10 5000

P4 5 20

P5 10 20 dakika

(*) VU, “talep dogru alind1, cevap bekletiliyor” anlamina gelen bir kod i¢eren bir olumsuz cevap
ile cevap verirse, bu deger P3’{in ayni {ist sinir degerine kadar uzatilir.

2.2.5. Hata muamelesi

Mesaj alig verisi sirasinda bir hata olusursa, mesaj akis semasi, hangi cihazin hatayi tespit ettigine ve hatay1
olusturan mesaja bagl olarak degistirilir.
Sekil 2 ve Sekil 3’te, sirastyla VU ve IDE i¢in, hata muamelesi yontemleri, gosterilmistir.

2.2.5.1. iletisimi baslat asamasi

DDP_020: IDE, iletisimi baslat asamas: sirasinda, zamanlama veya bit akimi yoluyla bir hata tespit ederse,
talebi yeniden olugturmadan 6nce P3 min siiresi kadar bir siire bekler.

DDP_021: VU, IDE’den gelen bir dizide hata tespit ederse, hi¢ bir cevap gondermemeli ve P3 max kadar bir
siire icerisinde bagka bir Iletisimi Baslat Talebi mesaj1 i¢in beklemelidir.

2.2.5.2. iletisim asamas

iki farkli hata muamelesi alani tarif edilebilir.

1) VU, bir IDE aktarim hatasi tespit eder.
DDP_022: Her bir alinan mesaj i¢in, VU, zamanlama hatalarini, bayt bi¢cimi hatalarini (6rn: baslat ve sonlandir
biti ihlalleri) ve ¢er¢eve hatalarini (alinan baytlarin sayist yanlig, denetim toplami bayti yanlig) tespit etmelidir.
DDP_023: VU yukaridaki hatalardan birini tespit ederse, hig bir cevap géondermez ve alinan mesaj1 yok sayar.
DDP_024: Mesaj, uzunluk ve denetim toplami gerekliliklerini yerine getirse bile, VU, alinan mesajin bigimi
veya igerigi ile ilgili olarak baska hatalar da (6rn: mesaj desteklenmiyor) tespit edebilir. Béyle bir durumda, VU
hatanin seklini belirten bir Olumsuz Cevap mesaji ile IDE’ye cevap vermelidir.
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Baslat

A 4

Olumsuz cevap gonder

4

| - Talep alind1 ?

Evet Evet

Hayir

Yanlis mesaj uzunlugu
olumsuz cevabl

< Evet W

Hayir

olumsuz cevabi

| | Hizmet veya altislev desteklenmiyor< Hayir W

Evet

Talep dizisi hatasi
olumsuz cevabi

Evet

olumsuz cevabi

Karsiya yukleme kabul edilmiyor

Evet

Talep aralik digi
olumsuz cevabi

Veri ulasilabilir degil
olumsuz cevabi

Evet

Cevap bekletiliyor
P olumsuz cevabi
olustur ve gonder

T

P2 max’i
P3 max’a uzat

*

Hayir

Evet

Kart indiriliyor ? J

P2 max’i ve P3max’i
P5’e uzat

Genel ret

Evet Veri ulasilabilir ? J Hayir

|
P3 max sona erdi 2

Evet

lletisimi sonlandir

Olumlu cevap génder
4

Olumlu cevap olugtur w\@

Hayir

Olumlu cevap hazir ?

olumsuz cevabi

Sekil 2- VU hata muamelesi
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2) IDE, VU aktarim hatast tespit eder.
DDP_025: Her bir alinan mesaj i¢in, IDE, zamanlama hatalarini, bayt bi¢imi hatalarini (6rn: baslat ve sonlandir
biti ihlalleri) ve ¢erceve hatalarini (alinan baytlarin sayisi yanlis, denetim toplami bayti yanlis) tespit etmelidir.
DDP_026: IDE dizi hatalarini tespit etmelidir, 6rn: ardisik alinan mesajlardaki dogru olmayan alt mesaj sayact
artiglari.
DDP_027: IDE bir hata tespit ederse veya P2 max siiresi igerisinde VU’dan cevap gelmezse, talep mesaji,
toplamda azami ii¢ aktarim olana kadar yeniden gonderilir. Bu hata tespitinin amaglar1 dogrultusunda, bir teyit
alt mesaji VU igin bir talep olarak degerlendirilir.
DDP_028: IDE her bir aktarimi baslatmadan 6nce en az P3 min kadar bir siire beklemelidir: Bekleme siiresi,
hata tespit edildikten sonraki en son hesaplanan sonlandir biti olayindan itibaren 6lgiiliir.

Baglat

\ 4
~ Talep olustur
Talep génder

JV

Cevap alindi ? Evet P2 max’i vt‘e P3 max’i
P5 max’a uzat
A

Hayir Hayir
P2 max’i

' P3 max’a uzat

Evet T Evet
Hayir
3 tesebbis ? Evet Uzunluk veya CS hatasi ?

Hayir Kart indiriliyor?
Cevap bekletiliyor ?

Hayir

A
( IDE hata muamelecisi >4_ Hayir Cevap TAMAM ?

Evet

v
< Uygulamaya devam et >

Sekil 3- IDE hata muamelesi

Hayir

Evet Evet
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2.2.6. Cevap mesaji icerigi

Bu madde, ¢esitli olumlu cevap mesajlarinin veri alanlarinin igerigini belirler.
Veri elemanlar1 Ilave 1 veri sozliigiinde tarif edilmistir.

2.2.6.1. Olumlu cevap aktarim verisi genel bilgi

DDP_029: “Olumlu cevap aktarim verisi genel bilgi” mesajinin veri alani, SID 76 onaltili, TREP 01 onaltili
halinde ve uygun alt mesaja ayirarak ve sayarak agagidaki veriyi asagidaki sirada sunmalidir:

Veri elemani

TarafUlkeBelgesi
VuBelgesi

Ara¢TanittimNumarasi

AragTescil Tanitimi
AragTescil Ulkesi
Ara¢TescilNumarasi

OankiTarihSaat

VulndirilebilirlikSiiresi
AsgariindirilebilirlikZamani
AzamilndirilebilirlikZamani

KartYuvalariDurumu

VulndirmeFaaliyetiVerisi
IndirmeZamamn
TamKartNumarasi
SirketVeyaServisAdi

VuSirketKilitleriVerisi
KilitlerinSayis1

KilidiYerlestirmeZamani
KilidiKaldirmaZamant
SirketAd1

SirketAdresi
SirketKartNumarasi

Sirket
Kilitleri
Kayd1

)
>

VuKontrolFaaliyetiVerisi

KontrollerinSayisi
KontrolTipi
_ = KontrolZamani
S35 DenetimKartNumarasi
55 ‘_c§ 2 indirmeSiiresiBaslamaZamam
> XL M IndirmeSiiresiBitmeZamani

Imza

Uzunluk
(Bayt)

194

194

17

14

A~

18
36

(98)

36
36
18

(31)

128

126

Yorum

VU giivenlik belgeleri

Arag tanitimi

VU o anki tarih ve saati

Indirilebilirlik Siiresi

VU’ya takilan kartlarin tipi

Onceki VU indirmesi

Biitiin sirket kilitleri hafizaya alinir. Kisim
bossa sadece KilitlerinSayist = 0 gonderilir.

VU’da hafizaya alinan biitiin kontrol
kayitlari. Kisim bossa, sadece
KontrollerinSayisi = 0 gonderilir.

Ara¢TanitimNumarasi’ndan baglayarak son
VuKontrolFaaliyetiKaydi’nin en son
baytina kadar biitiin verinin (belgeler haric)
RSA imzasi.




2.2.6.2. Olumlu cevap aktarim verisi faaliyetler

DDP_030: “Olumlu cevap aktarim verisi faaliyetler” mesajinin veri alani, SID 76 onaltili, TREP 02 onaltili
halinde ve uygun alt mesaja ayirarak ve sayarak agagidaki veriyi asagidaki sirada sunmalidir:

Veri elemam

GergekZaman

KilometreSayaciDegeriGeceyarisi

VUKartTakmaCikarmaVerisi
VUKartTakmaCikarmaKayitlariSayisi

TakmaCikarmaKaydi

VuKart

KartHamiliAd1
HamilSoyadi
HamililkAdlar:
TamKartNumarast
KartinGegerliligininBittigi Tarih
KartTakmaZamani
TakmaAniAragKilometreSayaciDegeri
KartYuvasiNumarasi
KartCikarmaZamant
CikarmaAniAragKilometreSayaciDegeri
OncekiAragBilgisi
AragTescilTanitimi
AragTescil Ulkesi
AragTescilNumarast
KartTakmaZamani
ManuelGirisisareti

VuFaaliyetGiinliik Verisi
FaaliyetDegisiklikleriSayis1

FaaliyetDegisikligiBilgisi

VuGiinlikCalismaSiiresiYerVerisi
YerKayitlariSayisi

GiinlikCalismaS

uresi

VU

TamKartNumarast

YerKaydi
GirigZamani
GirigTipiGiinliikCaligmaSiiresi
GiinliikCalismaSiiresiUlkesi
GlinliikCalismaSiiresiBolgesi
Arag¢KilometreSayaciDegeri

YerKaydi

VuOzelKosul Verisi
OzelKosulKayitlariSayisi

OzelKosulKaydi

GirisZamani

OzelKosul Tipi

Imza
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Uzunluk
(Bayt)
4

3

(129)

36
36
18

WA PFP WS

14

(28)

Wk PP A

()

128

Yorum

Indirilen giiniin tarihi

Indirilen giiniin sonunda kilometre
sayaci degeri

Kartlarin takma ¢ikarma gevrimleri
Verisi.

- Bu kisimda ulasilabilir veri yoksa,
sadece
VuKartTakmaCikarmaKayitlariSayisi
= 0 gonderilir.

- Bir VUKartTakmaCikarmaKayd1
00:00 tizerinden (6nceki giin
icerisinde kartin takilmasi) veya
24:00 tizerinden (sonraki giin
igerisinde kartin ¢ikarilmasi)
geciyorsa, ilgili iki giin boyunca
biitiin olarak goriilmelidir.

00:00°da yuvalarin durumu ve
indirilen giin i¢in kaydedilen faaliyet
degisiklikleri

Indirilen giin i¢in kaydedilen yerler
ile ilgili veri. Bu kisim bossa, sadece
YerKayitlariSayist = 0 gonderilir.

Indirilen giin i¢in kaydedilen &zel
kosullar verisi. Bu kisim bossa,
sadece OzelKosulKayitlariSayisi = 0
gonderilir.

GergekZaman’dan baslayarak son
OzelKosulKaydi’nin en son baytina
kadar biitiin verinin RSA imzasu.




2.2.6.3. Olumlu cevap aktarim verisi olaylar ve hatalar

DDP 031: “Olumlu cevap aktarim verisi olaylar ve hatalar” mesajinin veri alani, SID 76 onaltili, TREP 03
halinde ve uygun alt mesaja ayirarak ve sayarak agagidaki veriyi asagidaki sirada sunmalidir:

Veri eleman1

VUHataVerisi

VUHatalariSayis1

VU Hata Kaydi

HataTipi

HataKayitAmaci

HataBaglamaZamani

HataBitmeZamani
KartNumarasiSiiriiciiYuvasiBaslangi¢
KartNumaras1Y ardimciSiiriiciiYuvasiBaslangig
KartNumarasiSiiriiciiYuvasiBitim
KartNumaras1Y ardimciSiiriiciiYuvasiBitim

VUOlayVerisi

VUOlaylariSayist

VuOlayKayd1

OlayTipi

OlayKayitAmaci

OlayBaglamaZamani

OlayBitmeZamani
KartNumarasiSiiriiciiYuvasiBaslangi¢
KartNumaras1YardimciSiiriiciiYuvasiBaslangig
KartNumarasiSiiriiciiYuvasiBitim
KartNumaras1YardimciSiiriiciiYuvasiBitimi
BenzerOlaylarSayisi

VUAsiriHizKontrol Verisi

SonAsiriHizKontrolZamani

SonrakiflkAsiriHiz
SonrakiAsgiriHizSayis1
VUAsiriHi1zOlay Verisi
VU AsiriHizOlaylariSayisi
OlayTipi
OlayKayitAmact
OlayBaglamaZamani
N OlayBitmeZamani
=3 AzamiHizDegeri
Z Q OrtalamaH1zDegeri
§ E KartNumarasiSiiriiciiYuvasiBaslangi¢
> O BenzerOlaylarSayisi

ZamanAyarlamaVerisi

VU
VUZamanAyarlamaKayitlariSayisi
EskiZamanDegeri
S g YeniZamanDegeri
g S35 ServisAd1
N S 2 | ServisAdresi
> LM ServisKartNumarasi
Imza
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Uzunluk
(Bayt)

1
(82)
1

1

4

4
18
18
18
18

Ll S

~~
w =
e
-

R el I N

(98)

36
36
18

128

Yorum

VU’da hafizaya alinan veya
devam eden biitiin hatalar. Bu
kisim bossa, sadece
VUHatalariSayist = 0 gonderilir.

VU’da hafizaya alinan veya
devam eden biitiin olaylar. Bu
kisim bossa, sadece
VUOlaylariSayist = 0 gonderilir.

Son agirt hiz kontrolii ile ilgili veri
(veri yoksa varsayilan deger).

VU’da hafizaya alinan biitiin asir1
hiz olaylar verisi. Bu kisim bosgsa,
sadece VUAsiriHi1zOlaylariSayisi
= 0 gonderilir.

VU’da hafizaya alinan biitiin
zaman ayarlama olaylar (bir tam
kalibrasyon ¢ergevesi diginda). Bu
kisim bossa, sadece
VUZamanAyarlamaKayitlari-
Sayis1 = 0 gonderilir.

VuHatalariSayisi’ndan baglayarak
son ZamanAyarlamaKaydi’nin en
son baytina kadar biitiin verinin
RSA imzasi.




2.2.6.4. Olumlu cevap aktarim verisi detayh hiz

DDP _032: “Olumlu cevap aktarim verisi detayli hiz” mesajinin veri alani, SID 76 onaltili, TREP 04 onaltili
halinde ve uygun alt mesaja ayirarak ve sayarak asagidaki veriyi agagidaki sirada sunmalidir:

2.2.6.5. Olumlu cevap aktarim verisi teknik veri

Yorum

VU’da hafizaya alman biitiin detayli hiz (Arag
hareketi boyunca dakikada bir hiz blogu).
Dakikada 60 hiz degeri (Saniyede bir)

Veri elemani Uzunluk
(Bayt)
VuDetayliHizVerisi
HizBloklariSayisi 2
HizBloguBaslamaTarihi 4
EX) SaniyeBasmaHiz 60
s o N2
>ATm
Imza 128

HizBloklarininSayisi’ndan baslayarak son
HizBlogu’nun en son baytina kadar biitlin verinin
RSA imzasi.

DDP_033: “Olumlu cevap aktarim verisi teknik veri” mesajinin veri alani, SID 76 onaltili, TREP 05 onaltili
1daki veriyi agagidaki sirada sunmalidir:

halinde ve uygun alt mesaja ayirarak ve sayarak asag

Veri elemani

VuTanitimi
VuimalatgiAdi
VulmalatgiAdresi
VuPar¢gaNumarasi
VuSeriNumarasi
VuYazilimTanitimi
VuYazilimSiirimii
VuYazilimKurmaTarihi
VulmalatTarihi
VuOnayNumarasi

EslenenSensor
SensorSeriNumarast
SensorOnayNumarast
SensorilkEslemeTarihi

VuKalibrasyonVerisi
VuKalibrasyonKayitlariSayisi

KalibrasyonAmact

ServisAd1

ServisAdresi

ServisKartiNumarasi

ServisKartininGegerliligininBittigiTarih

Ara¢TanittmNumarasi

AragTescilTanitimi
AragTescilUlkesi
AragTescilNumarasi
w-AracKarakteristikSabiti
k-KayitCihaziSabiti
I-LastikCevresi
LastikEbad1
IzinVerilenHiz
EskiKilometreSayaciDegeri
YeniKilometreSayaciDegeri
EskiZamanDegeri
YeniZamanDegeri
SonrakiKalibrasyonTarihi

VuKalibrasyonKayd1

Imza

Uzunluk
(Bayt)

36
36
16
8

(o e N

00}

(167)
36
36
18

17

AP Pr,OWE
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129

Yorum

VU’da hafizaya alinan biitlin kalibrasyon
kayitlari.

Vulmalat¢iAdi’ndan baslayarak son
VuKalibrasyonKaydi’nin en son baytina kadar
biitiin verinin (belgeler hari¢) RSA imzasi.




2.3. ESM dosyasi hafizaya alma

DDP_034: Bir indirme oturumu bir VU veri aktarimi igeriyorsa, IDE, indirme oturumu sirasinda veri aktarimi
olumlu cevabr mesajlar1 igerisinde VU’dan alinan biitiin veriyi tek bir fiziksel dosya icerisinde hafizaya
almalidir. Hafizaya alinan veri, mesaj On bilgilerini, alt-mesaj sayaclarini, bos alt-mesajlar1 ve denetim
toplamlarini igermez ancak SID ile TREP’i (birkag alt-mesaj varsa sadece birinci alt-mesaj i¢in olan) igerir.

BOLUM 3. TAKOGRAF KARTLARI INDIRME PROTOKOLI

3.1. Kapsam

Bu madde, bir takograf kartindan IDE’ye dogrudan kart verisi indirmesini tarif eder. IDE giivenli ortamin bir
pargast degildir, dolayisiyla, kart ile IDE arasinda hig bir orijinallik dogrulamasi yapilmaz.

3.2. Tarifler

Indirme oturumu

ICC verisinin indirilmesinin yapildig1 her bir zaman. Oturum, ICC’nin bir IFD araciligiyla sifirlanmasindan
ICC’nin faal halinin durdurulmasina (kartin ¢ikarilmasi veya sonraki sifirlama) kadar ki biitiin yontemi kapsar.
Imzal1 veri dosyas1

ICC’den bir dosya. Dosya IFD’ye diiz metin olarak aktarilir. ICC’de dosyanin hash hali olusturulur ve imzalanir
ve imza [FD’ye gonderilir.

3.3. Kart indirme
DDP_035: Takograf kart1 indirmesi asagidaki basamaklari igerir:

1. Kartin ortak bilgilerini ICC ve IC EF’lerine indir. Bu bilgi ihtiyaridir ve bu bilgi sayisal bir imza ile
giivenli hale getirilmez.

2. Kart Belgesi ve CA Belgesi EF’lerini indir. Bu bilgi sayisal bir imza ile giivenli hale getirilmez..
3. Her bir indirme oturumunda bu dosyalarin indirilmesi zorunludur.

4. Kart_Indirme EF’si hari¢ diger uygulama verisi (takograf DF’sindeki) EF’lerini indir. Bu bilgi sayisal bir
imza ile giivenli hale getirilir.

- Her bir indirme oturumunda, en azindan Uygulama Tanitimi EF’lerini ve ID’yi indirmek zorunludur.
- Bir siiriicii kart1 indirilirken asagidaki EF’lerin indirilmesi de zorunludur.

- Olaylar_Verisi

- Hatalar_Verisi

- Siiriicii_Faaliyet Verisi
- Kullanilan_Araglar

- Yerler

- Kontrol_Faaliyet_Verisi
- Ozel _Kosullar

5. Bir siiriicii kart1 indirirken, Kart _Indirme EF’sindeki Son Kart indirmesi tarihini giincelle.
6. Bir servis kart1 indirirken, Kart_Indirme EF’sindeki kalibrasyon sayacini sifirla.

3.3.1. Basa alma dizisi

DDP_036: IDE, diziyi asagidaki sekilde basa almalidir:

Kart | Yon IDE/IFD Anlam / Aciklamalar
& Donanim sifirlama
ATR =

ICC’nin destekledigi siirece daha yiiksek bir baud hizina ¢ikmak i¢in PPS kullanmak ihtiyaridir.
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3.3.2. imzasiz veri dosyalan dizisi

DDP_038: ICC, IC, Kart Belgesi, CA_Belgesi’nin indirilmesi i¢in dizi asagidaki gibidir.

Kart Yon IDE/IFD Anlam / Aciklamalar
< Dosya seg Dosya taniticilari ile segilen dosyayi seg¢
TAMAM =
=] Ikiliyi oku Dosya arabellek ebadindan daha fazla veri
iceriyorsa, komut, dosyanin tamami okunana
kadar tekrarlanmalidir.
Dosya Verisi = Veriyi ESM’de hafizaya al | Ilave 7 Kisim 3.4’e gore (Veri hafizaya alma
TAMAM bigimi)

Not: Kart Belgesi EF’sini se¢meden dnce, Takograf Uygulamasi segilmelidir (AID ile se¢im).
3.3.3. imzah veri dosyalar dizisi

DDP_038: Imzalar1 ile birlikte indirilmesi gereken asagidaki dosyalarmn her biri igin asagidaki dizi
kullanilmalidir.

Kart Yon IDE/IFD Anlam / Aciklamalar

Dosya seg

TAMAM

Tt

Dosyanin hash halini olustur Secilen dosyanin veri ig¢eriginden, tavsiye
edilen hash algoritmasini kullanarak Ilave
11°’e uygun bir sekilde hash degerini
hesaplar. Bu komut bir 1SO-Komutu
degildir.

Dosyanin  hash halini
hesapla ve hash degerini
gecici olarak hafizaya al

TAMAM =

Dosya okuyucunun arabellek ebadindan
veya kartin tutabileceginden daha fazla
veri igeriyorsa, komut, dosyanin tamami
okunana kadar tekrarlanmalidir.

< Ikiliyi oku

Dosya Verisi = . , Ilave 7 Kisim 3.4’e gore (Veri hafizaya
TAMAM Alnan veriyi ESM’de hafizaya al alma bigimi)

© PSO: Sayisal imzayi hesapla

Gegici olarak hafizaya
alman hash degerini
kullanarak “sayisal imza

hesapla” giivenlik

islemini gergeklestir

Imza = Veriyi, ESM’de daha &nce | flave 7 Kisim 3.4’e gore (Veri hafizaya
TAMAM hafizaya alinan veriye ekle alma bi¢imi)

3.3.4. Kalibrasyon sayaci sifirlama dizisi

DDP_039: Bir servis kartindaki Kart indirme EF’sinin igerisindeki indirmeden Sonraki Kalibrasyon Sayist
Sayacin sifirlamak icin dizi asagida belirtilmistir:

Kart Yon IDE/IFD Anlam / Aaiklamalar
Kart_Indirme EF dosyasim seg Dosya taniticilari ile seg

e
TAMAM =

Indirmeden-Sonraki-Kalibrasyon-
< Sayis1 = *00 00’
Ikilisini giincelle

Kart indirme numarasini sifirla
TAMAM =

3.4. Veri hafizaya alma bi¢imi
3.4.1. Giris

DDP_040: Indirilen veri asagidaki kosullara uygun olarak hafizaya alinmalidir:
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1. Veri anlasilir bir sekilde hafizaya alinmalidir. Bu, karttan aktarilan baytlarin siras1 ve baytin igerisindeki
bitlerin sirasinin hafizaya alinmasi sirasinda muhafaza edilmesi gerektigi anlamina gelir.

2. Kartin, bir indirme oturumu sirasinda indirilen biitiin dosyalart ESM’de tek bir dosyada hafizaya alinir.
3.4.2. Dosya bi¢cimi

DDP_041: Dosya bi¢imi, birkag TLV nesnesinin artarda birlestirilmis halidir.

DDP_042: Bir EF i¢in isaret, FID art1 ilave “00” olmalidir.

DDP_043: Bir EF’nin imzasi i¢in isaret, dosyanin FID’si art1 ilave “01” olmalidir.

DDP_044: Uzunluk iki baytlik bir degerdir. Bu deger, deger alanindaki baytlarin sayisini tarif eder. Uzunluk
alanindaki “FF FF” degeri, sonraki kullanimlar i¢in muhafaza edilir.

DDP_045: Bir dosya indirilmiyorsa, dosya ile ilgili hi¢ bir sey hafizaya alinmaz (ne bir isaret ve ne bir sifir
uzunluk).

DDP _046: Bir imza, dosyanin verisini iceren TLV nesnesinden hemen sonra gelen bir sonraki TLV nesnesi
olarak hafizaya alinmalidir.

Tarif Anlam Uzunluk
FID (2 Bayt) || “00” | EF (FID) i¢in isaret 3 Bayt
FID (2 Bayt) || “01” | EF (FID) imzas1 i¢in isaret | 3 Bayt
XX XX Deger alaninin uzunlugu 2 Bayt

Bir ESM {izerinde indirilen bir dosyanin i¢erisindeki veriye 6rnek:

Isaret Uzunluk | Deger
000200 | 0011 ICC EF verisi
C10000 | 00C2 Kart_Belgesi EF verisi

050500 | OAZ2E Kullanilan Araglar EF verisi
050501 | 0080 Kullanilan Araglar EF imzas1

BOLUM 4. ARAC UNITESiI UZERINDEN TAKOGRAF KARTINDAKIi VERILERi INDIRME

DDP_047: VU, bagh bir IDE’ye takilan bir siiriicii kartinin i¢erigini indirmeye izin vermelidir.

DDP_048: IDE, bu modu (ilave 7 Kistm 2.2.2.9) baslatmak amaciyla VU’ya bir “veri aktarim talebi kart
indirme” mesaj1 gondermelidir.

DDP_049: VU, daha sonra, flave 7 Béliim 3’te tarif edilen kart indirme protokoliine uygun bir sekilde, dosya
dosya, biitiin kart1 indirmeli ve uygun TLV dosya bigimiyle karttan alman ve (flave 7 Kisim 3.4.2) bir “veri
aktarimi olumlu cevabi” mesaji igerisine kapatilmis biitiin veriyi IDE’ye iletmelidir.

DDP_050: IDE, “veri aktarim1 olumlu cevab1” mesajindan kart verisini elde etmeli (biitiin 6n bilgileri ¢ikararak,
SIDler, TREPIer, alt-mesaj sayaglar1 ve denetim toplamlari) ve Ilave 7 Kisim 2.3’te tarif edildigi gibi tek bir
fiziksel dosya icerisinde hafizaya almalidir.

DDP_051: VU, daha sonra, uygulanabiliyorsa, siiriicii kartimin Kontrol Faaliyeti Verisi veya Kart indirme
dosyasint giincellemelidir.
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iLAVE 8
KALIiBRASYON PROTOKOLU

BOLUM 1. GIRIS

Bu ilave, bir arag iinitesi ile bir test kiti arasinda, Ilave 6’da tarif edilen kalibrasyon arayiiziiniin bir pargasim
olusturan K-hatt1 iizerinden verinin nasil alig veris edildigini tarif eder. Ayrica, kalibrasyon baglanti elemant
izerindeki girdi/gikt1 sinyal hattinin kontroliinii de tarif eder.

K-hatt1 iletisimlerinin kurulmasi ilave 8 Boliim 4 “Iletisim hizmetleri” bashginda tarif edilir.

Bu ilave, farkli sartlar altinda K-hatt1 kontrolii kapsamini belirlemek i¢in teshis “oturumlari” fikrini kullanir.
Varsayilan oturum, ara¢ {initesinden biitiin verinin okunabildigi ancak ara¢ {initesine hi¢ bir verinin
yazilamadig1 “Standart Teshis Oturumu”dur.

Teshis oturumunun segilmesi ilave 8 Boliim 5 “Yonetim hizmetleri” bashginda tarif edilir.

CPR _001: “ECU Programlama Oturumu”, arag¢ linitesine veri girisine miisaade eder. Kalibrasyon verisinin
girilecegi zaman (gereklilikler 097 ve 098) arag iinitesi, ayrica, KALIBRASYON calistirma modunda olmalidir.
K-hatt1 {izerinden veri aktarimi flave 8 Boliim 6 “Veri aktarrm hizmetleri’nde tarif edilir. Aktarilan verinin
bicimi, Kisim 8 “Veri-Kaydi bi¢imleri”nde detaylandirilmistir.

CPR _002: “ECU Ayarlama Oturumu”, K-hatt1 iizerindeki kalibrasyon Girdi/Cikt1 sinyal hattinin Girdi/Cikt1
modunun secilmesine miisaade eder. Kalibrasyon Girdi/Cikt1 sinyal hattmin kontrolii, Ilave 8 Béliim 7 “Test
darbelerinin kontrolii — Girdi/Cikti-Kontrolii fonksiyonel iinitesi”’nde tarif edilir.

CPR _003: Bu dokiimanin tamaminda, test kitine yapilan atiflar “tt” olarak yapilir. Test kitine atif yapilmasi
tercih edilse de, VU herhangi bir test kiti atfina dogru olarak cevap vermelidir. VU’ya fiziksel atiflar OXEE
olarak yapilir.

BOLUM 2. TERIMLER, TARIFLER ve KAYNAKCALAR

Protokoller, mesajlar ve hata kodlari, ilke olarak, ISO 14229-1’in (Karayolu araglart — Teshis sistemleri —
Bolim 1: Teshis hizmetleri, 22 Subat 2001 tarihli siiriim 6) en son taslagina dayandirilmustir.

Hizmet taniticilar, hizmet talepleri ve cevaplari, ve standart parametreler ig¢in bayt kodlamasi ve onaltili
degerleri kullanilir.

“Test kiti” terimi, VU’ya programlama/kalibrasyon verisinin girilmesi amactyla kullanilan cihaza karsilik gelir.
“Kullanic1” (“client”) ve “dagitict” (“server”) terimleri, sirastyla test kitine ve VU’ya karsilik gelir.

ECU terimi, “Elektronik Kontrol Unitesi”nin kisaltmasidir ve VU’ya karsilik gelir.

Kaynakgalar:

ISO 14230-2 Karayolu Araglari — Teshis Sistemleri — Sifre Kelime Protokolii 2000 — Boliim
2: Veri Linki Katman. Ik basim: 1999. Araclar — Teshis Sistemleri
BOLUM 3. HIZMETLER HAKKINDA GENEL BILGI
3.1. Sunulan hizmetler

Asagidaki ¢izelge, takograf cihazinda sunulan ve bu dokiimanda tarif edilen hizmetler hakkinda genel bir bilgi
verir.
CPR_004: Cizelge devreye alinan bir teshis oturumu sirasinda sunulan hizmetleri gosterir.

1. Birinci siitun, sunulan hizmetleri listeler.

2. ikinci siitun, bu ilavede hizmetin ayrica tarif edildigi kismin numarasini igerir.

3. Ugiincii siitun, talep mesajlarina karsilik gelen hizmet tanitic1 degerlerini belirler.

4. Dérdiincti siitun, Her bir VU’da uygulanacak “Standart Teshis Oturumu” (SD) hizmetlerini belirler.

5. Besinci siitun, VU’nun 6n panel kalibrasyon baglanti elemaninda Girdi/Cikt1 sinyal hattinin kontroliine
miisaade etmek amaciyla uygulanacak olan “ECU Ayarlama Oturumu” (ECUAS) hizmetlerini belirler:

6. Altinct siitun, VU’nun parametrelerinin programlanmasina miisaade etmek amaciyla uygulanacak olan
“ECU Programlama Oturumu” (ECUPS) hizmetlerini belirler:
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Cizelge 1 - Hizmet tanitic1 degeri 6zet ¢izelgesi

Teshis Oturumlari
Teshis Hizmeti Ad1 Kisim No | Hizmet Tamitici Talep Degeri | SD | ECUAS | ECUPS

[letisimiBaslat 4.1 81 H B [ ]
iletisimiSonlandnr 4.2 82 [ ]

TestKitiMevcut 4.3 3E H B [ ]
TeshisOturumunuBaglat 5.1 10 H B [ ]
GiivenlikErigimi 5.2 27 H B [ ]
TansticiileVeriOkuma 6.1 22 H B [ ]
TaniticiileVeriYazma 6.2 2E [ ]
TaniticileGirdiCiktiKontrolii | 7.1 2F B

B Bu isaretin kullanilmasi, bu teshis oturumunda ilgili hizmetin zorunlu oldugunu gésterir.
Hig bir isaret olmamasi, Bu teshis oturumunda ilgili hizmetin miisaade edilmedigini gosterir.

3.2. Cevap kodlar1

Her hizmet i¢in cevap kodlar tarif edilir.

BOLUM 4. iLETiSiM HiZMETLERI

Bazi hizmetler, iletisimi kurmak ve devam ettirmek i¢in gereklidir. Bunlar, uygulama katmaninda goriinmezler.
Sunulan bu hizmetler agagidaki ¢izelgede detaylandirilmistir.

Cizelge 2 - Iletisim hizmetleri

Hizmet ad1 Tarifi

Iletisimi Baslat Kullanici, dagitici (dagiticilar) ile bir iletisim oturumu baglatmayi talep eder.
Iletisimi Sonlandir | Kullanici, var olan iletisim oturumunu sonlandirmayi talep eder.

Test Kiti Mevcut | Kullanici, dagiticiya hala mevcut oldugunu gosterir.

CPR_005: Iletisimi Baslat Hizmeti, bir iletisim baglatmak icin kullanilir. Herhangi bir hizmeti gergeklestirmek
i¢in, iletisim basa alinmali ve iletisim parametreleri istenen moda uygun olmalidir.

4.1. iletisimi Baslat Hizmeti

CPR_006: Bir iletisimi Baslat gosterimi onciilii (primitive) alinmastyla, VU, talep edilen iletisim baglantisinin
gecerli sartlar altinda basa alinip alinmadigini kontrol etmelidir. Bir iletisim baglantisinin baga alinmasi igin
uygun sartlar ISO 14230-2 dokiimaninda tarif edilir.

CPR_007: Daha sonra, VU, iletisim baglantisint basa almak icin gerekli biitiin eylemleri gerceklestirmeli ve
secilen olumlu cevap parametreleri ile birlikte bir Iletisimi Baslat cevabi 6nciilii gondermelidir.

CPR_008: Daha once basa alinmis olan (herhangi bir teshis oturumuna girmis olan) bir VU, (6rn: test kitindeki
bir hatanin bertaraf edilmesinden dolay1) yeni bir Iletisimi Baslat talebi alirsa, bu talep kabul edilmeli ve VU
yeniden basa alinmalidir.

CPR_009: VU, herhangi bir nedenle iletisim baglantisi basa alinamiyorsa, iletisim baglantisint basa almak i¢in
tesebbiisten hemen 6nceki durumda oldugu gibi ¢alismaya devam etmelidir.

CPR_010: Tletisimi Baslat Talebi mesajina fiziksel olarak atifta bulunulmalidr.

CPR _011: Hizmetler i¢in VU’nun basa alinmasi bir “¢abuk basa alma” yontemi ile ger¢eklestirilmelidir.

1. Herhangi bir faaliyetten dnce bir veri yolu-bos zaman aralig1 vardir.
2. Daha sonra test kiti bir baga alma deseni gonderir.
3. Iletisimi kurmak igin gerekli biitiin bilgiler VU’nun cevabinda bulunur.
CPR 012: Basa alma tamamlandiktan sonra:
1. Biitlin iletisim parametreleri, sifre baytlarina uygun olarak, Cizelge 4’te tarif edilen degerlere ayarlanir.
2. VU, test kitinin ilk talebi i¢in bekler.
3. VU, varsayilan teshis modundadir, yani, Standart Teshis Oturumu.
4. Kalibrasyon Girdi/Cikt1 sinyal hatt1 varsayilan durumdadir, yani, devreye alinmamig durum.

CPR_014: K-hatt1 tizerindeki veri hiz1 10400 Baud olmalidir.

CPR _016: Cabuk basa alma, K-hattinda bir uyandirma deseni (Wup) aktaran bir test kiti tarafindan baglatilir.
Desen, K-hatt1 iizerindeki bos zamandan sonra diisiik bir Tinil zamam ile baslar. Test Kiti, iletisimi Baslat
Hizmetinin ilk bitini, ilk diisme kenarini takip eden bir Twup zamanindan sonra aktarir.
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Uyandirma deseni
Twup.

K-hatti

__BosZaman . __ Tipil.....
Tidle

lletisimi Baglat
Olumlu Cevap

Talebi T

HERN

alebi

P4 1
Baytlararasi zaman Baytlararasi zaman
Deney Kiti vu

CPR 017: Cabuk basa alma ve iletisimlerin geneli i¢cin zamanlama degerleri
detaylandirilmistir. Bos zamanin farkli ihtimalleri vardir:

1. Gii¢ agildiktan sonraki ilk aktarim, Tidle = 300 ms.
2. Bir {letisimiSonlandir Hizmetinin tamamlanmasindan sonra, Tidle = P3 min.
3. P3max siire bittisi ile iletisimin durdurulmasindan sonra, Tidle = 0.

Cizelge 3 - Cabuk basa alma i¢in zamanlama degerleri

Parametre Asgari deger | Azami deger
Tinil |25+1ms |24 ms 26 ms
Twup |50+1ms |49 ms 51 ms

Cizelge 4 - iletisim zamanlama degerleri

asagidaki cizelgelerde

Zamanlama En alt sinir En iist sinir
. Parametre tarifi degerleri (ms) degerleri (ms)
parametresi . -
Asgari Azami
P1 VU’nun cevabi igin bayt arasi zamani 0 20
) Test Kiti Talebi 1.1e VU cevabi veya iki VU o5 250
cevabi arasindaki zaman
P3 vu cevaplarlqln sonu ile yeni Test Kiti Talebi 55 5000
basi arasindaki zaman
P4 Test Kiti Talebi igin bayt aras1 zaman 5 20
CPR_018: Cabuk basa alma i¢in mesaj bi¢imi asagidaki ¢izelgelerde detaylandirtlmistir.
Cizelge 5 — Iletisimi Baslat talebi mesaji
Bayt # Parametre ad1 Onaltil de@er | Amumsatici
#1 Bicim bayt1 — fiziksel atif 81 FMT
#2 Hedef atif bayt EE TGT
#3 Kaynak atif bayti Tt SRC
#4 Iletisimi Baslat Talebi hizmeti |81 SCR
#5 Denetim toplami 00-FF CS
Cizelge 6 — Iletisimi Baslat olumlu cevap mesajt
Bayt # Parametre ad Onaltih deger | Amimsaticl
#1 Bi¢im bayt1 — fiziksel atif 80 FMT
#2 Hedef atif bayti tt TGT
#3 Kaynak atif bayti EE SRC
#4 Ilave uzunluk bayti 03 LEN
#5 Tletisimi Baslat Olumlu Cevabi Hizmet ID’si | C1 SCRPR
#6 Sifre Bayt 1 EA KB1
#7 Sifre Bayt 2 8F KB2
#8 Denetim toplami 00-FF CS

CPR_0109: Iletisimi Baslat Talebi mesaj1 icin olumsuz cevap bulunmamaktadir, aktarilacak olumlu cevap mesaj

yoksa VU basa alinmaz, hi¢ bir sey aktarilmaz ve VU normal ¢alismada kalir.
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4.2. fletisimi Sonlandir Hizmeti
4.2.1. Mesaj tarifi

Bu iletisim katmaninin hizmetinin amaci bir iletisim oturumunu sonlandirmaktir.

CPR_020: Bir iletisimi Sonlandir gésterimi 6nciilii alinmasiyla, VU, gecerli sartlarin bu iletisimi sonlandirmaya
miisaade edip etmeyecegini kontrol etmelidir. Bu durumda, VU bu iletisimi sonlandirmak i¢in gerekli biitiin
eylemleri gerceklestirmelidir.

CPR _021: iletisimi sonlandirmak miimkiinse, VU, iletisim sonlandirilmadan 6nce, segilen olumlu cevap
parametreleri ile birlikte bir Iletisimi Sonlandir cevabi 6nciilii olusturmalidir.

CPR 022: Herhangi bir nedenle iletisim sonlandirilamiyorsa, VU, segilen olumsuz cevap parametresi ile
birlikte bir Iletisimi Sonlandir cevab1 énciilii olusturmalidir.

CPR 023: VU tarafindan P3max siire-bittisi tespit edilirse, herhangi bir cevap 6nciilii olusturulmadan iletisim
sonlandirtlmalidir.

4.2.2. Mesaj bicimi

CPR_024: letisimi Sonlandir énciilleri i¢in mesaj bicimleri asagidaki cizelgelerde detaylandirilmstir.

Cizelge 7 — Iletisimi Sonlandir talebi mesaji

Bayt # Parametre ad1 Onaltil deger | Amimsatici
#1 Bicim bayti — fiziksel atif 80 FMT
#2 Hedef atif bayti EE TGT
#3 Kaynak atif bayti Tt SRC
#4 Ilave uzunluk bayt: 01 LEN
#5 Iletisimi Sonlandir Talep Hizmet ID’si | 82 SPR
#6 Denetim toplami 00-FF CS
Cizelge 8 — Iletisimi Sonlandir olumlu cevap mesaji
Bayt # Parametre adi Onaltih deger | Animsatici
#1 Bicim bayt1 — fiziksel atif 80 FMT
#2 Hedef atif bayti tt TGT
#3 Kaynak atif bayti EE SRC
#4 ilave uzunluk bayt: 01 LEN
#5 Iletisimi Sonlandir Olumlu Cevap Hizmeti | C2 SPRPR
#6 Denetim toplami 00-FF CS
Cizelge 9 — Iletisimi Baslat olumsuz cevap mesaji
Bayt # Parametre ad1 Onaltil de@er | Amumsatici
#1 Bigim bayt1 — fiziksel atif 80 FMT
#2 Hedef atif bayti tt TGT
#3 Kaynak atif bayti EE SRC
#4 Ilave uzunluk bayt: 03 LEN
#5 Olumsuz Cevap Hizmet ID’si TF NR
#6 Tletisimi Sonlandir Talebi hizmet ID’si | 82 SPR
#7 Cevap Kodu = Genel-Ret 10 RC_GR
#8 Denetim toplami 00-FF CS

4.2.3. Parametre tarifi

Bu hizmet, herhangi bir parametre tarifi gerektirmez.
4.3. Test Kiti Mevcut hizmeti

4.3.1. Mesaj tarifi

Test Kiti Mevcut hizmeti, dagiticinin otomatik olarak normal ¢alismaya dénmesini ve muhtemelen iletigimi
sonlandirmasini engellemek amaciyla, dagitictya hala mevcut oldugunu gostermek igin test kiti tarafindan
kullanilir. Periyodik olarak gonderilen bu hizmet, teshis oturumu/iletisimini, bu hizmet i¢in bir talebin her
alindiginda P3 zamanlayicisini sifirlayarak, faal halde tutar.

4.3.2. Mesaj bi¢imi
CPR_079: Test Kiti Mevcut 6nciilleri igin mesaj bigimleri asagidaki gizelgelerde detaylandirilmstir.
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Cizelge 10 — Test Kiti Mevcut talebi mesaji

Bayt # Parametre ad1 Onaltih deger Animsatici
#1 Bi¢im bayt1 — fiziksel atif 80 FMT

#2 Hedef atif bayti EE TGT

#3 Kaynak atif bayt1 Tt SRC

#4 Ilave uzunluk bayti 02 LEN

#5 Test Kiti Talebi hizmet ID’si 3E TP

46 Alt Fonksiyon= Cevap Talep Ediliyor = [evet 01 RESPREQ_Y

hayir] |02 RESPREQ_NO

#7 Denetim toplamu 00-FF CS

CPR_080: Cevap Talep Ediliyor parametresi “evet” olarak ayarlanmigsa, dagitici, asagidaki olumlu cevap
mesaj1 ile cevap vermelidir. “hayir” olarak ayarlanmigsa, dagitici tarafindan hig bir cevap génderilmez.

Cizelge 11 — Test Kiti Mevcut olumlu cevap mesaji

Bayt # Parametre adi Onaltili deger | Ammmsatici
#1 Bigim bayti1 — fiziksel atif 80 FMT
#2 Hedef atif bayti Tt TGT
#3 Kaynak atif bayti EE SRC
#4 Ilave uzunluk bayti 01 LEN
#5 Test Kiti Olumlu Cevap Hizmet ID’si | 7E TPPR
#6 Denetim toplami 00-FF CS
CPR_081: Hizmet asagidaki olumsuz cevap kodlarini desteklemelidir.
Cizelge 12 — Test Kiti Mevcut olumsuz cevap mesaji
Bayt # Parametre ad1 Onaltil deger | Ammsatici
#1 Bigim bayt1 — fiziksel atif 80 FMT
#2 Hedef atif bayti Tt TGT
#3 Kaynak atif bayti EE SRC
#4 Ilave uzunluk bayt: 03 LEN
#5 Olumsuz Cevap Hizmet ID’si TF NR
#6 Test Kiti Talebi hizmet ID’si 3E TP
#7 Cevap Kodu =[Alt Fonksiyon Desteklenmiyor Gegersiz Bi¢gim | 12 RC_SFNS_IF
Yanlis Mesaj Uzunlugu] 13 RC_IML
#8 Denetim toplamu 00-FF CS

BOLUM 5. YONETIM HiZMETLERI

Mevcut hizmetler asagidaki ¢izelgede detaylandirilmistir.

Cizelge 13 - Yonetim hizmetleri

Hizmet ad1

Tarif

Teshis Oturumunu Baglat

Kullanici bir VU ile bir teshis oturumu baglatmak talep eder.

Giivenlik Erigimi

Kullanici yetkilendirilmis kullanicilara kisitlanmis fonksiyonlara erismek talep eder

5.1. Teshis Oturumunu Baslat Hizmeti

5.1.1. Mesaj tarifi

CPR_025: Teshis Oturumunu Baslat hizmeti, dagiticida farkli teshis oturumlar1 agabilmek amaciyla kullanilir.
Bir teshis oturumu, Cizelge 17’ye uygun olarak belirli bir hizmet setini saglar. Bir oturum, ara¢ imalatcisina, bu
dokiimanin bir parc¢asi olmayan 6zel hizmetleri saglar. Uygulama kurallar1 asagidaki gereklilikleri yerine

getirmelidir.

1. VU’da her zaman kesinlikle bir teshis oturumu faal olmalidir.

2. VU, gii¢ verildiginde her zaman Standart Teshis Oturumunu baglatmalidir. Bagka hi¢ bir teshis oturumu
baglatilmazsa, VU a¢ik oldugu siirece Standart Teshis Oturumu faal halde kalmalidir.
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3. Test kiti tarafindan faal halde olan bir teshis oturumu talep edilirse, VU olumlu cevap mesaji
gondermelidir.

4. Test kiti yeni bir teshis oturumu talep ederse, VU’da yeni oturum faal hale getirilmeden 6nce VU ilk
olarak bir Teshis Oturumunu Baslat olumlu cevap mesaji gondermelidir. VU talep edilen yeni teshis
oturumunu baglatamazsa, bir Teshis Oturumunu Baslat olumsuz cevap mesaj1 ile karsilik vermelidir ve
gegerli oturum devam etmelidir.

CPR _026: Teshis oturumu, sadece kullanici ile VU arasinda iletisim kurulmussa, baslatiimalidir.

CPR _027: Cizelge 4’te tarif edilen zamanlama parametreleri, baska bir teshis oturumu daha 6nce faal haldeyse,
cevap mesajinda, Teshis Oturumu parametresinin “Standart Teshis Oturumu” degerine ayarlanmasi ile elde
edilecek bagarili bir Teshis Oturumunu Baslat komutundan sonra faal hale gelmelidir.

5.1.2. Mesaj bi¢imi

CPR_028: Teshis Oturumunu Baslat onciilleri i¢in mesaj bi¢imleri asagidaki ¢izelgelerde detaylandirilmustir.

Cizelge 14 — Teshis Oturumunu Baglat talebi mesaj1

Bayt # Parametre ad1 Onaltili deger | Amimsatici

#1 Bi¢im bayt1 — fiziksel atif 80 FMT

#2 Hedef atif bayti EE TGT

#3 Kaynak atif bayti tt SRC

#4 Ilave uzunluk bayti 02 LEN

#5 Teshis Oturumunu Baglat Talebi hizmet ID’si 10 STDS

#6 Teshis Oturumu =  (Cizelge 17°den bir deger) | XX DS ...

#7 Denetim toplamu 00-FF CS

Cizelge 15 — Teshis Oturumunu Baglat olumlu cevap mesajt

Bayt # Parametre ad1 Onaltil deger | Amimsatici
#1 Bicim bayt1 — fiziksel atif 80 FMT
#2 Hedef atif bayti tt TGT
#3 Kaynak atif bayti EE SRC
#4 Ilave uzunluk bayt: 02 LEN
#5 Teshis Oturumunu Baglat Olumlu Cevap Hizmet ID’si 50 STDSPR
#6 Teshis Oturumu = (Cizelge 14’lin Bayt # 6’sindaki ile ayn1 deger) | XX DS ..
#7 Denetim toplami 00-FF CS

Cizelge 16 — Teshis Oturumunu Baglat olumsuz cevap mesajt

Bayt # Parametre ad1 Onaltil de@er | Amumsatici

#1 Bigim bayt1 — fiziksel atif 80 FMT

#2 Hedef atif bayti tt TGT

#3 Kaynak atif bayti EE SRC

#4 Ilave uzunluk bayt: 03 LEN

#5 Olumsuz Cevap Hizmet ID’si TF NR

#6 Teshis Oturumunu Baslat Talebi hizmet ID’si 10 STDS

Cevap Kodu = [Alt Fonksiyon Desteklenmiyor(®) |12 RC_SFNS

#7 Yanlis Mesaj Uzunlugu(®) 13 RC_IML
Kosullar Dogru Degil(°)] 22 RC_CNC

#8 Denetim toplami 00-FF CS

(%) Talep mesajmin Bayt # 6’sindaki deger desteklenmiyor, yani, Cizelge 17°de degil.
(°) Mesajin uzunlugu yanlis.
(%) Teshis Oturumunu Baslat Talebi icin kriterler yerine getirilmemis.

5.1.3. Parametre tarifi

CPR 029: Teshis Oturumu parametresi (DS ) Teshis Oturumunu Baglat hizmeti tarafindan, hizmetin
(hizmetlerin) belirli davraniglarini segmek amaciyla kullanilir. Bu dokiimanda asagidaki teshis oturumlari
belirlenir.

138



Cizelge 17 — Teshis Oturumu degerlerinin tarifi

Onaltih Tarif Animsatici
Standart Teshis Oturumu

Bu teshis oturumu, Cizelge 1 siitun 4 “SD”’de belirlenen biitiin hizmetleri
saglar. Bu hizmetler bir dagiticidan (VU) veri okunmasina miisaade eder.
Bu teshis oturumu, kullanic (test kiti) ile dagitic1 (VU) arasinda basa alma
bagarili bir sekilde tamamlandiktan sonra faal hale gelir. Bu teshis oturumu
bu boliimde belirtilen diger teshis oturumlarinca iist iiste ¢alistirilabilir.
ECU Programlama Oturumu

Bu teshis oturumu Cizelge 1 siitun 6 “ECUPS”’de belirlenen biitiin
85 hizmetleri saglar. Bu hizmetler bir dagiticinin (VU) bellek programlamasini | ECUPS
destekler. Bu teshis oturumu bu boliimde belirtilen diger teshis
oturumlarinca iist liste ¢alistirilabilir.

ECU Ayarlama Oturumu

Bu teshis oturumu Cizelge 1 siitun 5 “ECUAS’de belirlenen biitiin
87 hizmetleri saglar. Bu hizmetler bir dagiticinin (VU) girdi/¢ikt1 kontroliinii | ECUAS
destekler. Bu teshis oturumu bu bolimde belirtilen diger teshis
oturumlarinca lst iiste ¢aligtirilabilir.

81 SD

5.2. GiivenlikErisimi hizmeti

Kalibrasyon verisinin yazilmasi veya kalibrasyon girdi/gikt1 hattina erisim, VU KALIBRASYON modunda
degilse miimkiin degildir. VU’ya gecerli bir servis kart1 takilmasma ilave olarak, KALIBRASYON moduna
erisim saglanmadan 6nce, VU’ya uygun PIN’in girilmesi gerekmektedir.

Giivenlik Erisim hizmeti, PIN’in girilmesi ve test kitine, VU nun KALIBRASYON modunda olup olmadigim
gosterilmesi i¢in araglar sunar.

PIN’in alternatif yontemlerle girilmesi kabul edilebilir.

5.2.1. Mesaj tarifi

Giivenlik Erigimi hizmeti, bir Gilivenlik Erisimi “Talep Cekirdegi” mesaji ve arkasindan bir Giivenlik Erigimi
“Gonder Sifreyi” mesajindan olusur. Giivenlik Erigimi hizmeti, Teshis Oturumunu Baslat hizmetinden sonra
gerceklestirilmelidir.
CPR _033: Test kiti, ara¢ iinitesinin bir PIN kabul edip edemeyecegini kontrol etmek amaciyla, Giivenlik
Erisimi “Talep Cekirdegi” mesajin1 kullanmalidir.
CPR_034: Arag iinitesi KALIBRASYON modundaysa, Giivenlik Erisimi Olumlu Cevap hizmetini kullanarak
0x0000°11 bir “¢cekirdek” gondererek talebe cevap vermelidir.
CPR_035: Arag linitesi, bir servis kartiyla dogrulamak i¢in bir PIN kabul etmek iizere hazirsa, Giivenlik Erigimi
Olumlu Cevap hizmeti araciligiyla 0x0000’dan daha biiyiik bir “Cekirdek” gondererek talebe cevap vermelidir.
CPR_036: Arag tinitesi, takilan servis kartinin gegerli olmamasi veya hig bir servis kartinin takilmamis olmasi
veya arag linitesinin baska bir yontemle PIN beklemesi nedeniyle, bir test kitinden bir PIN kabul etmek iizere
hazir degilse, Kosullar Dogru Degil Veya Talep Dizisi Hatasi’na ayarlanmis bir cevap kodlu bir olumsuz cevap
ile talebe cevap vermelidir.
CPR_037: Neticede, test kiti, arag iinitesine bir PIN yonlendirmek amaciyla Giivenlik Erisimi “Gonder Sifreyi”
mesajint kullanmalidir. Kart orijinallik dogrulamasi igleminin ger¢eklesmesi igin siire vermek amaciyla, VU,
cevap verme siiresini uzatmak i¢in “Talep Dogru Alindi Cevap Bekletiliyor” olumsuz cevap kodunu
kullanmalidir. Bununla birlikte, azami cevap verme siiresi 5 dakikay1 gegcmemelidir. Talep edilen hizmet
tamamlanir tamamlanmaz, VU, bir olumlu cevap mesaji veya buradakinden farkli bir cevap kodu igeren
olumsuz cevap mesaj1 gondermelidir. TalepDogruAlindiCevapBekletiliyor olumsuz cevap kodu, VU tarafindan
talep edilen hizmet tamamlanana ve nihai cevap mesaj1 gonderilene kadar tekrarlanabilir.
CPR_038: Arag iinitesi, sadece KALIBRASYON modundayken, Giivenlik Erisimi Olumlu Cevap hizmetini
kullanarak bu talebe cevap vermelidir.
CPR _039: Asagidaki durumlarda, ara¢ iinitesi, yine asagida belirtilenlere ayarlanmis bir cevap kodlu bir
olumsuz cevap ile bu talebe cevap vermelidir:

1. Alt Fonksiyon Desteklenmiyor: Alt fonksiyon parametresi i¢in gegersiz bigim (Erisim Tipi).

2. Kosullar Dogru Degil Veya Talep Dizisi Hatast: Arag iinitesi bir PIN girisine hazir degil.

3. Gegersiz Sifre: PIN gegerli degil ve PIN kontrolleri tesebbiisleri sayisi asilmadi.

4. Asilmis Tesebbiis Sayist: PIN gegerli degil ve PIN kontrolleri tesebbiisleri sayist asildi.

5. Genel Ret: Dogru PIN fakat servis kart1 ile kargilikli orijinallik dogrulamasi basarisiz.

5.2.2. Mesaj bicimi — Giivenlik Erisimi — Talep Cekirdegi

CPR _040: Giivenlik Erigimi “Talep Cekirdegi” oOnciilleri i¢in mesaj bigimleri asagidaki ¢izelgelerde
detaylandirilmistir.
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Cizelge 18 — Giivenlik Erisimi talebi — Talep Cekirdegi mesajt

Bayt # Parametre ad1 Onaltili deger | Ammsatici

#1 Big¢im bayti1 — fiziksel atif 80 FMT

#2 Hedef atif bayti EE TGT

#3 Kaynak atif bayti tt SRC

#4 Ilave uzunluk bayti 02 LEN

#5 Giivenlik Erigimi talebi hizmet ID’si | 27 SA

#6 Erigim Tipi — Talep Cekirdegi 7D AT_RSD
#7 Denetim toplami 00-FF CS

Cizelge 19 — Giivenlik Erisimi — Talep Cekirdegi olumlu cevap mesaji

Bayt # Parametre ad1 Onaltil deger | Amimsatici
#1 Bicim bayt1 — fiziksel atif 80 FMT
#2 Hedef atif bayti tt TGT
#3 Kaynak atif bayti EE SRC
#4 Ilave uzunluk bayt: 04 LEN
#5 Giivenlik Erisimi Olumlu Cevap Hizmet ID’si | 67 SAPR
#6 Erisim Tipi — Talep Cekirdegi 7D AT_RSD
#7 Cekirdek Yiiksek 00-FF SEEDH
#8 Cekirdek Diisiik 00-FF SEEDL
#9 Denetim toplami 00-FF CS

Cizelge 20 — Giivenlik Erisimi — Talep Cekirdegi olumsuz cevap mesaji

Bayt # Parametre ad1 Onaltil deger | Amimsatici

#1 Bicim bayt1 — fiziksel atif 80 FMT

#2 Hedef atif bayti tt TGT

#3 Kaynak atif bayti EE SRC

#4 Ilave uzunluk bayt: 03 LEN

#5 Olumsuz Cevap Hizmet ID’si 7F NR

#6 Giivenlik Erisimi Talebi hizmet ID’si 27 SA

47 Cevap Kodu =[Kosullar Dogru Degil Veya
Talep Dizisi Hatas1 22 RC_CNC
Yanlhis Mesaj Uzunlugu] 13 RC_IML

#8 Denetim toplami 00-FF CS

5.2.3. Mesaj bicimi — Giivenlik Erisimi — Gonder Sifreyi

CPR _041: Giivenlik Erigsimi “Gonder Sifreyi” oOnciilleri i¢in mesaj bi¢imleri asagidaki ¢izelgelerde

detaylandirilmugtir.

Cizelge 21 — Giivenlik Erisimi talebi — Gonder Sifreyi mesaji

Bayt # Parametre ad1 Onaltih deger | Amimsatici
#1 Bigim bayt1 — fiziksel atif 80 FMT
#2 Hedef atif bayti EE TGT
#3 Kaynak atif bayt1 tt SRC
#4 Ilave uzunluk bayti m+2 LEN
#5 Giivenlik Erigimi talebi hizmet ID’si 27 SA
#6 Erigim Tipi — Gonder Sifreyi 7E AT_SK
#7ila Sifre # 1(Yiiksek) XX KEY
#m+6 Sifre # m (Diisiik, m asgari 4, azami 8 olmalidir) | XX
#m+7 Denetim toplami 00-FF CS
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Cizelge 22 — Giivenlik Erigimi — Gonder Sifreyi olumlu cevap mesajt

Bayt # Parametre ad1 Onaltih deger | Amumsatici
#1 Bigim bayti — fiziksel atif 80 FMT
#2 Hedef atif bayti tt TGT
#3 Kaynak atif bayti EE SRC
#4 flave uzunluk bayti 02 LEN
#5 Giivenlik Erigimi Olumlu Cevap Hizmet ID’si | 67 SAPR
#6 Erigim Tipi — Gonder Sifreyi 7E AT _SK
#7 Denetim toplami 00-FF CS
Cizelge 23 — Giivenlik Erisimi — Gonder Sifreyi olumsuz cevap mesaji
Bayt # Parametre ad1 Onalti deger | Animsatici
#1 Bicim bayt1 — fiziksel atif 80 FMT
#2 Hedef atif bayti tt TGT
#3 Kaynak atif bayti EE SRC
#4 Ilave uzunluk bayt: 03 LEN
#5 Olumsuz Cevap Hizmet ID’si TF NR
#6 Giivenlik Erisimi Talebi hizmet ID’si 27 SA
Cevap Kodu = [Genel Ret 10 RC_GR
Alt Fonksiyon Desteklenmiyor 12 RC_SFNS
Yanlis Mesaj Uzunlugu 13 RC_IML
#7 Kosullar Dogru Degil Veya Talep Dizisi Hatas1 | 22 RC_CNC
Gegersiz Sifre 35 RC_IK
Asilmis Tesebbiis Sayist 36 RC_ENA
Talep Dogru Alindi Cevap Bekletiliyor] 78 RC_RCR_RP
#8 Denetim toplami 00-FF CS

BOLUM 6. VERI AKTARIM HiZMETLERI

Sunulan hizmetler asagidaki ¢izelgede detaylandirilmistir.

Cizelge 24 - Veri aktarim hizmetleri

Hizmet ad1

Tarifi

Tanitici ile Veri Okuma

Kullanici, Kayit Verisi Taniticisi ile erigilen bir kayitin mevcut degerini aktarma talep eder.

Tanitici ile Veri Yazma

Kullanici, Kayit Verisi Taniticisi ile erigilen bir kaydi yazma talep eder.

6.1. Tanitic ile Veri Okuma hizmeti

6.1.1. Mesaj tarifi

CPR_050: Tamitic1 ile Veri Okuma hizmeti bir dagiticidan veri kayd: degerlerini talep etmek amaciyla kullanic
tarafindan kullanilir. Veri, bir Kayit Verisi Tamiticis1 ile tanitilir. Bu hizmeti gerceklestirirken dagitict
kosullarinin yerine getirilmesi, VU imalat¢isinin sorumlulugundadir.

6.1.2. Mesaj bicimi

CPR_051: Tamiticiile Veri Okuma 6nciilleri i¢in mesaj bigimleri asagidaki gizelgelerde detaylandirilmistir.

Cizelge 25 — Tanitici {le Veri Okuma talebi mesaji

Bayt # Parametre ad1 Onaltil deger | Amumsatici
#1 Bi¢im bayt1 — fiziksel atif 80 FMT
#2 Hedef atif bayti EE TGT
#3 Kaynak atif bayti tt SRC
#4 ilave uzunluk bayt: 03 LEN
#5 Tanitici ile Veri Okuma talebi hizmet ID’si 22 RDBI
#6ve#7 |Kayit Verisi Taniticisi = (Cizelge 28 den bir deger) | XXXX RDI_...
#8 Denetim toplami 00-FF CS
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Cizelge 26 — Tanitici ile Veri Okuma olumlu cevap mesaji

Bayt # Parametre ad1 Onaltih deger Animsatici
#1 Bigim bayt1 — fiziksel atif 80 FMT
#2 Hedef atif bayti tt TGT
#3 Kaynak atif bayti EE SRC
#4 flave uzunluk bayti m+3 LEN
#5 Tanitici Ile Veri Okuma Olumlu Cevap Hizmet ID’si 62 RDBIPR
46VeHT Kayit Verisi Taniticis1 = (Ciz’e.lge 25’iin bayt #? ve bayt XXX RDI .
# 7’sindeki ile ayn1 deger) -
48 ila # Veri Kaydi() = (veri#1 XX DREC_DATA1
m+7 veri # m) XX DREC_DATAmM
# m+8 Denetim toplami 00-FF CS
Cizelge 27 — Tanitic1 {le Veri Okuma olumsuz cevap mesaji
Bayt # Parametre adi Onaltih deger | Anmimsatici

#1 Bi¢im bayt1 — fiziksel atif 80 FMT

#2 Hedef atif bayti tt TGT

#3 Kaynak atif bayt1 EE SRC

#4 Ilave uzunluk bayt: 03 LEN

#5 Olumsuz Cevap Hizmet ID’si 7F NR

#6 Tanitic1 Ile Veri Okuma Talebi hizmet ID’si | 22 RDBI

Cevap Kodu =  [Talep Aralik Dis1 31 RC_ROOR
#7 Yanlig Mesaj Uzunlugu 13 RC_IML
Kosullar Dogru Degil] 22 RC_CNC
#8 Denetim toplami 00-FF CS

6.1.3. Parametre tarifi

CPR_052: Tamitic1 ile Veri Okuma talebi mesajindaki Kayit Verisi Taniticist (RDI ) parametresi bir veri
kaydini tanitir.
CPR_053: Bu dokiimanda tarif edilen Kayit Verisi Taniticis1 degerleri asagidaki ¢izelgede gosterilir.
Kayit Verisi Taniticis ¢izelgesi dort siitun ve birden ¢ok satirdan olusur.

1. Birinci siitun (Onaltil1), tigiincii siitunda belirtilen Kayit Verisi Taniticisi’na verilen “onaltili deger™i igerir.

2. Ikinci siitun (Veri elemani), Kayit Verisi Taniticist’nin esas aldig1 flave 1°deki veri elemanim belirtir
(capraz kodlama bazen gereklidir).

3. Ugiincii siitun (Tarif), karsilik gelen Kayit Verisi Taniticist adim belirtir.

4. Dordiincii siitun (Animsatict), Kayit Verisi Taniticisi’nin animsaticisini belirtir.

Cizelge 28 — Kay1t Verisi Taniticis1 degerlerinin tarifi

Onaltih Veri elemam (ilaf:}él;(\l/s::gg?gzﬂicﬁ;;ﬁ de) Animsatici
FI0B O Anki Tarih Saat Saat Tarih RDI_TD
F912 Yiiksek Coziiniirlitk Kilometre Sayact Degeri | Yiiksek Coziiniirlik Toplam Arag Mesafesi | RDI_HRTVD
F918 K-Kayit Cihaz1 Sabiti K-Carpan RDI_KF
F91C L-Lastik Cevresi L-Carpani Lastik Cevresi RDI_LF
F91D W-Arag Karakteristik Sabiti W-Arag Karakteristik Carpani RDI_WVCF
F921 Lastik Ebati Lastik Ebat1 RDI_TS
F922 Sonraki Kalibrasyon Tarihi Sonraki Kalibrasyon Tarihi RDI_NCD
F92C Izin Verilen Hiz Izin Verilen Hiz RDI_SA
F92D Arag Tescil Ulkesi Tescil Eden Taraf Ulke RDI_RMS
F97E Arag Tescil Numarasi Arag Tescil Numarasi RDI_VRN
F190 Arag¢ Tanitim Numarasi VIN RDI_VIN

CPR_054: Veri Kaydi (DREC ) parametresi, Kayit Verisi Taniticisi tarafindan kullaniciya (test kiti) tanitilan
veri kaydr degerini saglamak amaciyla TamticiileVeriOkuma olumlu cevap mesaji tarafindan kullamilir. Veri
bigimleri flave 8 Boliim 8’de belirtilmistir. VU’ya 6zel girdi, dahili veri ve ¢ikt1 verisini iceren ilave kullanici
istegine bagli Veri Kayd: degerleri uygulanabilir, ancak bu dokiimanda tarif edilmemistir.
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6.2. Tamiticx ile Veri Yazma hizmeti
6.2.1. Mesaj tarifi

CPR_056: Tamitic1 ile Veri Yazma hizmeti bir dagitictya veri kaydi degerleri yazmak amaciyla kullanici
tarafindan kullanilir. Veri, bir Kayit Verisi Taniticist ile tanitihr. Bu hizmeti gerceklestirirken dagitict
kosullarinin yerine getirilmesi, VU imalat¢isinin sorumlulugundadir. Cizelge 28’de listelenen parametreleri
giincellemek icin VU KALIBRASYON modunda olmalidur.

6.2.2. Mesaj bicimi

CPR_057: Tanitic1 Ile Veri Yazma énciilleri i¢in mesaj bicimleri asagidaki cizelgelerde detaylandirilmstir.

Cizelge 29 — Tanitici Ile Veri Yazma talebi mesaji

Bayt # Parametre ad1 Onaltih deger Animsatici
#1 Big¢im bayti1 — fiziksel atif 80 FMT
#2 Hedef atif bayti EE TGT
#3 Kaynak atif bayti tt SRC
#4 Ilave uzunluk bayti m+3 LEN
#5 Tanitici ile Veri Yazma talebi hizmet ID’si 2E WDBI
#6ve#7 |Kayit Verisi Taniticisi = (Cizelge 28’den bir deger) | XXXX RDI_...
#8ila Veri Kaydi() = (veri#1 XX DREC_DATA1
#met veri # m) XX DREC_DATAm
#8 Denetim toplami 00-FF CS

Cizelge 30 — Tanitic1 ile Veri Yazma olumlu cevap mesaji

Bayt # Parametre ad1 Onaltih deger | Amimsatici
#1 Bicim bayti — fiziksel atif 80 FMT
#2 Hedef atif bayti tt TGT
#3 Kaynak atif bayti EE SRC
#4 Ilave uzunluk bayt: 03 LEN
#5 Tamtici ile Veri Yazma Olumlu Cevap Hizmet ID’si 6E WDBIPR
#6ila | Kayit Verisi Taniticis1 = (Cizelge 29’un bayt # 6 ve bayt — RDI
#7 # 7’sindeki ile aymi deger) =
#m+7 | Denetim toplami 00-FF CS

Cizelge 31 — Tanitic1 {le Veri Yazma olumsuz cevap mesajt

Bayt # Parametre ad1 Onaltih deger | Amimsatici

#1 Bicim bayti — fiziksel atif 80 FMT

#2 Hedef atif bayti tt TGT

#3 Kaynak atif bayti EE SRC

#4 Ilave uzunluk bayt: 03 LEN

#5 Olumsuz Cevap Hizmet ID’si 7F NR

#6 Tanitic1 Ile Veri Yazma Talebi hizmet ID’si | 2E WDBI

#7 Cevap Kodu =  [Talep Aralik Dis1 31 RC_ROOR
Yanlis Mesaj Uzunlugu 13 RC_IML
Kosullar Dogru Degil] 22 RC_CNC

#8 Denetim toplami 00-FF CS

6.2.3. Parametre tarifi

Kayit Verisi Taniticisi parametresi (RDI ) Cizelge 28°de tarif edilmistir.
Veri Kaydi (DREC ) parametresi, Kayit Verisi Taniticis1 tarafindan dagiticiya (VU) tanitilan veri kaydi
degerini saglamak amaciyla Tanitic1 Tle Veri Yazma talep mesaj1 tarafindan kullanilir.
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BOLUM 7. TEST DARBELERININ KONTROLU — GiRDi/CIKTI KONTROLU FONKSiYONEL
UNITESI

Sunulan hizmetler asagidaki ¢izelgede detaylandirilmistir.

Cizelge 32 - Girdi/Cikt1 Kontrolii fonksiyonel initesi hizmetleri

Tarifi
Kullanici, dagiticiya 6zel bir girdi/cikt1 kontrolii talep eder.

Hizmet adh
Tanitic1 Ile Girdi Cikt: Kontrolii

7.1. Tamtici ile Girdi Cikt1 Kontrolii hizmeti
7.1.1. Mesaj tarifi

On baglanti iizerinden, test darbelerinin, uygun bir test kiti kullanilarak kontrol edilmesi veya izlenmesine
miisaade eden bir baglant1 elemani vardir.

CPR _058: Kalibrasyon Girdi/Cikt1 sinyal hatti, hat igin gerekli girdi veya ¢ikt1 fonksiyonunu se¢gmek amaciyla
Tanttic1 ile Girdi Cikt1 Kontrolii hizmeti kullanilarak K-hatti komutu ile sekillendirilebilir. Hattin sunulan
konumlar1 asagida belirtilmistir:

1. Calismiyor.

2. Hareket sensorii hiz sinyalinin yerine bir hiz sinyali (test sinyali) girmek icin kalibrasyon Girdi/Cikt1
sinyal hatt1 kullaniliyorsa, Hiz Sinyali Girdisi.

3. Hareket sensoriiniin hiz sinyali ¢ikarmak icin kalibrasyon Girdi/Cikt1 sinyal hatti kullaniliyorsa, Gergek
Zaman Hiz Sinyali Cikt1 Sensori

4. UTC saat sinyali ¢ikarmak i¢in kalibrasyon Girdi/Cikt1 sinyal hatt1 kullaniliyorsa, RTC Ciktisi.

CPR _059: Arac¢ {nitesi, hattin konumunu sekillendirmek i¢in bir ayarlama oturumuna girmis ve
KALIBRASYON modunda olmalidir. Ayarlama oturumunun veya KALIBRASYON modunun ¢ikisinda arag
linitesi, kalibrasyon Girdi/Cikt1 sinyal hattinin “calismiyor” (varsayilan) konumuna geri gelmis olmasini
saglamalidir.

CPR_060: Kalibrasyon Girdi/Cikt1 sinyal hatti girdi konumuna ayarlanmigken VU’nun ger¢ek zaman sinyal
girdi hattinda hiz darbeleri alintyorsa, kalibrasyon Girdi/Cikt1 sinyal hatti ¢ikti konumuna ayarlanmali veya
calismiyor konumuna geri getirilmelidir.

CPR_061: Dizi asagidaki gibi olmalidir:

1. Iletisimi Baslat hizmeti ile iletisimleri olustur.

2. Teshis Oturumu Baslat hizmeti ile bir ayarlama oturumuna gir ve KALIBRASYON calistirma modunda
kal (bu iki islemin sirast dnemli degildir).

3. Tanitic1 le Girdi Cikt: Kontrolii hizmeti ile ¢ikt: konumunu degistir.
7.1.2. Mesaj bigimi

CPR _062: Tanitict
detaylandirilmugtir.

Ile Girdi Cikti Kontrolii onciilleri icin mesaj bigimleri asagidaki ¢izelgelerde

Cizelge 33 — Tanitic1 {le Girdi Cikt: Kontrolii talebi mesajt

Bayt # Parametre ad1 Onaltil deger | Ammsatici
#1 Bi¢im bayt1 — fiziksel atif 80 FMT
#2 Hedef atif bayt EE TGT
#3 Kaynak atif bayti tt SRC
#4 Ilave uzunluk bayt: XX LEN
#5 Tanitic1 Ile Girdi Cikt1 Kontrolii talebi hizmet ID’si 2F I0CBI
#6 ve#7 | Girdi Cikt1 Taniticis1 = (KalibrasyonGirdiCikt1) F960 I01_CIO
Kontrol Opsiyonu Kaydi = ( COR
# 8 veya Girdi Cikt1 Kontrol Parametresi — - | OCP_I“
#8ila Cizelge 36’dan bir deger -
#9 Kontrol Konumu Cizelge 38’den X CcS
bir deger (asagidaki nota bakiniz) -
z 1% VY2 | Denetim toplam 00-FF CS
Not: Kontrol Konumu parametresi sadece bazi durumlarda mevcuttur (Ilave 8 Kisim 7.1.3)
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Cizelge 34 — Tanitici ile Girdi Cikt1 Kontrolii olumlu cevap mesaji

Bayt # Parametre ad1 Onaltili deger | Ammsatici
#1 Bigim bayt1 — fiziksel atif 80 FMT
#2 Hedef atif bayti tt TGT
#3 Kaynak atif bayti EE SRC
#4 flave uzunluk bayti XX LEN
#5 Tanitici Ile Girdi Cikt: Kontrolii Olumlu Cevap Hizmet ID’si | 6F IOCBIPR
#6ve#7 Girdi Cikt1 Taniticis1 = (Kalibrasyon Girdi Cikt1) F960 101_CIO
Kontrol Konum Kaydi = (
#8 veya Gﬁrdi Cikt1 KontroI.Parametresi - CSR ...
48ila Cizelge 33 bayt # 8 1.16 ayni deger | XX I0CP_...
49 Kontrol Konumu (Cizelge 33 bayt
#9 ile ayn1 deger XX CS_..
(uygulanabiliyorsa)))
#9veya # 10 | Denetim toplami 00-FF CS
Cizelge 35 — Tamtici Ile Girdi Cikt1 Kontrolii olumsuz cevap mesaj1
Bayt # Parametre adi Onaltili deger | Animsaticl
#1 Bigim bayti1 — fiziksel atif 80 FMT
#2 Hedef atif bayti tt TGT
#3 Kaynak atif bayti EE SRC
#4 Ilave uzunluk bayti 03 LEN
#5 Olumsuz Cevap Hizmet ID’si TF NR
#6 Tanitic1 Ile Girdi Cikt1 Kontrolii Talebi hizmet ID’si | 2F I0CBI
#7 Cevap Kodu= [
Yanlis Mesaj Uzunlugu 13 RC_IML
Kosullar Dogru Degil 22 RC_CNC
Talep Aralik Dis1 31 RC_ROOR
Cihaz Kontrol Sinirlart Asildi] 7A RC_DCLE
#8 Denetim toplamu 00-FF CS
7.1.3. Parametre tarifi
CPR_064: Girdi Cikt: Kontrol Parametresi parametresi (IOCP_) asagidaki ¢izelgede tarif edilir.
Cizelge 36 — Girdi Cikt1 Kontrol Parametresi degerlerinin tarifi
Onaltilh Tarif Amimsatici
00 ECUya Déniis Kontrolii RCTECU
Bu deger, dagiticiya (VU), test kitinin kalibrasyon Girdi/Cikt1 sinyal
hatti {izerinde hig bir kontrolii kalmadigini gdstermelidir.
01 Varsayilana Getirme RTD
Bu deger, dagiticiya (VU), kalibrasyon Girdi/Ciktt sinyal hattinin
varsayilan degerine getirilmesinin talep edildigini gostermelidir.
03 Kisa Donem Ayarlama STA
Bu deger, dagiticiya (VU), kalibrasyon Girdi/Cikt1 sinyal hattinin
KontrolKonumu parametresinde var olan degere ayarlanmasinin
talep edildigini gostermelidir.

CPR_065: Kontrol Konumu parametresi sadece Girdi Cikti Kontrol Parametresi Kisa Donem Ayarlama
konumuna ayarlandiginda var olur ve asagidaki ¢izelgede tarif edilir.

Cizelge 37 — Kontrol Konumu degerlerinin tarifi

Mod Onaltih deger Tarif
Caligmiyor |00 Girdi/Cikt1 hatt1 ¢alismiyor (varsayilan konum)
Calisiyor |01 Kalibrasyon Girdi/Cikt1 hattin1 Hiz Sinyal Girdisi olarak ¢alistir
Caligtyor |02 Kalik.)'ra}.syon Girdi/Cikt1 hattim1 Ger¢ek Zaman Hiz Sinyali Cikti
Sensorii olarak ¢alistir
Calisiyor |03 Kalibrasyon Girdi/Cikt1 hattint RTC Ciktis1 olarak ¢aligtir
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BOLUM 8. VERiI KAYDI BiCIMLERI
Bu bdliim asagidakileri detaylandirir:
1. Arag Unitesinden test kitine aktarilan parametrelerin araliklarina uygulanmasi gereken genel kurallar.

2. 1lave 8 Boliim 6°da tarif edilen Veri Aktarim Hizmetleri araciligiyla aktarilan veri igin kullanilmasi
gereken bicimler.

CPR_067: Tanimlanan biitiin parametreler VU tarafindan desteklenmelidir.
CPR_068: Bir talep mesajina cevap olarak VU tarafindan test kitine aktarilan veri, dlgiilen ile ayni tipte
olmalidir (yani VU tarafindan 6l¢iilen veya izlenen sekliyle talep edilen parametrenin gegerli degeri).

8.1. Aktarilan parametre araliklar

CPR_0609: Cizelge 38 aktarilan bir parametrenin gegerliligini belirlemek i¢in kullanilan araliklar: tarif eder.
CPR_070: “Hata gostergesi” araligindaki degerler, arag {initesine, gecerli bir parametrenin, takograf cihazindaki
baz1 hata tipleri yiiziinden gegerli durumda hazir bulunmadigint géstermesi igin bir arag sunar.

CPR 071: “Ulasilabilir degil” araligindaki degerler, ara¢ iinitesine, bu modiilde hazir bulunmayan veya
desteklenmeyen bir parametre iceren bir mesaj1 aktarmasi i¢in bir ara¢ sunar. “Talep edilmiyor” araligindaki
degerler, bir cihaza, bir komut mesaji aktarmasi ve takograf cihazindan hi¢ bir cevap beklenmeyen
parametrelerin tanitilmasi i¢in bir ara¢ sunar.

CPR _072: Bir aksam arizasi, bir parametre i¢in gegerli verinin aktarimini dnlerse, Cizelge 38’de tarif edildigi
sekliyle hata gostergesi, o parametrenin verisinin yerine kullanilmalidir. Ancak, 6l¢iilen veya hesaplanan veri,
gecerli ve zaten tarif edilen parametre araligini agan bir deger olusturuyorsa, hata gostergesi kullanilmamalidir.
Veri, uygun asgari veya azami parametre degeri kullanilarak aktariimalidir.

Cizelge 38 — Veri Kaydi araliklar

1 Bayt 2 Bayt 4 Bayt
Aralik Adi (onaltilh ()l/eger) (onaltilh ()l/eger) (onaltih c)l/eger) ASCII
Gegerli sinyal 00 ila FA 0000 ila FAFF | 00000000 ila FAFFFFFF |1 ila 254
Parametreye 0zel gosterge FB FBO0O0 ila FBFF | FB00000O ila FBFFFFFF |yok
Sonraki gosterge bitleri i¢in ayrilmug aralik | FC ila FD FCO00 ila FDFF | FC000000 ila FDFFFFFF |yok
Hata gdstergesi FE FEOQO ila FEFF | FEO00000 ila FEFFFFFF |0
Ulagilabilir degil veya talep edilmiyor FF FFO00 ila FFFF | FF000000 ila FFFFFFFF | FF

CPR_073: ASCII ile kodlanmis parametreler i¢in, “*” ASCII karakteri sinirlayici olarak ayrilmistir.

8.2. Veri Kaydi bicimleri

Asagidaki Cizelge 39 ila gizelge 42, Tanitici ile Veri Okuma ve Tamtict ile Veri Yazma Hizmetleri ile
kullanilmasi gereken bicimleri detaylandirir.
CPR_074: Cizelge 39, Kayit Verisi Taniticisi ile tanitilan her bir parametre i¢in uzunluk, ¢6ziiniirlik ve ¢caligma

aralif1 saglar.

Cizelge 39 — Veri Kaydi bigimi

Parametre Ad1

Veri uzunlugu (bayt)

Coziiniirliik |

Calisma arahg

Saat Tarih 8

Cizelge 40°daki detaylara bakiniz

Yiiksek Coziiniirlitk Toplam

5 m/bit kazanim,

Arag Mesafesi 4 0 kaydirma 0 ila+ 21055406 km
0,001 darbe/m/bit kazanim, .
K-Carpani 2 0 kaydirma 0 ila 64.255 darbe/m
-3 .
L-Carpam Lastik Cevresi 2 0,125 107 /bit kazanim, 0ila8.031m

0 kaydirma

W-Arag¢ Karakteristik Carpam1 |2

0,001 darbe/m/bit kazanim,

0 ila 64.255 darbe/m

0 kaydirma

Lastik Ebat1 15 ASCII ASCII

Sonraki Kalibrasyon Tarihi 3 Cizelge 41°deki detaylara bakiniz

izin Verilen Hiz 2 1/256 kn/hbit kazanim, 1 1, 250 996 km/h
0 kaydirma

Tescil Eden Taraf Ulke 3 ASCII ASCII

Arag Tescil Numarasi 14 Cizelge 42°deki detaylara bakiniz

VIN 17 ASCII | ASCII

CPR_075: Cizelge 40, Saat Tarih parametresinin farkli baytlari i¢in bigimleri detaylandirir.
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Cizelge 40 — Arag Tescil Numarasi i¢in detayh bi¢im (Kayit Verisi Taniticis1 deger # FO0B)

Bayt Parametre Adi Coziiniirliik Calisma aralhig:
. 0.25 s/bit kazanim, .
1 Saniyeler 0's kaydirma 0ila59.75s
2 Dakikalar ! m?“’b‘t kazamm, 0 ila 59 min
0 min kaydirma
1 h/bit kazanim, .
3 Saatler 0 h kaydirma 0ila23h
1 ay/bit kazanim, .
4 Ay 0 ay kaydirma lilai12 ay
.. 0.25 giin/bit kazanim, 0 giin kaydirma . ..
S Giin (Cizelge 41’in altindaki nota bakiniz) 0.25ila 31.75 giin
1 y1l/bit kazanim, + 1985 yil kaydirma .
6 il (Cizelge 41’in altindaki nota bakiniz) 1985 ila 2235 yil
7 Yerel Dakika Kaydirmasi 1 min/bit kazanim, - 59 ila + 59 dakika

- 125 min kaydirma

Yerel Saat Kaydirmasi

1 h/bit kazanim,
- 125 h kaydirma

-23ila + 23 saat

CPR 076: Cizelge 41, SonrakiKalibrasyonTarihi parametresinin farkli baytlar1 igin bigimleri detaylandirir.

Cizelge 41 — Arag Tescil Numarasi i¢in detayli bigim (Kayit Verisi Taniticist deger # F922)

Bayt | Parametre Adi Coziiniirliik Calisma arahigi
1 Ay 1 ay/bit kazanim,0 ay kaydirma lilal2 ay

2 Giin 0.25 giin/bit kazanim, 0 giin kaydirma (asagidaki nota bakiniz) |0.25 ila 31.75 giin
3 Yil 1 y1l/bit kazanim, + 1985 yil kaydirma (asagidaki nota bakiniz) | 1985 ila 2235 yil

“Glin” parametresinin kullanimi1 hakkinda not:

1 Tarih i¢in 0 degeri deger yok anlamindadir. 1, 2, 3 ve 4 degerleri ayin ilk giiniinii tanitmak i¢in kullanilir, 5,
6, 7 ve 8 degerleri ayin ikinci giiniinii tanitmak i¢in kullanilir, v.s.

2 Bu parametre yukaridaki “saat” parametresini etkilemez veya degistirmez.

“Y1l” parametresinin kullanimi hakkinda not:

Y1l i¢in 0 degeri 1985 yilini tanitir, 1 degeri 1986 yilini tanitir, v.s.

CPR_078: Cizelge 42, Arag Tescil Numarasi parametresinin farkli baytlar1 i¢in bigimleri detaylandirir.

Cizelge 42 — Arag Tescil Numarasi i¢in detayl bigim (Kayit Verisi Taniticis1 deger # F97E)

Bayt Parametre Adi Coziiniirliik | Calisma arahg
1 Kod Sayfasi (ilave 1°de tarif edildigi sekliyle) ASCII 01 ila 0A
2ila 14 |Arac Tescil Numarasi (flave 1°de tarif edildigi sekliyle) | ASCII ASCII
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ILAVE 9
TiP ONAYI — ASGARI iISTENEN TESTLERIN LiSTESI

BOLUM 1. GIRIS
1.1. Tip onay1
Bir takograf cihazinin (veya aksaminin) veya bir takograf kartinin AT tip onay1 asagidaki temellere dayanir:

1. Bu EK’in Ilave 10’una tam olarak uygun olan bir giivenlik hedefine kars1, bir ITSEC kurulusu tarafindan
yapilan, bir giivenlik belgelendirmesi,

2. Bir taraf iilke yetkilisi tarafindan gergeklestirilen ve teste tabil tutulan parcanin, gerceklestirdigi
fonkiyonlar, 6lgme kesinligi ve ¢evresel karakteristikler bakimindan bu Ek’in gerekliliklerini yerine
getirdigini belgeleyen, bir fonksiyonellik belgelendirmesi,

3. Yetkili kurulus tarafindan yapilan ve takograf cihazinin (veya takograf kartinin) gerekli takograf karti
(veya takograf cihazi) ornekleri ile birlikte calistirilabilirligini belgeleyen bir birlikte g¢alistirilabilirlik
belgelendirmesi (Ek 1B Boliim 8).

Bu ilave, fonksiyonellik testleri sirasinda, asgari olarak, bir taraf iilke kurulusu tarafindan hangi testlerin
yapilmast gerektigini ve birlikte calistirilabilirlik testleri sirasinda, asgari olarak, bir yetkili kurulus tarafindan
hangi testlerin yapilmasi gerektigini belirler. Testleri gergeklestirmek icin izlenecek yontemler veya testlerin
tipi daha fazla agiklanmamustir.

Bu Ilave, giivenlik belgelendirmesinin nasil yapilacagini kapsamamaktadir. Giivenlik degerlendirme ve
belgelendirme islemleri sirasinda tip onayi i¢in bazi testlerin yapilmasi istenirse, bu testlerin yeniden
yapilmasina gerek yoktur. Bu durumda, bu giivenlik testlerin sadece sonuglari muayene edilmelidir. Bilgi igin,
giivenlik belgelendirmesi sirasinda teste tabii tutulmasi beklenen (veya yapilmasi gereken testlerle yakin iliskili
olan) gereklilikler, bu flavede bir “*” isareti ile isaretlenmistir.

Bu ilave, takograf cihazinin birer aksami olarak, hareket sensoriiniin ve arag initesinin tip onaylarini ayr1 ayri
ele alir. Her bir hareket sensorii 6rnegi ile her bir arag {initesi O6rneginin birlikte ¢alistirilabilirligi gerekli
degildir, dolayisiyla bir hareket sensoriiniin tip onay1 sadece bir arag linitesinin tip onayinin bilesimi olarak veya

bir arag {initesinin tip onayi1 sadece bir hareket sensoriiniin tip onaymin bilesimi olarak verilir.

1.2. Kaynakcalar

Bu Ilavede asagidaki kaynakcalar kullamlir:

IEC 68-2-1
IEC 68-2-2
IEC 68-2-6
IEC 68-2-14
IEC 68-2-27
IEC 68-2-30
IEC 68-2-35

IEC 529
IEC 61000-4-2

ISO 7637-1

ISO 7637-2

ISO 7637-3

ISO/IEC 7816-1

ISO/IEC 7816-2

ISO/IEC 7816-3

ISO/IEC 10373

Cevresel test — Kisim 2: Testler —Testler A: Soguk. 1990 + Degisiklik 2: 1994

Cevresel test — Kisim 2: Testler —Testler B: Kuru sicak. 1974 + Degisiklik 2: 1994

Temel g¢evresel test yontemleri—Test yontemleri —Test Fc ve kilavuzu: Titresim (siniizoidal). 6.
basim: 1985.

Temel gevresel test yontemleri —Test yontemleri —Test N: Sicakliktaki degisim. Degisiklik 1: 1986.
Temel gevresel test yontemleri —Test yontemleri —Test Ea ve kilavuzu: Sarsinti. Basim 3: 1987.
Temel cevresel test yontemleri —Test yontemleri —Test Db ve kilavuzu: Nemli sicaklik, ¢evrimli
(12 + 12 — saatlik ¢evrim). Degisiklik 1: 1985.

Temel cevresel test yontemleri —Test yontemleri —Test Fda: Genis Bantli Rasgele Titresim —
Yeniden Uretilebilirligi Yiiksek. Degisiklik 1: 1983.

Mahfazalar tarafindan saglanan korumanin derecesi (IP kodu). Basim 2: 1989.

Elektromanyetik uyumluluk (EMC) —Test ve 6lgme teknikleri — Elektrostatik tahliye bagisiklik
testi: 1995/Degisiklik 1: 1998.

Karayolu Araglar1 — letim ve baglant1 yoluyla elektrikli miidahale — Béliim 1: Besleme gerilimi
anma 12 V olan yolcu arabalar1 ve hafif ticari araglar — Sadece gerilim hatlar1 boyunca olusan
elektrikli gecici iletim. Basim 2: 1990.

Karayolu Araglar1 — fletim ve baglant1 yoluyla elektrikli miidahale — Béliim 2: Besleme gerilimi
anma 24 V olan ticari araglar — Sadece gerilim hatlar1 boyunca olusan gegici elektrik iletimi. Tlk
Basim: 1990.

Karayolu Araglar1 — fletim ve baglanti yoluyla elektrikli miidahale — Boliim 3: 12 V veya 24 V
besleme gerilimi olan araglar — Gerilim hatlar1 haricindeki diger hatlar boyunca olusan toplayici ve
indiikleyici baglant1 yoluyla gegici elektrik aktarimi. ilk Basim : 1995 + Diizeltme 1:1995

Tamtim Kartlar1 — Temasl entegre (entegreler) Kartlar1 - Boliim 1: Fiziksel Karakteristikler. flk
Basim: 1998.

Bilgi Teknolojisi — Tanitim Kartlari — Temasli entegre (entegreler) Kartlari - Boliim 2: Temaslarin
Ebad1 ve Yerlesimi: Tlk Basim: 1999.

Bilgi Teknolojisi - Tamtim Kartlar1 — Temash entegre (entegreler) Kartlar1 - B6liim 3: Elektronik
Sinyaller ve Aktarim Protokolleri: Basim 2: 1997.

Tanitim Kartlar1 —Test yontemleri: Ik Basim: 1993.
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BOLUM 2. ARAC UNITESi FONKSiYONELLIK TESTLERI

No Test | Tarif | lgili gereklilikler

1 Idari Muayene

1.1 | Dokiimantasyon Dokiimantasyonun dogrulugu

1.2 | Imalatci testi sonuglar1 | Biitiinlestirme sirasinda yapilan imalatc1 testlerinin | 070, 071, 073

sonuglar1. Basili gosterimler

2 Gorsel muayene

2.1 | Dokiimantasyona uygunluk

2.2 Tanitim / igaretlemeler 168, 169

2.3 | Malzemeler 163ila 167

2.4 | Damgalama 251

2.5 | Harici arayiizler

3 Fonksiyonellik testleri

3.1 Saglanan fonksiyonlar 002, 004, 244

3.2 Caligtirma modlar1 006*, 007*, 008*, 009%*,
106, 107

3.3 Fonksiyonlar ve veri erisim haklar 010*, 011*, 240, 246,
247

3.4 Kartlarin takilmasi ve ¢ikarilmasini izleme 013, 014, 015*, 016%*,
106

3.5 | Hiz ve mesafe 6lgme 017 ila 026

3.6 | Zaman 6lgme (20 °C’de yapilan test) 027 ila 032

3.7 Siiriicii faaliyetlerini izleme 033 ila 043, 106

3.8 Siirtis durumunu izleme 044, 045, 106

3.9 | Manuel girigler 046 ila 050b

3.10 | Sirket kilitleri yonetimi 051 ila 055

3.11 | Kumanda faaliyetlerini izleme 056, 057

3.12 | Olaylarin ve/veya hatalarin tespiti 059 ila 069, 106

3.13 | Cihaz tanitim verisi 075*, 076*, 079

3.14 | Strici kart1 takma ve gikarma verisi 081* ila 083*

3.15 | Siiriicii faaliyet verisi 084* ila 086*

3.16 | Yerlerin verisi 087* ila 089*

3.17 | kilometre sayaci verisi 090* ila 092*

3.18 | Detayl hiz verisi 093*

3.19 | Olaylar verisi 094*, 095

3.20 | Hatalar verisi 096*

3.21 | Kalibrasyon verisi 097*, 098*

3.22 | Zaman ayarlama verisi 100*, 101*

3.23 | Kontrol faaliyeti verisi 102*, 103*

3.24 | Sirket kilitleri verisi 104*

3.25 |Indirme faaliyeti verisi 105*

3.26 | Ozel kosullar verisi 105a*, 105b*

3.27 | Takograf kartlarina kaydetme ve hafizaya alma 108, 109*, 109a*, 110%*,
111,112

3.28 | Goruntiileme 072, 106, 113 ila 128,
PIC_001, DIS_001

3.29 | Yazdirma 072, 106, 129 ila 138,
PIC_001, PRT_001 ila
PRT 012

3.30 |Ikaz 106, 139 ila 148,
PIC 001

3.31 | Harici ortama veri indirme 072, 106, 149 ila 151

3.32 |1lave harici cihazlara veri gonderme 152, 153

3.33 | Kalibrasyon 154*, 155*, 156*, 245

3.34 | Zaman ayarlama 157*, 158*

3.35 |ilave fonksiyonlarm girisim yapmamasi 003, 269

4 Cevresel testler

4.1 | Sicaklik Asagidaki testlerle fonksiyonelligi dogrula: 159

- 72 saatlik bir test siiresi boyunca diisiik sicaklikta (-
20°C), 1 saat cahigtirarak, 1 saat calistirmayarak
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No

Test

Tarif

ilgili gereklilikler

yapilan IEC 68-2-1"deki Ad testi.

- 72 saatlik bir test siiresi boyunca yiiksek sicaklikta
(+ 70°C), 1 saat calistirarak, 1 saat galistirmayarak
yapilan IEC 68-2-1"deki Bd testi.

Sicaklik ¢evrimi. Arag {initesinin ¢evresel sicakliktaki
ani degisikliklere dayanabilecegini, 20 c¢evrimde
yapilan IEC 68-2-14’deki Na testi ile dogrula. Bu
cevrimlerin her biri, sicakligim diisiik sicaklik (-20°C)
ila yiiksek sicaklik (+70°C) arasmnda degismesi ve
hem diisiik sicaklikta hem de yiiksek sicaklikta 2 saat
beklenmesinden olusur.

Disiik sicaklikta, yiiksek sicaklikta ve sicaklik

¢evrimlerinde, (bu ¢izelgenin bdlim 3’linde tarif

edilen testler arasindan) azaltilmis bir set test
yapilabilir.

4.2

Nem

Ara¢ {initesinin ¢evrimli neme (sicaklik testi)
dayanabilecegini, 24 saatlik alt1 cevrimde yapilan [EC
68-2-30’daki Db testi ile dogrula. Bu ¢evrimlerin her
birinde sicaklik + 25°C ila + 55°C arasinda degisir ve
nispi nem 25°C’de % 97, 55°C°de % 93’tiir.

160

4.3

Titresim

1 Siniizoidal titregimler:
Ara¢  Unitesinin, asagidaki karakteristiklerle,
siniizoidal titresime dayanabilecegini dogrula:
- 5ila 11 Hz arasinda sabit yer degistirme: tepe
noktast: 10 mm.
- 11 ila 300 Hz arasinda sabit ivme: 5g.
Bu gereklilik, asgari 3 X 12 saatlik test siiresi
(dingil basina 12 saat) boyunca yapilan IEC 68-2-
6’daki Fc testi ile dogrulanir.
2 Rasgele titregim:
Arag iinitesinin, asagidaki karakteristiklerle, rasgele
titregsime dayanabilecegini dogrula:
- frekans 5 — 150 Hz, seviye 0,02 g*/Hz.
Bu gereklilik, asgari 3 X 12 saatlik test siiresi
(dingil bagina 12 saat) boyunca, 1 saat galistirarak,
1 saat galistirmaksizin yapilan IEC 68-2-35’deki
Ffda testi ile dogrulanir.
Yukarida tarif edilen iki test , kullanilan cihaz tipinin
iki ayr1 numunesi tizerinde yapilir.

163

4.4

yabanci
kars1

Su ve
maddelere
koruma

Bir araca calisabilecegi sartlarda monte edildiginde,
arag linitesi koruma endeksinin, IEC 529°a gore, en az
IP 40 oldugunu dogrula.

164, 165

45

Asirt gerilim korumast

Ara¢  lnitesinin  asagidaki
dayanabilecegini dogrula:

- 24 V’lik versiyonlar: +40°C’de 1 saat boyunca 34 V.
- 12 V’lik versiyonlar: +40°C’de 1 saat boyunca 17 V.

gic  kaynaklarina

161

4.6

Ters kutup korumast

Arag initesinin, kendi gii¢ kaynaginin kutuplarmin
tersine cevrilmesine dayanabilecegini dogrula.

161

4.7

Kisa devre korumasi

Gelen ve gonderilen sinyallerin, gii¢ kaynagi kisa
devrelerine ve topraklamaya karst korundugunu
dogrula.

161

EMC testleri

Yayilan emisyonlar ve
hassaslik

95/54/AT sayil1 Yonetmelige uygunluk

162

5.2

Elektrostatik tahliye

IEC 61000-4-2ye uygunluk, + 2 kV (seviye 1)

162

53

Gii¢ kaynagina iletilen
gecici hassaslik

24 V’lik versiyonlar i¢in: ISO 7637-2’ye uygunluk:

- Darbe l1a: Vs =-100 V, Ri =10 ohm.

- Darbe 2: Vs =+ 100 V, Ri = 10 ohm.

- Darbe 3a: Vs =- 100 V, Ri =50 ohm.

- Darbe 3b: Vs =+ 100 V, Ri =50 ohm.

- Darbe 4:Vs=-16V,Va=-12V, t6 = 100 ms.

- Darbe 5: Vs =+ 120 V, Ri = 2,2 ohm, td = 250 ms.

162
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No Test Tarif ilgili gereklilikler
12 V’lik versiyonlar i¢in: ISO 7637-1’¢ uygunluk:
- Darbe 1a: Vs =-100 V, Ri = 10 ohm.
- Darbe 2: Vs =+ 100 V, Ri = 10 ohm.
- Darbe 3a: Vs = - 100 V, Ri = 50 ohm.
- Darbe 3b: Vs =+ 100 V, Ri =50 ohm.
- Darbe4:Vs=-6V,Va=-5V, 6 =15 ms.
- Darbe 5: Vs =+ 65V, Ri = 3 ohm, td = 100 ms.
Darbe 5, test sirasinda, sadece, yiik bosaltmaya kars1
harici ortak koruma uygulanmayan araglara monte
edilmek iizere tasarlanmigs ara¢ {initeleri igin
kullanilir.
BOLUM 3. HAREKET SENSORU FONKSIYONELLIiK TESTLERI
No Test | Tarif | ilgili gereklilikler
1 Idari Muayene
1.1 | Dokiimantasyon | Dokiimantasyonun dogrulugu |
2 Gorsel muayene
2.1 | Dokiimantasyona uygunluk
2.2 | Tamitim / isaretlemeler 169, 170
2.3 | Malzemeler 163ila 167
2.4 | Damgalama 251
3 Fonksiyonellik Testleri
3.1 | Sensor tanitim verisi 077*
3.2 | Hareket sensorii — arag iinitesi eglemesi 099*, 155
3.3 | Hareket tespiti
Hareket 6lgme kesinligi 022 ila 026
4 Cevresel testler
4.1 | Calistirma sicaklign | Fonksiyonelligi, [-40°C; +135°C] sicaklik araliginda, asagidaki | 159
testlerle , (Test No: 3.3’de tarif edildigi sekliyle) dogrula:
- 96 saatlik bir test siiresi boyunca, en diigiik sicaklikta, Tomin,
IEC 68-2-1"deki Ad testi,
- 96 saatlik bir test siiresi boyunca, en yiiksek sicaklikta, Tomax,
IEC 68-2-2"deki Bd testi,
4.2 | Sicaklik ¢evrimleri | Fonksiyonelligi, 20 ¢evrimde yapilan IEC 68-2-14’deki Na testi | 159
ile (Test No: 3.3’de tarif edildigi sekliyle) dogrula. Bu
gevrimlerin her birinde sicaklik diisiik sicaklik (-40°C) ila yiiksek
sicaklik (+135°C) arasinda degisir ve hem diisiik sicaklikta hem
de yiiksek sicaklikta 2 saat beklenir.
Disiik sicaklikta, yiiksek sicaklikta ve sicaklik g¢evrimlerinde,
(Test 3.3’te tarif edilen testler arasindan) azaltilmig bir set test
yapilabilir.
4.3 | Nem ¢evrimleri Fonksiyonelligi, altt 24 saatlik ¢evrimlerde yapilan IEC 68-2-| 160
30°daki Db testi ile (Test No: 3.3’de tarif edildigi sekliyle)
dogrula. Bu gevrimlerin her birinde, sicaklik + 25°C ila + 55°C
arasinda degisir ve nispi nem 25°C’de % 97, 55°C’de % 93 tiir.
4.4 | Titresim Fonksiyonelligi, 100 frekans ¢evrimi test siiresi boyunca yapilan | 163
IEC 68-2-6’daki Fc testi ile fonksiyonelligini (Test No: 3.3’de
tarif edildigi sekliyle) dogrula.
- 10 ila 57 Hz arasinda sabit yer degistirme: tepe noktasi: 1,5
mm.
- 57 ila 500 Hz arasinda sabit ivme: 20g.
4.5 | Mekanik sarsint1 Fonksiyonelligi, 3 dik dingilin her iki yoniinde 3 sarsint1 | 163
uygulanarak yapilan IEC 68-2-27°deki Ea testi ile (Test- No:
3.3’de tarif edildigi sekliyle) dogrula.
46 [Su ve yabanci | Bir araca caligabilecegi sartlarda monte edildiginde, hareket | 165
maddelere kars1 | sensorii koruma endeksinin, IEC 529’ a gore, en az IP 64
koruma oldugunu dogrula.
4.7 | Ters kutup korumas: | Hareket sensoriiniin, kendi gilic kaynagimin kutuplarinin tersine | 161
cevrilmesine dayanabilecegini dogrula.
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No Test Tarif ilgili gereklilikler
4.8 |Kisa devre korumasi | Gelen ve gonderilen sinyallerin, gii¢ kaynagi kisa devrelerine ve | 161
topraklamaya kars1 korundugunu dogrula.
5 EMC testleri
5.1 |Yayilan emisyonlar | 95/54/AT sayili1 Yonetmelige uygunlugu dogrula 162
ve hassaslik
5.2 | Elektrostatik tahliye | IEC 61000-4-2’ye uygunluk, + 2 KV (seviye 1) 162
5.3 | Gig kaynagina | ISO 7637-3’e uygunluk, (seviye III) 162
iletilen gegici
hassaslik
BOLUM 4. TAKOGRAF KARTLARI FONKSIYONELLIK TESTLERI
No Test | Tarif | ilgili gereklilikler
1 | lidari Muayene
1.1 | Dokiimantasyon | Dokiimantasyonun dogrulugu |
2 Gorsel muayene
2.1 Koruma ile ilgili biitiin 6zelliklerin ve gorsel verinin dogru bir | 171 ila 181
sekilde  kartin  iizerine yazdirildigindan ve  bunlarin
uygunlugundan emin ol
3 Fiziksel testler
3.1 Kartin ebadini ve temaslarin yerini kontrol et 184, ISO/IEC
7816-1, ISO/IEC
7816-2
4 Protokol testleri
4.1 ATR’nin uygunlugunu kontrol et. ISO/IEC  7816-3,
TCS 304, 307, 308
4.2 T = 0 protokoliiniin uygunlugunu kontrol et. ISO/IEC  7816-3,
TCS 302, 303, 305
4.3 T = 0 konumundan T = 1 konumuna ayarlayarak PTS|ISO/IEC  7816-3,
komutunun uygunlugunu kontrol et. TCS 309 ila 311
4.4 T = 1 protokoliiniin uygunlugunu kontrol et. ISO/IEC  7816-3,
TCS 303, 306
5 Kart yapist
5.1 Kartta olmasi zorunlu dosyalarin mevcudiyetini ve bunlara | TCS 312, TCS
erisim kosullarin1 kontrol ederek, karttaki dosya yapisinin [ 400*, 401, 402,
uygunlugunu dene. 403*, 404, 405*,
406, 407, 408*,
409, 410*%, 411,
412, 413*, 414,
415*, 416, 417,
418*, 419
6 Fonksiyonellik testleri
6.1 | Normal igleyis Her bir komutun izin verilen her bir kullanimini en az bir kere | TCS 313 ila TCS
dene (6rn: IKILIYI_GUNCELLE komutunu CLA = 00, CLA = | 379
‘0C’ ve farkli P1, P2, Lc parametreleri ile dene).
Islemlerin kartin iginde gergekten yapildigim kontrol et (6rn:
komutun uygulandigi dosyayi okuyarak).
6.2 Hata mesajini, her bir komut i¢in en az bir kere (flave 2’de tarif
edildigi sekilde) dene.
Biitiin jenerik hatalar1 (giivenlik belgelendirmesi sirasinda
kontrol edilen ‘6400’ biitiinliik hatalar1 hari¢) en az bir kere dene.
7 Cevresel testler
7.1 Kartlari, ISO/IEC 10373 standardina uygun bir sekilde tarif | 185 ila 188
edilen sinir sartlarda galistigindan emin ol ISO/IEC 7816-1
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BOLUM 5. BIRLIKTE CALISTIRILABILME TESTLERI

No Test Tarif

1 Karsilikli  orijinallik | Arag tnitesi ile takograf karti arasindaki orijinallik dogrulamasinin normal
dogrulamasi calistigini kontrol et.

2 Yazma / okuma testleri | Arag {initesi {izerinde tipik bir faaliyet senaryosu uygula. Senaryo, teste tabii

tutulan kartin tipine uyarlanmali ve miimkiin olan en fazla sayida EF’lerin
karta yazilmasini i¢cermelidir.

Biitiin ilgili kayitlarin diizgiin bir sekilde yapildigini, bir karta indirerek
dogrula.

Biitiin ilgili kayitlarin diizgiin bir sekilde okunabildigini, bir kart gilinliik
ciktisi ile dogrula.
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iLAVE 10
JENERIK GUVENLIK HEDEFLERIi

Bu ilave, hareket sensorii, arag iinitesi ve takograf kart1 giivenlik hedefleri i¢in istenen asgari icerigi belirler.
Karsihiginda giivenlik belgelendirmesi isteyecekleri giivenlik hedeflerini olusturmak amaciyla, imalatcilar,
mevcut tehditleri, amaglari, yontemsel araglar1 ve giivenlik arttirici fonksiyonlarin 6zelliklerini degistirmeden
veya iptal etmeden, gerektigi sekilde dokiimanlar1 hazirlamali ve tamamlamalidir.

HAREKET SENSORU JENERIK GUVENLIiK HEDEFi

BOLUM 1. GiRiS

Bu dokiiman, hareket sensoriiniin, karsi koyabilmesi gereken tehditlerin ve ulasmasi gereken giivenlik
amaclarmin birer tarifini icerir. Istenen giivenlik arttiric1 fonksiyonlar1 belirler. Mekanizmalarmin beyan edilen
asgari dayanimini ve gelistirme ve degerlendirme i¢in istenen giivence seviyesini belirtir.

Bu dokiimanda belirtilen gereklilikler, Ek IB’in ana metnindeki 6zelliklerdir. ifadedeki agiklik icin, Ek IB’in
ana metnindeki 6zellikler ile giivenlik hedeflerinin 6zellikleri arasinda bazen tekrar vardir. Giivenlik hedefi
gereklilikleri ile bu giivenlik hedefi gerekliliklerinde atifta bulunulan Ek IB’nin ana metnindeki gereklilikler
arasinda ifade farklilig1 olmas1 halinde Ek IB’nin ana metnindeki gereklilikler esas alinmalidir.

Giivenlik hedefleri tarafindan atifta bulunulmayan Ek IB’nin ana metnindeki gereklilikler giivenlik arttirict
fonksiyonlarin konusu degildir.

Gelistirme ve degerlendirme belgelerinin izlenebilirligi icin tehditlere, amaglara, yontemsel araglara ve giivenlik
arttiric1 fonksiyonlarin 6zelliklerine benzersiz birer etiket tahsis edilmistir.

BOLUM 2. KISALTMALAR, TARIFLER ve KAYNAKCALAR

2.1. Kisaltmalar
ROM  Salt okunur hafiza
SEF  Giivenlik arttirict fonksiyon
TBD  Tarif edilmek iizere

TOE  Degerlendirme hedefi
VU Arag tinitesi

2.2. Tarifler
Sayisal takograf Takograf cihazi
Birim Hareket sensoriine baglh bir cihaz
Hareket verisi Hiz1 ve katedilen mesafeyi gosteren, VU ile alis veris edilen veri
Fiziksel olarak Hareket sensorii mahfazasina toplanan fiziksel aksamin haricinde aracin iginde
ayrik aksam dagimnik duran hareket sensorii fiziksel aksami
Giivenlik verisi \C/}E\;enhk arttiric1 fonksiyonlar1 desteklemeye yarayan belirli veri (6rn: kripto sifreleri
Sistem Takograf cihazi ile herhangi bir sekilde ilgili olan cihaz, kisi veya kuruluslar
Hareket sensdriiniin insan kullanicist (“kullanict verisi” ifadesinde kullanilmadigi
Kullanict zaman)

Hareket ve giivenlik verisi haricinde, hareket sensorii tarafindan kaydedilen ve

Kullanici verisi e
hafizaya alinan her tiirli veri

2.3. Kaynakgalar
ITSEC ITSEC Bilgi Teknolojisi Giivenlik Degerlendirme Kriterleri 1991.

BOLUM 3. URUN ACIKLAMASI
3.1. Hareket sensérii tarifi ve kullamim yéntemi

Hareket sensorii, karayolu tasimaciliginda kullanilan araglara monte edilmek iizere tasarlanmigtir. Amaci,
VU’ya, aracin hizi ve katedilen mesafeyi gosteren giivenli hareket verisi saglamaktir.

Hareket sensorii, aracin hareket eden ve hareketi aracin hiz1 ve katedilen mesafeyi gosterebilecek harekete sahip
olan bir aksamina mekanik olarak baglanir. Aracin vites kutusuna veya aracin herhangi baska bir yerine
konuslandirilabilir.

Caligma modundayken, hareket sensorii bir VU’ya baglidir.

Yonetimsel amaglarla belirli bir cihaza da baglanabilir (imalatg1 tarafindan TBD)

Tipik bir hareket sensorii asagidaki sekilde tarif edilir:
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Mekanik haglanti

Hareket Bilgisi

w

Calisan initeler
Giivenlik aksamlan

Baglant el-a-1rm1u|

Sekil 1- Tipik hareket sensorii
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3.2. Hareket sensorii 6miir ¢evrimi

Hareket sensorii tipik dmiir ¢evrimi agagidaki sekilde tarif edilir:
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Sekil 2- Hareket sensorii tipik dmiir ¢evrimi

3.3. Tehditler

Bu madde, hareket sensoriiniin karsilasabilecegi tehditleri tarif eder.

3.3.1. Erisim kontrol kurallarina yonelik tehditleri

T.Erisim  Kullanicilar, kendilerine izin verilmemis fonksiyonlara erismeye ¢alisabilirler.
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3.3.2. Tasarimla ilgili tehditler

Donanim, yazilim ve iletigim yontemlerindeki hatalar, hareket sensoriinii giivenligi ile

T.Hatalar 4 i heldenmedik durumlara getirebilir.

Gegersiz kilinmamis test modlariin ve var olan arka kapilarin kullanimi hareket
T.Testler e o

sensoriiniin giivenligini tehlikeye atabilir.
T Tasarm Kullanicilar, ya imalat¢inin malzemesinden (hirsizlik, riigvet, ... ) ya da tersine

miihendislik yaparak yasalara aykir1 bir sekilde tasarim bilgisi edinmeye ¢aligabilirler.
3.3.3. Cahsmayla yonelik tehditler

Kullanicilar, hareket sensorii glivenligini ¢evresel miidahalelerle tehlikeye
diistirebilirler (termik, elektromanyetik, optik, kimyasal, mekanik, ... ).
T.Donanim Kullanicilar, hareket sensorii donanimini degistirmeye calisabilirler.
Kullanicilar, hareket sensorii girdisi iizerinde degisiklik yapmaya ¢alisabilirler
(6rn: vites kutusunda sokerek, ... ).

Kullanicilar, aracin hareket verisini (ekleyerek, degistirerek, silerek, sinyal
yenileyerek, v.b.) degistirmeye caligabilirler.

Kullanicilar, giic kaynagini degistirerek (keserek, azaltarak, artirarak) hareket
sensoriiniin giivenlik amaclarini bozmaya calisabilirler.

Kullanicilar, giivenlik verisinin olusturulmasi veya tagsinmasi veya cihaz i¢inde

T.Cevre

T.Mekanik Koken
T.Hareket_Verisi

T.Glig_Kaynag1

T.Giivenlik Verisi hafizaya alinmasi sirasinda yasalara aykir bir sekilde glivenlik verisi bilgisi
edinmeye calisabilir.
T.Yazilim Kullanicilar, hareket sensorii yazilimini degistirmeye ¢alisabilirler.

Kullanicilar, hafizaya alinmis veriyi (glivenlik veya kullanici verisi) degistirmeye

T.Hafizaya Alimman Veri calisabilirler.

3.4. Giivenlik amaclar1

Sayisal takograf sisteminin temel giivenlik amaci agagida verilmistir:

Kontrol kuruluglarinin kontrol edecegi veri, ulasilabilir olmali ve kontrol edilen
A.Temel siiriiciilerin ve araglarin faaliyetlerini, siiriis, caligma, hazir olma ve dinlenme stireleri
bakimindan ve aracin hizi bakimindan, tam olarak ve dogru bir sekilde yansitmalidir.

Dolayisiyla, genel giivenlik amacina katkida bulunan hareket sensoriiniin temel gilivenlik amaci asagida
verilmigtir:

Hareket sensorii tarafindan aktarilan veri, VU’ nun aracin hareketini, hiz ve
A.Sensor Temel katedilen mesafe cinsinden tam olarak ve dogru bir sekilde belirlemesine
izin verecek sekilde VU tarafindan ulasilabilir olmalidir.

3.5. Bilgi teknolojisi giivenlik amaclar:

Hareket sensoriiniin, temel giivenlik amacina katkida bulunacak belirli bilgi teknolojisi amaglari asagida
verilmistir:

Hareket sensorii kendisine bagli olan birimlerin, fonksiyonlar ve verilere
erisimini kontrol etmelidir.

Hareket sensorii giivenligini bozacak tesebbiisleri denetlemeli ve ilgili
birime kadar takip etmelidir.

Hareket sensdrii kendisine bagli olan birimlerin 6zgiinliigiinii
dogrulamalidir.

Hareket sensorii, hareket verisini elde etmek amactyla girdi islemesinin
dogru yapilmasini saglamalidir.

A.Giivenilirlik Hareket sensorii giivenilir bir hizmet vermelidir.

A.Erigim
A.Denetim
A.Orijinallik _Dogrulamasi

A.Isleme

A.Glivenli_Veri_Alis Verisi  Hareket sensorii VU ile veri alis verisini giivenli kilmalidir.

3.6. Fiziksel, personel veya yontemsel araclar

Bu madde, hareket sensdriiniin glivenligine katkida bulunan fiziksel, personel veya yontemsel gereklilikleri tarif
eder:
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3.6.1. Cihaz tasarmm

Hareket sensorii gelistiricileri, gelistirme sirasinda sorumluluklarin tahsis edilmesinin,
IT giivenligini siirdiirecek sekilde yapilmasini saglamalidir

Hareket sensorii imalatgilari, imalat sirasinda sorumluluklarin tahsis edilmesinin, IT
Y.imalat giivenligini siirdiirecek ve imalat sirasinda, hareket sensoriinii, IT gilivenligini tehlikeye
diistirecek fiziksel saldirilardan koruyacak sekilde yapilmasini saglamalidir

3.6.2. Cihaz sevkiyati

Y.Gelistirme

Hareket sensorii imalatgilari, arag imalatgilar: ve servis ve montajcilar, hareket

Y Sevlayat sensOriiniin tasinmasinin IT giivenligini siirdiirecek sekilde yapilmasini saglamalidir.

3.6.3. Giivenlik verisi olusturulmasi ve sevkiyati

Giivenlik verisi olusturmasi algoritmalarina, sadece
yetkilendirilmig ve giivenilir kisilere erisilebilir olmalidir.
Giivenlik verisi, uygun gizliligi ve biitiinliigii korunacak bir
sekilde, olusturulmali, tasinmali ve hareket sensoriine girilmelidir.

Y.Giivenlik Verisi_Olusturmasi
Y.Giivenlik Verisi Tasimmasi

3.6.4. Takograf cihaz1 montaji, kalibrasyonu ve muayenesi

Takograf cihazinin montaji, kalibrasyonu ve tamiri, giivenilir ve servis ve
montajcilar tarafindan yapilmalidir.

Mekanik arayiize olabilecek bir fiziksel miidahaleyi tespit edici araglar
olmalidir (6rn: damgalar)

Y.Diizenli Muayeneler  Kayit edici cihaz periyodik olarak muayene edilmeli ve ayarlanmalidir.

Y.Servis ve montajcilar

Y .Mekanik Arayiiz

3.6.5. Yasa uygulama Kkontrolii

Yasa uygulama kontrolleri, diizenli ve rasgele bir sekilde yapilmali ve giivenlik

Y Kontroller denetimlerini de icermelidir.
3.6.6. Yazilhm yiikseltmeleri

Yazilim degisiklikleri i¢in, bir hareket sensoriinde uygulanmadan 6nce giivenlik

Y Yazilm_Yiikseltmesi o) oq; edinilmelidir.

BOLUM 4. GUVENLIK ARTTIRICI FONKSiYONLAR
4.1. Tamima ve orijinallik dogrulamasi

UIA_101: Hareket sensori, her bir etkilesim i¢in, baglandig birimin tanitimini olugturabilmelidir.
UIA_102: Baglanan bir birimin tanitim1 asagidakilerden olugmalidir:

- Bir birim grubu:
- VU,
- YOnetim cihazi,
- Diger.
- Bir birim tanitimi (sadece VU igin)

UIA _103: Baglanan VU’nun birim tanittimi, VU onay numarasi ve VU seri numarasindan olugsmalidir.
UIA 104: Hareket sensorii, baglandigi her tiirli VU veya yonetim cihazinin 6zgiinligliinii  asagidaki
durumlarda, dogrulayabilmelidir:

- Birim baglantisinda,
- Gli¢ kanyagimin yeniden devreye alinmasinda.

UIA 105: Hareket sensorii, periyodik olarak, baglandigr VU’ nun 6zgiinliigiinii tekrar dogrulayabilmelidir.

UIA 106: Hareket sensorii, kopyalanmis veya tekrarlanmis orijinallik dogrulama verisinin kullanilmasini tespit
etmeli ve engellemelidir.

UIA 107: (Imalatg1 tarafindan TBD ve 20°den fazla olmayacak) ardisik basarisiz orijinallik dogrulamasi
tesebbiisiiniin tespitinden sonra, SEF asagidakileri yapmalidir:

- Olayin bir denetim kaydini olusturmalidir.
- Birimi uyarmalidir.

- Hareket verisini giivenli olmayan bir modda vermeye devam etmelidir.
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4.2. Erisim kontrolii

Erisim kontrolleri, bilginin, sadece, bunlar1 yapmaya yetkilendirilmis kisiler tarafindan, TOE’den okunmasini,
TOE’de olusturulmasini veya TOE’de degistirilmesini saglamalidir.

4.2.1. Erisim kontrol kurah
ACC_101: Hareket sensorti, fonksiyon ve veriye erisim haklarini kontrol etmelidir.
4.2.2. Veri erisim haklari

ACC _102: Hareket sensorii, hareket sensdr tanima verisinin sadece bir kere yazilabilmesini saglamalidir
(gereklilik 078).

ACC _103: Hareket sensorii, sadece 6zgilinliigli dogrulanmis birimlerden alinan kullanict verisini kabul etmeli
ve/veya hafizasina almalidir.

ACC 104: Hareket sensorii, giivenlik verisine uygun okuma ve yazma erisimi haklarini uygulamalidir.

4.2.3. Dosya yapisi ve erisim kosullar:

ACC _105: Uygulama ve veri dosyalar1 yapisi ve erisim kosullari, imalat sirasinda olusturulmali ve sonraki
degistirmelere ve silmelere karsi kilitlenmelidir.

4.3. Sorumluluk

ACT 101: Hareket sensorii, belleginde, hareket sensorii tanima verisine sahip olmalidir (gereklilik 077).

ACT _102: Hareket sensorii, belleginde, montaj verisini hafizasina almalidir (gereklilik 099).

ACT 103: Hareket sensorii, 6zgiinliigli dogrulanmig birimlerin talepleri iizerine bunlara sorumluluk verisinin
¢iktisint verme yetenegine sahip olmalidir.

4.4. Denetim

AUD 101: Hareket sensdrii, giivenligini azaltan olaylarda, bu olaylarin denetim kayitlarint olusturur.
AUD_ 102: Hareket sensdriiniin giivenligini etkileyen olaylar asagidakilerdir:

- Giivenlik ihlali tesebbiisleri:
- Orijinallik dogrulamas1 basarisizligi,
- Hafizaya alinan veri biitiinliik hatas,
- Dahili veri aktarimi hatasi,
- Yetkilendirilmemis mahfaza agilmasi,
- Donanim sabotaji.

- Sensor hatast

AUD _103: Denetim kayitlar1 agagidaki veriyi icermelidir:

- Olayin tarih ve saati,

- Olayin tipi,

- Bagli birim tanitima.

Istenen veri ulasilabilir degilse, (imalatci tarafindan TBD) 6nceden belirlenmis uygun bir gosterge verilmelidir.
AUD_104: Hareket sensorii olusturulan denetim kayitlarini olugturma aninda VU’ya gondermelidir. Bunlari
ayni zamanda hafizaya alabilir.

AUD 105: Hareket sensoriiniin denetim kayitlarini hafizasina aldigr durumda, denetim hafizasi asimindan
bagimsiz olarak 20 denetim kaydinin muhafaza edilmesini saglamali ve istedikleri takdirde yetkilendirilmis
kuruluglara bu denetim kayitlarini ¢ikti olarak gonderme yetenegine sahip olmalidir.

4.5. Kesinlik
4.5.1. Bilgi akis1 kontrol kurah

ACR 101: Hareket sensorii, hareket verisinin, sadece sensér mekanik girdilerinden elde edilebilmesini ve
iglenebilmesini saglamalidir.

4.5.2. Dahili veri aktarimlari

Bu maddede belirtilen gereklilikler, sadece hareket sensorii fiziksel olarak ayrik aksam kullaniyorsa uygulanir.
ACR _102: Veri, hareket sensoriiniin fiziksel olarak ayrik aksami arasinda aktariliyorsa, veri degismeye karsi
korunmalidir.

ACR _103: Dahili bir aktarim sirasinda bir veri aktarim hatasi tespit edildiginde, aktarim tekrarlanmali1 ve SEF
bu olay i¢in bir denetim kaydi olusturmalidir.
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4.5.3. Hafizaya alinan veri biitiinliigii

ACR 104: Hareket sensortil, belleginde, hafizasina aldigi kullanici verisini, biitiinlik hatalar1 yoniiyle kontrol
etmelidir.

ACR _105: Hafizaya alinan kullanic1 verisi biitiinliilk hatas1 tespit edildiginde, SEF bir denetim kaydi
olugturmalidir.

4.6. Hizmetin giivenilirligi
4.6.1. Testler

RLB_101: imalat asamasinin test ihtiyaclarina 6zel biitiin komutlar, faaliyetler veya test noktalari, imalat
asamas1 bitmeden once kullanigsiz hale getirilmeli veya kaldirilmalidir. Bunlarin daha sonraki kullanici igin
yeniden kurulmasi miimkiin olmamalidir.

RLB_102: Hareket sensori, ilk ¢alistirma sirasinda ve normal galigma sirasinda, diizgiin ¢alistigint dogrulamak
icin, 0z testleri yapmalidir. Hareket sensorii 6z testleri, giivenlik verisi biitiinlik dogrulamas1 ve (ROM’da
degilse) hafizaya alinan ¢alistirilabilir kodun biitiinliik dogrulamasini1 kapsamalidir.

RLB_103: Oz test sirasinda bir dahili hata tespit edildiginde, SEF bir denetim kaydi olusturmalidir (sensor
hatasi).

4.6.2. Yazihm

RLB _104: Kullanim sirasinda hareket sensorii yazilimi ¢oziimlemesi veya hata ayiklamast hi¢ bir sekilde
yapilamamalidir.
RLB_105: Harici kaynaklardan alinan girdiler ¢alistirilabilir kod olarak kabul edilmemelidir.

4.6.3. Fiziksel koruma

RLB _106: Hareket sensorii, agilabilecek sekilde tasarimlanmigsa, hareket sensorii, herhangi bir harici gii¢
kaynagi olmasa bile, 6 aylik bir siire i¢erisinde her tiirlii mahfaza agilmasini tespit etmelidir. Bdyle bir durumda,
SEF, bu olayin bir denetim kaydini olusturmalidir (denetim kaydinin, gii¢ kaynaginin yeniden baglanmasindan
sonra, olusturulmasi ve hafizaya alinmasi kabul edilebilir).

Hareket sensorii, agilabilecek sekilde tasarimlanmamussa, fiziksel miidahale tesebbiislerinin kolaylikla tespit
edilebilecegi sekilde (6rn: gorsel muayene yoluyla) tasarimlanmalidir.

RLB_107: Hareket sensorii (imalat¢1 tarafindan TBD) belirlenmis donanim sabotajlarini tespit etmelidir.
RLB_108: Yukarida tarif edilen durumda, SEF bir denetim kaydi olusturmali ve hareket sensorii (imalatgt
tarafindan TBD) yapmalidir.

4.6.4. Gii¢ kaynag Kkesintileri

RLB_109: Hareket sensorii giic kaynagi kesintileri ve degisiklikleri sirasinda gilivenli bir durumu muhafaza
etmelidir.

4.6.5. Sifirlama kosullar:

RLB_110: Bir gii¢ kaynag1 kesintisinde, veya bir aktarim bitmeden durdurulmussa, veya herhangi bir sifirlama
kosulu hasil oldugunda, hareket sensorii temiz bir sekilde sifirlanmalidir.

4.6.6. Veri ulasilabilirligi

RLB_111: Hareket sensorii, istendiginde, kaynaklara ulagimin kurulmasimi ve kaynaklarin gerekmedikge
istenmemesini veya kullanilmamasini saglamalidir.

4.6.7. Coklu uygulamalar

RLB 112: Hareket sensorii, takograf uygulamasindan baska uygulamalar da sagliyorsa, biitiin uygulamalar,
fiziksel ve/veya mantiksal olarak birbirinden ayrilmalidir. Bu uygulamalar giivenlik verisini paylagsmamalidir.
Herhangi bir zaman diliminde sadece bir gorev faal halde olmalidir.

4.7. Veri alis verisi

DEX 101: Hareket sensorii, hareket verisini, VU’ya, ilgili giivenlik nitelikleriyle beraber, VU’ nun, hareket
verisinin biitiinliigiini ve 6zgiinliigiinii dogrulayabilecegi sekilde, gondermelidir.

4.8. Kriptografik destek

Bu maddede belirtilen gereklilikler, kullanilan giivenlik mekanizmasina ve imalat¢inin ¢oziimlerine bagh
olarak, sadece ihtiya¢ duyuldugunda, uygulanir.
CSP_101: Hareket sensoriiniin herhangi bir kriptografik c¢aligmasi, belirli bir algoritma ve belirli bir sifre
biiytikligiine uygun olmaldir.
CSP_102: Hareket sensorii kriptografik sifreler olusturuyorsa, bu, belirli kriptografik sifre olusturma
algoritmalar1 ve belirli kriptografik sifre biiytikliiklerine uygun olmalidir.
CSP _103: Hareket sensorii kriptografik sifreler dagitiyorsa, bu, belirli sifre dagitim ydntemlerine uygun
olmalidir.
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CSP_104: Hareket sensorii kriptografik sifrelere erisiyorsa, bu, belirli kriptografik sifrelere erisim yontemlerine
uygun olmalidir.

CSP_105: Hareket sensorii kriptografik sifreleri tahrip ediyorsa, bu, belirli kriptografik sifrelerin tahrip
yontemlerine uygun olmalidir.

BOLUM 5. GUVENLIK MEKANIZMALARININ TARIFIi

Hareket sensorii giivenlik arttirict fonksiyonlarini yerine getiren, giivenlik mekanizmalari, hareket sensorii
imalatg¢isi tarafindan tarif edilir.

BOLUM 6. GUVENLIK MEKANIiZMALARININ ASGARI DAYANIMI

Hareket sensorii glivenlik mekanizmasinin asgari dayanimi, (ITSEC)’de tarif edildigi gibi, Yiiksektir

BOLUM 7. GUVENCE SEVIYESI
Hareket sensorii i¢in giivence seviyesi hedefi, (ITSEC)’te tarif edildigi gibi, E3 ITSEC seviyesidir.

BOLUM 8. ACIKLAMA

Asagidaki matrisler, SEF’lerin, asagida belirtilen 6zelliklerini gdsteren, bir agiklamasini verir:
- Hangi SEF’ler veya aracglar hangi tehditlere kars1 koyar,

- Hangi SEF’ler IT giivenlik amaclarini karsilar.

Tehditler IT amaglar

Orijinallik dogrulamasi
Giivenli Veri Alis Veris

Hafizadaki Veri

Cevre
Donanim
Mekanik koken
Hareket Verisi
Giic Kaynagi
Gilivenilk Verisi
Yazilim

Erisim
Denetim
Isleme
Giivenilirlik

Fiziksel Personel Yontemsel Araglar

Erisim
X|  |Hatalar

Gelistirme

X|X|  [Testler
X|X|  [Tasarmm

[malat

Sevkiyat X XX

Giivenlik verisi olusturmasi

XX

Giivenlik verisi taginmasi

Servis ve montajci

Mekanik arayiiz

Diizenli muayene X

XXX [ X

Yasa uygulama kontrolleri X | X

Yazilim yiikseltmeleri

Giiivenlik arttiric1 fonksiyonlar

Tanima ve orijinallik dogrulamasi

X
X

UIA 101 Birimleri tanima X

UIA 102 Birimlerin tanitim1 X X

UIA 103 VU tanitimi X

UIA 104 Birimlerin orijinallik dogrulamast

UIA 105 Yeniden orijinallik dogrulamasi

XXX

XXX

XXX [X]|X
X

UIA_106 Taklit edilemez orijinallik dogrulamasi

XX X[ X

UIA 107 Orijinallik dogrulamasi basarisizligi

Erisim kontrolii

ACC 101 Erisim kontrol kurali X X

ACC 102 Hareket sensorii tanitimi

ACC 103 Kullanici verisi

ACC 104 Giivenlik verisi X

XXX [ X[ X
XXX [ X[ X

ACC 105 Dosya yapisi ve erisim kosullart X X

Sorumluluk

ACT 101 Hareket sensorii tanitim verisi X

ACT 102 Esleme verisi X

161




Tehditler IT amaglar:

Hareket Verisi
Giic Kaynagi

Hatalar

Testler
Giivenli Veri Alis Veris

Hafizadaki Veri
Orijinallik dogrulamasi

Giivenilk Verisi
[Erisim

Tasarim
IDonanim
Mekanik koken
'Yazilim

I[sleme
Guvenilirlik

[Erisim
Cevre

ACT 103 Sorumluluk verisi

Denetim

AUD 101 Denetim kayitlari

AUD 102 Denetim olaylari listesi X XX X

AUD 103 Denetim verisi

AUD 104 Denetim araglari

X|X|X|X|X| | X|Denetim

AUD 105 Denetim kayitlarini hafizaya alma

Kesinlik

ACR 101 Bilgi akis1 kontrol kurali X XX

ACR_102 Dabhili aktarimlar X | X

ACR_103 Dabhili aktarimlar X

ACR 104 Hafizaya alinan veri biitlinligii X X

ACR 105 Hafizaya alinan veri biitiinligii X X

Giivenilirlik

RLB 101 imalat testleri X | X

X[ X

RLB 102 Oz testler X X X

RLB 103 Oz testler X X

RLB 104 Yazilim ¢6ziimlemeleri X

RLB 105 Yazilim girdisi

XXX X[ X

RLB 106 Mahfaza agilmasi XX

XXX X

RLB 107 Donanim sabotaji

XXX

RLB 108 Donanim sabotaji

RLB 109 Gii¢ Kaynag: kesintileri X

RLB 110 Sifirlama X

RLB 111 Veri Kullanilabilirligi X

XX XX

RLB 112 Coklu uygulamalar

Veri alig verisi

DEX 101 Giivenli hareket verisi génderimi | | | | | | | |X| | | | | | | | | |X

Kriptografik destek

CSP_101 Algoritmalar

CSP_102 Sifre olugturma

CSP 103 Sifre dagitma

CSP_104 Sifre erigimi

XXX X[ X
XXX X[ X

CSP 105 Sifre tahribati

ARAC UNITESI JENERIK GUVENLIK HEDEFi

BOLUM 1. GiRiS

Bu dokiiman, arag iinitesinin, karsi koyabilmesi gereken tehditlerin ve ulasmasi gereken giivenlik amaglarinin
birer tarifini igerir. Istenen giivenlik arttiric1 fonksiyonlari belirler. Mekanizmalarinin beyan edilen asgari
dayanimini ve gelistirme ve degerlendirme igin istenen giivence seviyesini belirtir.

Bu dokiimanda belirtilen &zellikler, Ek 1B’in ana metnindeki gerekliliklerdir. ifadedeki agiklik igin, Ek 1B’in
ana metnindeki gereklilikler ile gilivenlik hedeflerinin gereklilikleri arasinda bazen tekrar vardir. Giivenlik
hedefi gereklilikleri ile bu giivenlik hedefi gerekliliklerinde atifta bulunulan Ek IB’nin ana metnindeki
gereklilikler arasinda ifade farklilig1 olmasi halinde Ek IB’nin ana metnindeki gereklilikler esas alinmalidir.
Giivenlik hedefleri tarafindan atifta bulunulmayan Ek IB’nin ana metnindeki gereklilikler giivenlik arttirict
fonksiyonlarin konusu degildir.

Gelistirme ve degerlendirme belgelerinin izlenebilirligi i¢in tehditlere, amaglara, yontemsel araclara ve giivenlik
arttiric1 fonksiyonlarin 6zelliklerine benzersiz birer etiket tahsis edilmistir.
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BOLUM 2. KISALTMALAR, TARIFLER ve KAYNAKCALAR
2.1. Kisaltmalar

PIN Kisisel tanitim numarasi
ROM  Salt okunur bellek

SEF  Giivenlik arttirict fonksiyon
TBD  Tarif edilmek iizere

TOE  Degerlendirme hedefi

VU Arag lnitesi

2.2. Tarifler

Sayisal takograf Takograf cihazi

Hareket verisi Hizi ve katedilen mesafeyi gosteren, Hareket sensorii ile alis veris edilen veri

. VU mahfazasina toplanan fiziksel aksamin haricinde aracin iginde daginik duran

Fiziksel olarak ayrik aksam .
VU fiziksel aksami1

Giivenlik verisi quenl.lk arttiric1 fonksiyonlari desteklemeye yarayan belirli veri (6rn: kripto
sifreleri v.b.)

Sistem Takograf cihazi ile herhangi bir sekilde ilgili olan cihaz, kisi veya kuruluglar

Kullanicilar, cihazin insan kullanicilar olarak algilanmalidir. VU’nun normal
kullanicilari siiriictiler, kontroldrler, servis ve montajcilar ve sirketlerdir.
Hareket ve giivenlik verisi haricinde, VU tarafindan kaydedilen ve hafizaya
alinan, Ek IB Kisim 3.12’de istenen, her tiirli veri

Kullanic1
Kullanici verisi

2.3. Kaynakcalar
ITSEC ITSEC Bilgi Teknolojisi Giivenlik Degerlendirme Kriterleri 1991.

BOLUM 3. URUN ACIKLAMASI
3.1. Arag iinitesi tarifi ve kullanim yontemi

VU, karayolu tagimaciliginda kullanilan araglara monte edilmek igin tasarlanmigtir. Amaci, siiriicii faaliyetlerine
iliskin veriyi kaydetmek, hafizaya almak, goriintiilemek, yazdirmak ve ¢ikt1 olarak géndermektir.

Aracin hareket verisi alis verisinde bulundugu hareket sensoriine baglidir.

Kullanicilar, kendilerini VU’ya, takograf kartlarini kullanarak tanitirlar.

VU, kullanici faaliyetleri verisini, kaydeder ve veri belleginde hafizaya alir, Ayn1 zamanda kullanici faaliyetleri
verisini takograf kartina da kaydeder.

VU, veriyi, goriintiiye, yazictya ve harici cihazlara ¢ikt1 olarak gonderir.

Bir araca monte edilirken, arag iinitesinin ¢alisma ¢evresi asagidaki sekilde tarif edilir:

A A
Siiriicii N !
yuvasi [\ Diger girdiler / ciktilar
Yardimei \‘11
slricii yuvasi [~ - i
\[artomgisi ] g | | wakan
vu - veri indirme )

Hareket dhare.kn.at-‘ [ Kart arayiizii
Sensirii |  verisi kullanica
girdileri L{ |

—
mdime ve| yazici
kalibrasyon [~ Kalibrasyon e i i
baglant elemam Veri L L
—— mditme Harici Harici Diier
kalibrasyon L hafiza hafiza r;ihagzlar
cihaz ortami ortami

Sekil 1- VU calisma ¢evresi
VU genel 6zellikleri, fonksiyonlari ve ¢alistirma modu Ek 1B B6lim 2°de belirtilmistir.

VU fonksiyonel gereklilikleri EK IB Bolim 3’de belirtilmistir.
Tipik bir VU asagidaki sekilde tarif edilir:
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(Diger baglant1 elemanlai1)

A ("5.
Sirici K , Giriintii ve =
uukrl:‘;l:‘cugl:tl - g G_i:irsel Yazici
S - ikaz
A ot
Yardimo siiriicii | _ | [= Kagit
=] k k I (Sinyal) S
g arti okuyucusu v _E = ciktisi
2 emci =
£l S - - =g
e g Giivenlik Bilegenleri - oo
i A o
= Cabstiner | ¢ _ = ;; b EQJ
girdileri ) Ee—— @n
EGug kaynaiji L - A
L A Veri Bellegi
— =
Giie kaynag

baglanti elemam|

Sekil 2- Tipik VU (...) istege bagh

Her ne kadar yazic1t mekanizmast TOE’nin bir aksami olsa da, kagit dokiimanin, ¢iktiginda, artik TOE nin bir
aksami1 olmadigina dikkat edilmelidir.

3.2. Arag iinitesi 6miir cevrimi

VU’nun tipik 6miir ¢evrimi asagidaki sekilde tarif edilir:

w
o
Tasarim / E
Geligtirme bid
\ 4 £ h 4 o
vazil Aksam E
?.z;.'m tasanmi ve =
ki | gelistirme =
R e R s R S i e s
imalat Aksam
Il imalati
¥ b 4
: . Aksam s
] Birlegtirme
> § " tedariki E
+
o
v 2
Glvenlik verisi » Glvenlik verisi %
dretimi girilmesi E
v
Dep9lama - Tamir
Dagitim
o R S S e T L G L A g R 7 I R
v
Depolama -«
g
v £
z =
Yeni Montaj =4
=
s e
: =1
Faal hala ikingi EI P
getirme -
v B
Sensdr > : 5 =
- Selemeg » Kalibrasyon =« Tamir w2
>
g A
Dazenli arahklarla
muayene
A
— e a b w0 e b e b mm  mmm b e  mm  mm t e e 4w ¢ mm m e t w4 m— §_
AN N =4
S E
Caligsma 2 g
[=Sa=1
o
—_— e e e e e = = e e e e ——'———— ————— — |t Y -
»  Omirsonu -«

Sekil 3- VU’ nun tipik 6miir ¢cevrimi
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3.3. Tehditler
Bu madde, VU’nun karsilagabilecegi tehditleri tarif eder.
3.3.1. Tamimaya ve erisim kontrol kurallarina yonelik tehditler

Kullanicilar, kendilerine izin verilmemis fonksiyonlara erismeye calisabilirler (6rn:
kalibrasyon fonksiyonuna erisim kazanan siiriiciiler).

Kullanicilar, birden ¢ok tanitim kullanmaya c¢alisabilirler veya hic tanitim
kullanmazlar.

T.Erigim
T.Tanima

3.3.2. Tasarimla ilgili tehditler

Donanim, yazilim ve iletisim yontemlerindeki hatalar, VU’yu giivenligi ile ilgili

T-Hatalar beklenmedik durumlara getirebilir.

Gegersiz kilinmamis test modlarinin ve var olan arka kapilarin kullanimi VU’ nun
T. Testler L -

giivenligini tehlikeye atabilir.

Kullanicilar, imalat¢inin malzemesinden (hirsizlik, riigvet, ... ) veya tersine
T.Tasarim

miihendislik yaparak yasalara aykir1 bir sekilde tasarim bilgisi edinmeye ¢aligabilirler.
3.3.3. Calismaya yonelik tehditler

Kullanicilar, yanlig kalibre edilmis (kalibrasyon verisini degistirerek veya
kurumsal zayifliklar) cihazlar1 kullanmaya calisabilirler.
Kullanicilar, VU ile takograf kartlar1 arasindaki alis veris sirasinda veriyi

T.Kalibrasyon_Parametreleri

T.Kart Veri Alig Verisi (ekleyerek, degistirerek, silerek, sinyal yenileyerek, v.b.) degistirmeye
calisabilirler.
T.Saat Kullanicilar, dahili saati degistirmeye galisabilirler.

Kullanicilar, VU’ nun giivenligini ¢evresel miidahalelerle tehlikeye

diisiirebilirler (termik, elektromanyetik, optik, kimyasal, mekanik, ... ).

Kullanicilar, VU’ya, taklit cihazlar (hareket sensorii, akilli kartlar)

baglamaya caligabilirler.

T.Donanim Kullanicilar, VU donanimini degistirmeye caligabilirler.

T Hareket Verisi Kul'lanlcllar, aracin l{qreket verisini (ek.lc.ayerek, degistirerek, silerek, sinyal
- yenileyerek, v.b.) degistirmeye ¢alisabilirler.

T.Faal Hale Getirilmemis Kullanicilar faal hale getirilmemis cihazi kullanabilirler.

Kullanicilar, veri ¢iktisini (yazdirma, goriintiilleme veya indirme)

degistirmeye ¢aligabilirler.

Kullanicilar, gii¢ kaynagini degistirerek (keserek, azaltarak, artirarak)

VU’nun giivenlik amaglarint bozmaya ¢aligabilirler.

Kullanicilar, giivenlik verisinin olusturulmasi veya tasinmasi veya cihaz

T.Cevre

T.Taklit_Cihazlar

T.Cikt1_Verisi

T.Glig_Kaynagi

T.Giivenlik Verisi icinde hafizaya alinmasi sirasinda yasalara aykiri bir sekilde giivenlik
verisi bilgisi edinmeye calisabilir.
T.Yazilim Kullanicilar, VU yazilimimi degistirmeye ¢alisabilir.

Kullanicilar, hafizadaki veriyi (giivenlik veya kullanict verisi)

T.Hafizadaki_Veri degistirmeye calisabilirler.

3.4. Giivenlik amaclar1

Sayisal takograf sisteminin temel giivenlik amaci asagida verilmistir:

Kontrol kuruluslarinin kontrol edecegi veri, ulagilabilir olmali ve kontrol edilen
A.Temel siiriiciilerin ve araglarin faaliyetlerini, siirlis, ¢alisma, hazir olma ve dinlenme siireleri
bakiminda ve aracin hizi cinsinden, tam olarak ve dogru bir sekilde yansitmalidir.

Dolayisiyla, temel giivenlik amacina katkida bulunan VU’nun giivenlik amaglar1 agagida verilmistir:

Olgiilecek ve kaydedilecek ve daha sonra kontrol kuruluslarinin kontrol edecegi
veri ulasilabilir olmali ve kontrol edilen siiriiciilerin ve araglarin faaliyetlerini,
suiriis, calisma, hazir olma ve dinlenme siireleri bakimindan ve aracin hizi
cinsinden, dogru bir sekilde yansitmalidir.

VU, veriyi, biitiinligii ve 6zgiinliigii dogrulanabilecek sekilde, harici hafiza
ortamina gonderebilmelidir.

AVU_Temel

A.VU_Gonderme

3.5. Bilgi teknolojisi giivenlik amaclar:

Temel gilivenlik amacina katkida bulunan VU’nun belirli bilgi teknolojisi amaglar1 agagida verilmistir:
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A Erisim VU, kullanicinin fonksiyon ve verilere erisimini kontrol etmelidir.
A.Sorumluluk VU, dogru sorumluluk verisini toplamalidir.

VU, sistemin giivenligini bozacak tesebbiisleri denetlemeli ve ilgili
kullanicilara kadar takip etmelidir.

VU, kullanicilarin ve kendisine bagli olan birimlerin (birimlerin arasinda
giivenilir bir hat kurulmasi gerektiginde) 6zgilinliigiinii dogrulamalidir.

A. Biitiinliik VU, hafizaya alinan verinin biitiinliigiinii muhafaza etmelidir.

VU, veri ¢iktisinin, kaydedilen ve hafizaya alinan veriyi dogru bir sekilde

A.Denetim

A.Orijinallik _Dogrulamasi

A.Cikt1 -
yansitmasini saglamalidir.
; VU, hareket verisini elde etmek amaciyla girdi islemesinin dogru yapilmasini
A.Isleme -
saglamalidir.
A.Giivenilirlik VU, giivenilir bir hizmet vermelidir.

A.Giivenli Veri_Alig Verisi VU, hareket sensorii ve takograf kartlari ile veri alig verisini giivenli kilmalidir.

3.6. Fiziksel, personel veya yontemsel araclar
Bu madde, VU’nun giivenligine katkida bulunan fiziksel, personel veya yontemsel gereklilikleri tarif eder:
3.6.1. Cihaz tasarimm

VU gelistiricileri, gelistirme sirasinda sorumluluklarin tahsis edilmesinin, IT
giivenligini siirdiirecek sekilde yapilmasini saglamalidir

VU imalatgilari, imalat sirasinda sorumluluklarin tahsis edilmesinin, IT giivenligini
Y.imalat stirdiirecek ve imalat sirasinda, hareket sensoriinii, IT giivenligini tehlikeye diigiirecek
fiziksel saldirilardan koruyacak sekilde yapilmasini saglamalidir

Y.Geligtirme

3.6.2. Cihaz sevkiyat1 ve faal hale getirilmesi

VU imalatg¢ilari, ara¢ imalatgilart ve servis ve montajcilar, faal hale getirilmemis
VU’nun tasinmasmin VU’nun giivenligini siirdiirecek sekilde yapilmasini saglamalidir.
Arag imalatgilar1 ve servis ve montajcilar, montajdan hemen sonra arag montajin
yapildig1 yeri terk etmeden 6nce, VU’yu faal hale getirmelidirler.

Y.Sevkiyat
Y.Faal_Hale_Getirme

3.6.3. Giivenlik verisi olusturulmasi ve sevkiyati

Giivenlik verisi olusturmasi algoritmalarina, sadece yetkilendirilmis
ve giivenilir kisilere erisilebilir olmalidir.

Gtivenlik verisi, uygun gizliligi ve biitiinliigii korunacak bir sekilde,
olusturulmali, taginmali ve VU’ya girilmelidir.

Y.Giivenlik Verisi_Olusturmast
Y.Giivenlik Verisi_Tasinmasi

3.6.4. Kartlarin teslimi

Takograf kartlar1 ulagilabilir olmali ve sadece yetkilendirilmis kisilere teslim
edilmelidir.

Y .Siiriicti_Karti_Benzersizligi  Siiriiciiler, bir seferde, sadece bir gegerli siiriicii kartin1 islemelidirler.

Kartin teslimi izlenebilir olmali (beyaz listeler, siyah listeler) ve giivenlik
denetimlerinde siyah listeler kullanilmalidir.

Y .Kart_Ulasilabilirligi

Y Kart_izlenebilirligi

3.6.5. Takograf cihaz1 montaji, kalibrasyonu ve muayenesi

Takograf cihazinin montaji, kalibrasyonu ve tamiri giivenilir ve servis ve
montajcilar tarafindan yapilmalidir.

Y.Diizenli Muayeneler = Takograf cihazi periyodik olarak muayene edilmeli ve kalibre edilmelidir.
Servis ve montajcilar, kalibrasyon sirasinda, takograf cihazina, diizgiin arag
parametrelerini girmelidirler.

Y. Servis ve montajcilar

Y.Dogru Kalibrasyon

3.6.6. Cihazin ¢alismasi

Siiriiciiler, kurallara uygun hareket etmeli ve sorumlulukla hareket etmelidirler (6rn:
Y.Dogru_Siiriicliler  kendi siirticii kartlarin1 kullanmali, manuel olarak segilenler arasindan faaliyetlerini
diizgilin se¢meli, v.b.).

3.6.7. Yasa uygulama Kkontrolii

Yasa uygulama kontrolleri, diizenli ve rasgele bir sekilde yapilmali ve glivenlik

Y Kontroller denetimlerini de igermelidir.
3.6.8. Yazilim yiikseltmeleri

Yazilim degisiklikleri i¢in, bir VU’da uygulanmadan 6nce giivenlik belgesi

Y.Yazilim Yikseltmesi .. . C
- edinilmelidir.
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BOLUM 4. GUVENLIK ARTTIRICI FONKSIYONLAR
4.1. Tamima ve orijinallik dogrulamasi
4.1.1. Hareket sensorii tanima ve orijinallik dogrulamasi

UIA _201: VU, her bir etkilesim i¢cin, baglandig1 hareket sensoriiniin tanitimin1 olusturabilmelidir.
UIA_202: Hareket sensoriiniin tanitimi sensdr onay numarasi ve sensor seri numarasindan olugmalidir.
UIA _203: VU, baglandig1 hareket sensoriiniin 6zgiinliigiinii, asagidaki durumlarda, dogrulamalidir:

- Hareket sensorii baglantisinda,
- Takograf cihazinin her kalibrasyonunda,
- Gi¢ kanyaginin yeniden devreye alinmasinda

Orijinallik dogrulamasi karsilikli olmali ve VU tarafindan baglatilmalidir.

UIA 204: VU, periyodik olarak (periyot imalatg¢i tarafindan TBD ve saatte birden daha sik), baglandig1 hareket
sensOril tekrar tanimali ve 6zgiinliigiinii tekrar dogrulamali ve takograf cihazinin en son kalibrasyonu sirasinda
taninan hareket sensoriiniin degismemis olmasini saglamalidir.

UIA 205: VU, kopyalanmig veya tekrarlanmis orijinallik dogrulama verisinin kullanilmasini tespit etmeli ve
engellemelidir.

UIA 206: (imalatg1 tarafindan TBD ve 20°den fazla olmayacak) ardisik basarisiz orijinallik dogrulamasi
tesebbiisliniin tespitinden sonra, ve/veya hareket sensOriiniin tanittminin izinsiz (yani, takograf cihazinin

kalibrasyonu sirast diginda) degistigi algilanirsa SEF asagidakileri yapmalidir:
- Olaym bir denetim kaydini olusturmalidir.
- Kullanicty1 uyarmalidir.

- Hareket sensorii tarafindan gonderilen gilivensiz hareket verisini kabule ve kullanmaya devam
etmelidir.

4.1.2. Kullanici tammma ve orijinallik dogrulamasi

UIA _207: VU, takograf kartlariin sirasiyla cihazin siiriicli yuvasina ve yardimer siiriicii yuvasina takilmasina
bakarak, iki kullanicinin tanitimini kalict ve segici olarak izlemelidir.
UIA_208: Kullanici tanitimi agagidakilerden olusmalidir:

- Bir kullanict grubu:
- SURUCU (siiriicii kart1),
- KONTROLOR (Denetim kart),
- SERVIS ISTASYONU (servis kart1),
- SIRKET (sirket kartr),
- BILINMEYEN (kart takilmayinca);
- Asagidakilerden olusan bir kullanict tanitima:
- Kart1 veren taraf {ilke kodu ve kart numarasi,
- Kullanici grubu BILINMEYEN ise BILINMEYEN.
BILINMEYEN tanitimlar, dolayl1 veya dolaysiz olarak bilinebilir.

UIA 209: VU, kartin takilmasiyla, kullanicilarinin 6zgiinliigiinii dogrulamalidir.
UIA 210: VU, asagidaki durumlarda, kullanicilarinin 6zgiinliigiinii tekrar dogrulamalidir:

- Gii¢ kaynaginin yeniden devreye alinmasinda,

- Periyodik olarak veya belirli olaylarin meydana gelmesinden sonra (imalat¢i tarafindan TBD ve giinde
birden daha sik).

UIA_211: Orijinallik dogrulamasi, takilan kartin, sadece sistemin dagitabilecegi giivenlik verisine sahip gegerli
bir takograf kart1 oldugunu kanitlayarak yapilmalidir. Orijinallik dogrulamasi karsilikli olmali ve VU tarafindan
baglatilmalidir.

UIA_212: Yukaridakine ilave olarak, bir PIN kontrolii yoluyla, servis ve montajcilarin 6zgiinliigiiniin basarili
bir sekilde dogrulanmasi istenir. PIN’ler asgari 4 karakter uzunlugunda olmalidir.

Not: PIN, VU’nun yakininda bulunan harici bir cihazdan VU’ya aktariliyorsa, PIN gizliliginin, aktarim
sirasinda, korunmasina gerek yoktur.

UIA 213: VU, kopyalanmis veya tekrarlanmis orijinallik dogrulama verisinin kullanilmasin tespit etmeli ve
engellemelidir.
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UIA 214: 5 ardisik basarisiz orijinallik dogrulamasi tesebbiisiiniin tespitinden sonra, SEF asagidakileri
yapmalidir:

- Olaym bir denetim kaydini olusturmalidir.

- Kullanicty1 uyarmalidir.

- Kullaniciyr BILINMEYEN ve kart1 gegersiz olarak varsaymalidir (Ek IB Kisim 1.26 ve gereklilik 007)
4.1.3. Uzaktan baglanan sirket tanima ve orijinallik dogrulamasi

Sirket uzaktan baglanma 6zelligi ihtiyaridir. Dolayisiyla, bu madde, sadece, bu 6zellik varsa uygulanir:

UIA _215: Uzaktan baglanan bir sirketle her bir girisim sirasinda, VU, sirketin tanitimini olugturabilmelidir.
UIA 216: Uzaktan baglanan sgirketin tanitimini, sirket kartini veren taraf iilke kodu ve sirket kartinin
numarasindan olugsmalidir.

UIA 217: VU, herhangi bir veri gonderilmesine izin vermeden &nce, uzaktan baglanan sirketin 6zglinliigiinii
basar1 ile dogrulamalidir.

UIA_218: Orijinallik dogrulamasi, sirketin, sadece sistemin dagitabilecegi giivenlik verisine sahip gecerli bir
sirket kartina sahip oldugunu kanitlayarak yapilmalidir.

UIA 219: VU, kopyalanmig veya tekrarlanmig orijinallik dogrulama verisinin kullanilmasini tespit etmeli ve
engellemelidir.

UIA 220: 5 ardigik basarisiz orijinallik dogrulamas: tesebbiisiiniin tespitinden sonra, VU asagidakini
yapmalidir:

- Uzaktan baglanan sirketi uyarmalidir.
4.1.4. Yonetim cihazi1 tammma ve orijinallik dogrulamasi

VU imalatgilari, ilave VU yonetim fonksiyonlari(érn: Yazilim yiikseltmesi, giivenlik verisi yeniden indirmesi,
v.b.) i¢in tahsis edilmis cihazlar 6ngdrebilir. Dolayisiyla, bu madde, sadece, bu 6zellik varsa uygulanir.

UIA 221: Bir yonetim cihazi ile her bir girisim sirasinda, VU cihaz tanitimini olusturabilmelidir.

UIA_222: Daha fazla girisim yapmadan 6nce, VU, ydnetim cihazinin 6zgiinligiinii, basar1 ile dogrulamalidir.
UIA 223: VU, kopyalanmis veya tekrarlanmis orijinallik dogrulama verisinin kullanilmasini tespit etmeli ve
engellemelidir.

4.2. Erisim kontrolii

Erisim kontrolleri, bilginin, sadece, bunlar1 yapmaya yetkilendirilmis kisiler tarafindan, TOE’den okunmasini,
TOE’de olusturulmasini veya TOE’de degistirilmesini saglamalidir.

VU tarafindan kaydedilen kullanici verisi, kisiye 6zgii veya ticari hassasiyet yonleri barindirmasina ragmen,
gizli nitelikli olmadig1 not edilmelidir. Dolayisiyla, veri okuma erisim haklari ile ilgili fonksiyonel gereklilikler
(gereklilik 011) bir giivenlik arttirict fonksiyon konusu degildir.

4.2.1. Erisim kontrol kural
ACC _201: VU, fonksiyonlara ve veriye erisim kontrol haklarint yonetmeli ve kontrol etmelidir.
4.2.2. Fonksiyonlara erisim haklar:

ACC _202: VU, galistirma modu segme kurallarini uygulamalidir (gereklilikler 006 ila 009).
ACC_203: VU, calistirma modunu, fonksiyonlara erigim kontrol kurallarmi uygulamak i¢in kullanmalidir
(gereklilik 010).

4.2.3. Veriye erisim haklari

ACC 204: VU, VU tanima verisi yazma erigim kurallarini uygulamalidir (gereklilik 076).

ACC 205: VU, eslenmis hareket sensorii tanima verisi yazma erigim kurallarin1 uygulamalidir (gereklilikler
079 ve 155).

ACC 206: VU’nun faal hale getirilmesinden sonra, VU, kalibrasyon verisinin, sadece kalibrasyon modunda,
VU’ya girilebilmesini ve veri hafizasina alinmasini saglamalidir (gereklilikler 154 ve 156).

ACC 207: VU’nun faal hale getirilmesinden sonra, VU, kalibrasyon verisi yazma ve silme erisim kurallarini
uygulamalidir (gereklilik 097).

ACC 208: VU’nun faal hale getirilmesinden sonra, VU, zaman ayar1 verisinin, sadece kalibrasyon modunda,
V